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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze) specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdét drogowych i mostawych.

1.2, Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt na drogach wojewodzkich,
powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspolne
dla robdt objetych ogdlnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla
poszczegolnych asortymentdw robot drogowych i mostowych. W przypadku braku
ogblnych specyfikacii technicznych wydanych przez GDDP dla danego asortymentu robot,
ustalenia dotyczg réwniez dla SST sporzadzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku
nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calosc
techniczno-uzytkows (droga) albo jego czesd stanowigeg odrebny element konstrukeyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

[.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugosé¢ mostu - odlegtosé migdzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w
przypadku mostéw lukowych z nadsypka - odleglosé w $wietle podstaw sklepienia mierzona
w osi jezdni drogowe;).

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4,5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjabnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana
do usunigeia po jego zakoiczeniu,

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanyimi stronami, opatrzony pieczgcia organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robét budowlanych, sluzacy do notowania zdarzeh i ckolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbiordw robot,



4 Wymagania ogolne D-A-00.00.00

przekazywania poleceft 1 innej korespondencji technicznej pomigdzy InZyniereny
Kierownikiem projektu, Wykonawcega i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkods terenowa dla zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktdre] wyznaczeniu poinforinowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt t administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ezg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia {jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielaeymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
polaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przgsto lub przgsta obiektu mostowego) - czg$¢ obiektu oparta
na podporach mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub
pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i
skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukceji nawierzchni.

1.4.16. Ksiazka obmiardw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru
dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicdw i ew. dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w
ksiazce obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan 1 préb zwiazanych z oceng
jakosci materiatow oraz robdt.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodne z
dokumentacjg projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

1.4.19, Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw sluzacych do przejmowania i rozkladania

obciazen od ruchu na podloze gruntowe i1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.
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b} Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa scieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowg.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nieréwnosei podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.

d} Podbudowa - dolna cz¢$é¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazef od ruchu na
poditoze. Podbudowa moze sklada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gbrna cze$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w
konstrukeji nawierzchni. Moze ona skladaé si¢ z jednej lub dwéch warstw,

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czeé¢ podbudowy spelniajgca, obok funkeji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem
czgstek podloza. Moze zawiera¢ warstwg mrozoochronna, odsaczajaea lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzgea do odprowadzenia wody pizedostajacej si¢ do
nawierzchni.

1.4.21, Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzvmana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnosd¢ - zgodnodé wykonywanych robdt z dopuszezonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi 1 zwiazanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy
moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi | budowy urzadzen
chronigeych fudzi i s$rodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1.4.26. Pobocze - czesé korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddw,
umieszezenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczednie do bocznego oparcia konstrukceji nawierzchni,

1.4.27. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do
glebokodei przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnia, ulepszona w eelu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wilasciwego
wykonania nawierzchni,
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1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcey przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autoreny dokumentacji
projektowej.

1.4.31. Przedsigwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia
drogowego lub calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych
trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zZyjacych lub urzadzen
technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich
zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowe], ktora
wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robét.

1.4.36. Przyczolek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skladaé sig z pelnej sciany,
slupow lub innych form konstrukeyjnych, np. skrzyn, komér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkeji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietosé teoretyczna - odleglosé migdzy punktami podparcia (tozyskami), przesla
Mostowego.

1.4.39. Szerokos¢ catkowita obiektu {mostu / wiaduktu) - odleglo$é migdzy zewnegtrznymi
krawgdziami konstrukeji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podiuznej, obejmuje
calkowity szeroko$é konstrukeyjng ustroju niosacego.

1.4.40. Szerokos¢ uzytkowa obicktu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszezegdluych rodzajow ruchu oraz szerokosé chodnikéw mierzona w $wietle porgezy
mostowych z wylaczeniem konstrukeji przy jezdni dolem oddzielajacej ruch kolowy od
ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim
robot oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czeéc terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obickt zaglebiony ponize) poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.
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1.4.44, Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inna droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czg$é przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebna
catoé¢ konstrukcyjna lub technologiczng, zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji
techniczno-uzytkowych, Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z
budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej tub jej
elementu.

1.5. Wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét, bezpieczeiistwo
wszelkich czynnoscei na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnoé¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami [nzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacig i wspolrzedne punktow glownych trasy oraz reperdw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu
punktow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawea odtworzy 1 utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym
podzial na dokumentacj¢ projektowa:

— Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowg dokumentacje projektows
oraz projektowa dokumentacje wykonawczg (techniczng) i =zostang przekazane
Wykaonawcey,

~  Wykonawey; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnoié robdt z dokumentacijg projekfowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkic dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcey przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowig czgsé umowy, a wynagania
okreglone w cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly
w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegohych dokumentow obowigzuje
kolejnodé ich waznosei wymieniona w ,.Kontraktowych warunkach ogolnych™ (,..Ogdlnych
warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywac bleddw lub opuszezeft w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic¢ Inzyniera/Kierownika
projektu, ktdry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.
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W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sa waznigjsze od wymiardw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg
projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sq odchylenia w ramach okre$lonego przedzialu
tolerancji. Cechy materialdw 1 elementéw budowli muszaq wykazywaé zgodnosé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego
przedzialu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bgdg w pelni zgodne z dokumentacja
projektowg lub SST i wplynie to na niezadowalajacq jako$¢ elementu budowli, to takie
materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem™)

Wykonawea jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istnigjacych obiektdw (jezdnie, $cieZki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawea przedstawi [nzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgedniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania
budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢
na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obslugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczeifistwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzieft i w nocy tych zapor i
znakdw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedy akceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiedci publicznie przed ich
rozpoczgeciem w sposob uzgedniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszczenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych treé¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje
sig, Ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawcea jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
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Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie utrzymywad tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, ofwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze
oraz wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony robot, wygody spolecznosei i innych.

W migjscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawea ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony z Inzyniereny/Kierownikiem
projektu.

Wiazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn
pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony
z Inzyniereny/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiedci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreglonych przez Inzyniera’/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktdrych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne bgdg utrzymywane przez Wykonaweg w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robdt,

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje
sie, ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawea ma obowiazek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robdt Wykonawca bedzie:

a) utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzeri lub ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bgdzie mial szczegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatdw, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdawych,

2} drodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéow wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich
przepisdw sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na lerenie baz produkeyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bgda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg
dopuszczone do uzycia,

Nie dopuszeza si¢ uzycia materiatdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wickszym od dopuszezalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bgda mialy aprobatg techniczng
wydang przez uprawniona jednostkg, jednoznacznie okreslajacq brak szkedliwego
oddzialywania tych materialow na érodowisko.

Materialy, ktére sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu
robdt ich szkodliwod¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych whudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materialow od wlasciwych
organdw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatléw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakickolwiek zagrozenie s$rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publiczne) i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych
wladcicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu  przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiqzany jest umiescié w swoim hannonogramie rezerwe czasowq
dla wszelkiego redzaju robét, ktére majg byé wykonane w zakresie przelozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié Inzyniera/Kierownika projektu i
wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspdlpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bgdzie odpowiadac za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi [ urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniows, Wykonawca
bedzie realizowac roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnosci dla
mieszkancow. Wykonawea odpowiada za wszelkic uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej
w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dzialalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie na biezaco informowany o wszystkich
umowach zawartych pomigdzy Wykonaweg a wlascicielami nieruchomosei i dotyczacych
korzystania z wtasnodei i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu
ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie bedq cone sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.
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1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowad sie do ustawowych ograniczei naciskéw osi na
drogach publiczinych przy transporcie materialéw 1 wyposazenia na i z terenu robot.
Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych wladz co
do przewozu nietypowych wagowo ladunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim
przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu
moze poleci¢, aby pojazdy nie spelniajgce tych warunkéw zostaly usunigte z terenu
budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie begda dopuszczone na
$wieZzo ukoficzony fragment budowy w obr¢bie terenu budowy i Wykeonawca bedzie
odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczefistwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca begdzie przestrzegal przepisow dotyczacych
bezpieczenistwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbad, aby personel nie wykonywal
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych,

Wykonawea zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowey.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawcea begdzie odpowiadal za ochrong robdét i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia
zakotczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawea bedzie utrzymywaé roboty do ezasu  odbioru  ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej
elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawcea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pdZniej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12., Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawea zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyezne, ktore sa w jakikolwiek
sposdéb zwigzane z wykonywanymi robotami i bgdzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robdét,

Wykonawea bedzie przestrzega¢ praw  patentowych 1 bedzie w  pelni
odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnoénie znakéw
firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materialéw lub
urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposéb ciagly bedzie



12 Wymagania ogoine D-V-00.00.00

informowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odnoéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obeigzenia i
wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowaznosé norm i zbiordw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i
przepisy, ktére spetnia¢ maja materialy, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powolane normy i przepisy sq panistwowe lub odnosza sig do konkretnego
kraju lub regionu, moga by¢ réowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace
réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez InZzyniera/Kierownika projektu. Roznice
pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie
opisane przez Wykonawce i przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne
pozostalosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy
beda uwazane za wlasnos¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest powiadomic
[nzyniera/Kierownika projektu i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku
tych polecen Wykonawcea poniesie koszty i/lub wystapig opoZnienia w robotach, Inzynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcea ustali wydiuzenie czasu
wykonania robot i/lub wysokosé kwoty, o ktora nalezy zwickszy¢ ceng kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajgcego (o ile warunki kontraktu przewidujg realizacjg)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczyé Zamawiajgcemu, pomieszcezenia
biurowe, sprzet, transport oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami
podanymi w D-M-00.00.01 ,.Zaplecze Zamawiajacego™.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialow przeznaczonych do robot, Wykonawea przedstawi InZzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego Zrédia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw jak réwniez odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materialow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrodla nie oznacza automatycznie. ze
wszelkie materialy z danego Zrédla uzyskajq zatwierdzenie.
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Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze
materialy uzyskane z dopuszczonego Zrodla w sposdb ciagly spetniajg wymagania SST w
czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wladcicieli i odnosnych wladz
na pozyskanie materialéw ze Zrédel miejscowych wlaczajac w to Zrodla wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢  [nzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodla.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana
przez siebie metodg wydobycia i selekcji, uwzgledniajae aktualne decyzje o eksploatacji,
organdw administracji panstwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi -odpowiedzialno$é za spelnienie wymagai ilosciowych i
jakosciowych materialdw pochodzacych ze zrddet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialow, dzierzawy i
inne jakie okaza sie potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materialdw do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopéw, dokopow i miejsc pozyskania
materialow migjscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypee i
rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy begda wykorzystane do robodt ltub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymagail umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy
poza tymi, ktére zostaly wyszczegélnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to
pisemna zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja Zrddel materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcey na uzycie tych materialéw do innych
robot, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane
materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sig z jego nieprzyjeciem,
usunigciem i niezaplaceniem

2.4, Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem



14 Wymagania ogofne D-X-00.00.00

tego materialu, atbo w okresie diuzszym, jesli bedzie to potizebne z uwagi na wykonanie
badai wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
matetialu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu,

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedg
one uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakodc
i wlasciwodcei | byty dostgpne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu,

Migjsca czasowego skladowania materialow bedg zlokalizowane w obrgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2,6, Inspekeja wytwdrni materialéw

Wytwdrnie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez [nzyniera/
Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkeji z
wymaganiami. Probki materialow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci.
Wyniki tych kontroli bgda stanowi¢ podstawg do akceptacji okredlonej partii materialow
pod wzgledem jakosei.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekeje
wytworni, musza by¢ spelnione nastepujace warunki;

a) Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mial zapewniona wspdlprace i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materialdw w czasie przeprowadzania inspekeji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych
czesei wytwoimi, gdzie odbywa sie produkcja materialow przeznaczonych do realizacji
robét,

¢) Jezeli produkcja odbywa sig w miejscu nie nalezacym do Wykonawey, Wykonawea
uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji i
badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawcea jest zobowiazany do uzywania jedynie takicgo sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$é wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do
robdt powinien byé zgodny z oferta Wykonawcey i powinien odpowiadac pod wzgledem
typow i ilodci wskazaniom zawartym w SST. PZJ] lub projekcie organizacji robdt,
zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w
wymienionych wyze] dokumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnosé sprzgtu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, 88T i wskazaniach Inzyniera/
Kierownika projektu.

Sprzet bedaey wlasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robot ma byc
utrzymywany w dobrym stanie i gotowoscei do pracy. Powinien by¢ zgodny z normani
ochrony frodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
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Wykonawea dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentdw
potwierdzajacych dopuszezenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.

Wykonawea bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawiac lub wymieniaé
Sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentagja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
uzycia sprzetu przy  wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/
Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢
pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania
warunkdw umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalitikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktére nie wplyng niekorzystnie na jako$é wykonywanych robdt i whasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba érodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST | wskazaniach InZyniera/
Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa,

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o8 i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych warunkéw moga byé
dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie uwsuwaé na  biezqgeo, na  wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawcea jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami
umowy oraz za jakosé zastosowanych materialow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z
dokumentacjy projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robdt
opracowanym przez Wykonawcee oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawea jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Bledy popelnione przez Wykonaweg w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana,
usunigte przez Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sig
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skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pidmie przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokodei przez [nzyniera/
Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawey od odpowiedzianosci za ich doktadnosé,

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materialow i elementéw robdt beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych, Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialow i
robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkeji i przy badaniach materialow,
do$wiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez
Wykonawcg w czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosei

Wykonawcea jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/
Kierownika projektu program zapewnienia jako$ci. W programie zapewnienia jakosci
Wykonawca powinien okreslic, zamierzony sposdb wykonywania robodt. mozliwosci
techniczne. kadrowe i plan organizacji robét gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosei powinien zawieraé:

a} czgs¢ ogdlng opisujaca:

~ organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robdt,

— organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposéb zapewnienia bhp.,

~ wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz osdb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$é wykonania
poszczegdlnych elementdw robot,

- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia
wykonywanych robot,

~ wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium
wlasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

— sposob oraz formg gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis
pomiarodw, nastaw mechanizindw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i
zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposcb i
formg przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projekiu;

b) czgs¢ szezegolowa opisujaca dla kazdego asortymentu robdt;

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne,
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— rodzaje i ilo$¢ drodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania |
zaladunku materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposéb zabezpieczenia i ochrony ladunkdw przed utrata ich wlasciwodci w
czasie transportu,

— sposdb i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie
probek, legalizacja i1 sprawdzanie urzadzen, itp.} prowadzonych podezas
dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegoélnych
elementdw robot,

— sposob postgpowania z materialami i robotami nie odpowiadajgcymi
wymaganiom,

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggnac zalozong jakos¢ robét. _ ,

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robét i jakosci materialdw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materiatow
oraz robot,

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektiu moze zazadac
od Wykonawey przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, Ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ pomiary i badania materialow oraz robét z
czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosé sg okreslone w
SST, normach 1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okredlone, lnzynier/
Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacjg, zostaly
prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury
badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywad Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia
te bedg tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materialow i dopudcei je do uzycia
dopiero wiedy. gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcey zostang usunigte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem | prowadzeniem badafi materiatow
ponosi Wykonawca,
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6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednosikowe elementy produkcji
mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mieé¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w
pobieraniu probek.

Pojeniniki  do  pobierania probek  bedg dostarczone przez Wykonaweg i
zanwicrdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki destarczone przez Wykonaweg
do badaf wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu bedg odpowiednio opisane i
oznakowane. w sposob zaakceptowany ptzez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzac
dodatkowe badania tych materialdéw, ktére budza watpliwodci co do jakodci, o ile
kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawceg usunigte lub ulepszone z wilasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawea tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakicgokolwick badania wymaganego w SST,
stosowad mozna wytyczne krajowe. albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi [nzyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akeeptacji Inzynieva/
Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
raportéw z wynikami badan jak najszybeiej, nie pézniej jednak niz w terminie okre$lonym
w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projekiu na
formularzach  wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6, Badania prowadzone przez Inzynicra/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroti, pobierania
probek 1 badania materialdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawea i
producent materialdw powinien udzieli¢ mu niezbgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé
zgodno$é materialdow i robét z wymaganiami SST na podstawie wynikow wilasnych badan
kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawee.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ prébki materialow i prowadzié
badania niezaleznie od Wykonawcy., na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze
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raporty Wykonawcey sg niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylgeznie
na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i robét z dokumentacjg
projektows i SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonaweg, przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych badad niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku
calkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, kidre
posiadaja:

I. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreélonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisdw i dokumentdw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polskg Norma lub

- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktdérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jezeli nie sq objgte certyfikacjq okre$long w pkt 1
i ktare spelniajg wymogi SST.

W przypadku materialow, dla ktérych ww. dokumenty sq wymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych
badait bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
kotica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnod¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczyc
przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania. podpisem
osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
sluzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwaly technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przeryw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawey i InZyniera/
Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,
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~ date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,
- dat¢ uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosei i
harmonogramdw robot,
- terminy rozpoczgcia i zakoficzenia poszezegdlnych elementow robot,
— przebieg robdt, trudnodei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy 1 przyczyny przerw w
robotach,
— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
— daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powedu,
— zgloszenia 1 daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych
i ostatecznych odbioréw robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykaonawcey,
— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywatia robot podlegajgeych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robdt,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,
— dane dotyczgce jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzal,
- wyniki prob poszezegdlnych elementdw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
- inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje. uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.
Decyzje Inzynicra/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do
wydawania poleceri Wykonawcy robot.

{2} Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiardéw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementéw robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sig w
sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci fub certyfikaty zgodnoscei
matetrialdw, orzeczenia o jakosci materialdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan
Wykanawcey beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru robdt. Winny byé udostgpnione na kazde
zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

{(4) Pozostale dokumenty budowy
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Do dokumentdw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastgpujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowtanego,

b} protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z oschami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robot,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie,

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na (erenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie  ktéregokolwiek =z  dokumentéw  budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawein.

Wszelkie dokumenty budowy bedq zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robdt

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacjg projektowy i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawea po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/
Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksiazki obmiarow,

Jakikolhwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawey od obowiazku ukonczenia
wszystkich robdt. Bledne dane zostana poprawione wg instrukeji [nzyniera/Kierownika
projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu
miesigeznej platnosci na rzecz Wykonawey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2, Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Dlugodci i odleglodci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bgdg
obmierzone poziomo wzdluz linii osiowej.

Jesli SST wlasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m’ jako dlugos¢ pomnozona przez sredni przekrd).

llogci, ktére majg byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.
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7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te [ub sprzgt wymagajq badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé
wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgdg przez Wykonawee utrzymywane w dobtym
stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawea dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajace odno$nym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposéb ciagly
zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projekeu.

7.5, Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary begda przeprowadzone przed czg$ciowym lub ostatecznym odbiorem
odeinkdw robét, a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robodt zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem,

Roboty pomiarowe do obmiary oraz nieodzowne obliczenia bgda wykenane w
sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni  lub  objetosci  bgdg  uzupelnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku migjsca
szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiarow, ktorego
wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznodci od ustalen odpowiednich SST, roboty pedlegajg nastgpujacym
etapom odbioru:
a) odbiorowi robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d} odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajgcyeh i ulegajacych zakryciu

Odbidr robat zanikajacych i ulegajacyeh zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
Jjakosci wykonywanych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robdt zanikajgeych i ulegajacych zakryciv bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego
postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.
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Gotowo$¢ danej czesei robot do odbioru zgtasza Wykonawea wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie poZniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakeie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakosé i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjq projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbiodr czgSciowy

Odbidér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosei wykonanych czgsci robot.
Odbioru czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilodci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakofczenie robét oraz gotowos$é do edbioru ostatecznege bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i
przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2,

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty
dokena ich oceny jakodciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sig z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupelniajacych i robét poprawkowych,

w przvpadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupetniajacych w warstwie scieralnej lub robotach wykoneczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, Ze jako$¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjq
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
cksploatacyjne obiekiu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracefi, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykoenywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.
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8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest
protokot odbioru ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:

1. dokumentacjg projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.

uzupelniajace lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksiazki obmiardw (oryginaly),

5. wyniki pomiardw kontrolnych oraz badan i oznaczein laboratoryjnych, zgodne z SST
iew. PZ),

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z
SSTiew. PZJ,

7. opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i
pomiarow zalczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i
przekazania tych roboét wlascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

0. kopie mapy =zasadnicze] powstale] w  wyniku geodezyinej inwentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboly poprawkowe lub uzupelniajace beds
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robdt uzupelniajacych wyznaczy
komisja.

bl

8.5, Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z
usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w  okresie
gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
wwzglednieniem zasad opisanych w punkceie 8.4 ,.Odbior ostateczny robét™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za
jednostke obmiarowg ustalona dla danej pozycjt kosztorysu.
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Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg platnosei jest
warto$c (kwota) podana przez Wykonaweg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzgledniaé wszystkie czynnosei, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST 1 w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt bgda obejmowac:

— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkdéw i transportu na teren budowy,
— warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2, Warunki umowy i wymagania ogdlne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagafn warunkow umowy 1 wymagatt ogolnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a
nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z [nzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

{b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

{e) konstrukcje tymczasowej nawierzehni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier,
oznakowan i drenazu,

{f) tymezasowa przebudowe urzadzen abeyceh.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacjiruchu obejmuje:

(a) oczyszczanic, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie tymezasowych oznakowan
pionowych, pozionych, barier i $wiatel,

(b) utrzymanie plynnosei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usuniecie wbudowanych materialow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 1, - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniej-
szymi zmianami).
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2

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubticznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z péZniejszymi zmianami).
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodlowej specyfikacji  technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy
drogowej i jej punktow wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania 85T

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach powiatowych.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czynnodciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektéw inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy { punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosdciowego punktéw glownych osi trasy
i punktow wysokosciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),

¢) wyznaczenie dedatkowych punktéow wysckosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojdw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu
i punktéw wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ochrong ich przed
Zniszczeniem, oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odiworzenie
oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zatlamania osi trasy, punkty Kierunkowe oraz
poczatkowy i koficowy punkt trasy.

1.4.2, Pozostale okreflenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt
1.4.
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1.5, Wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST
D-M-00.00.00 . Wymagania ogoine” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do wutrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z
gwozdziem lub pretem stalowym, slupki betonowe albo rury metalowe o dlugosei okolo
0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robdt ziemnych, w sasiedztwie punktéw
zalamania trasy, powinny miec¢ srednicg od 0,15 do 0,20 m i dlugosdé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od
0,05 do 0,08 m i dlugosci okolo 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej
nawierzchni bolee stalowe $rednicy 5 mm i dlugoéei od 0,04 do 0,05 m,

<Swiadki” powinny mie¢ dlugosé¢ okolo 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczgce sprzgtu

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™
pkt 3.

3.2, Sprzgt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokoéciowych nalezy stosowaé
nastgpujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
— iaty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
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4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczgce transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANILE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robdt
Zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne™ pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego
dane zawierajace lokalizacje i wspdlrzedne punktdw glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzié obliczenia i pomiary geodezyine niezbedne do szczegétowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé lazyniera o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te
powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okredlone w dokumentacji
projektowej sq zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznia si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim
rejonie nie powinne by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera,
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzgdnych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, Ze
roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga byc
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikdw pomiardw przez Inzyniera,

Punkty wierzcholkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza
by¢ zaopatrzone w oznaczenia okre$lajace w sposob  wyrazny 1 jednoznaczny
charakterystyke i polozenie tych punkitow. Forma i wzor tych oznaczeih powinny by¢
zaakceptowane przez Inzyniera.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i
ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawee $wiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy:.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robat
nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

3.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowyceh, a takze dowigzane
do punktéw pomocniczych, polozonych poza granica robdt ziemnych. Maksymalna
odleglo$¢ pomiedzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé
300 m. '

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekeie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowe] w
terenie plaskimm powinna wynosié 500 metrdw, natomiast w terenie falistym i goérskim
powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystac punkty
stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nalezy zalozyé w postaci slupkéw betonowych lub grubych
ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzg¢dne reperdw roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnodcia, aby sredni blad
niwelacji po wyrdéwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w
nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzgdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektows oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pafstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowej.

O3 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich
w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz
co 50 metrow,

Dopuszezalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 om dla autostrad i drég
ekspresowych lub 5 cm dla pozostalych drog. Rzgdne niwelety punktéw osi trasy nalezy
wyznaczyC z dokladnoscia do 1 em w stosunku do rzednych niwelety okre§lonych w
dokumentacji projektowe;].
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Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pkt 2.2,
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowezas, gdy Wykonawca robot
zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszezonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow
i wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robat), zgodnie z dokumentacja
projektowq oraz w migjscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypdw i wykopow nalezy stosowac¢ dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé¢ w przypadku nasypéw o wysokosel
przekraczajacej | metr oraz wykopow glebszych niz | metr. Odleglosé migdzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej.
Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypdw i
wykopéw o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

5.6, Wyznaczenie poloZenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie
poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdlnosci

przyczotkéw i filardw mostow i wiaduktow.,

W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja projektowa powinna zawierad
opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Polozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z dokladnoscia okreslong w
punkcic 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™
pkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow

wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2.3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami pedanymi w pkt 5.4.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robat
Zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest cze$cig obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru rebét
Zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogdlne™ pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robét

Odbidr robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokdlu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonaweca przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczyce podstawy platnoscei

Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w 8T D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena | km wykonania robdt obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem |
oznakowanic utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platnoéé robot zwiazanych z wyznaczeniem obicktdw mostowych jest ujeta w
koszeie robot mostowych,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

l. Instrukeja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukeja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.
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Instrukeja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukeja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,
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1. WSTEP

1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu
i/lub darniny.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt budowlanych.

1.3, Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robdt
przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 1.4.

1.5, Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania
ogolne™ pkt 1.5
2. MATERIALY

Nie wystepuijg.

3. SPRZET

3.1, Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,\Wymagania
ogdlne™ pkt 3.

3.2, Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robot zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu lub/i darniny nie
nadajacej sig do powtdrnego uzycia nalezy stosowac:
- rowniarki,
—  spycharki,
— lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania rebot ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidlowe wykonanie robot sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
— koparki 1 samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odleglosc
wymagajaca zastosowania takiego sprzgtu.
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Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej sie do
powtornego uzycia, nalezy stosowac:
— noze do cigcia darniny wedlug zasad okreslonych w p. 5.3,
— lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu pedano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania
ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo
przewozi¢ transportem samochodowym. Wybdr srodka transportu zalezy od odleghosci,
warunkdw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Daming nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny
przeznaczonej do powtdrnego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposéb nie
powodujacy uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogotlne zasady wykomania robot podanoe w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”
pkt S.

Teren pod budowg drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopdw i w innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu
i/lub darniny.

5.2. Zdjgcie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do poZniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych
czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospedarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidlowego
wykonania robat, wzglednie moze stanowic zagrozenie dla bezpieczefstwa robét (zmienna
grubosé warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé rgczne
wykonanie robét, jako uzupelnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz w
innych miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez
Inzyniera.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glgbokosci jego zalegania,
wysokosci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z
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ustaleniami  dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedlug
faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia
czynnosci zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu,

Zdjety humus nalezy skladowaé¢ w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania
humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowac humusu w
czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanteczyszczenia gling
lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe trasy
drogowej jest pokryta darning przeznaczong do umocnienia skarp, darning nalezy zdjaé¢ w
sposob, ktory nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywa¢ w odpowiednich warunkach do
czasu wykorzystania,

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darning nalezy ciaé¢ w
regularne, prostokatne pasy o szerokoscei okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dlugosci boku
okolo 0,30 metra. Grubo$¢ darniny powinna wynosié od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed
powtdrnym wykorzystaniem musi by¢ skladowana, to zaleca sig¢ jej rozlozenie na gruncie
rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie rozlozenie darniny, to nalezy ja magazynowaé w
regularnych pryzmach, W porze rozwoju roglin darnine nalezy skladowa¢ w warstwach
trawg do dolu. W pozostalym okresie darning nalezy skladowaé warstwami na przemian
trawg do gbry i trawa do dolu. Czas skiadowania darniny przed wbudowaniem nie powinien
przekraczaé 4 tygodni.

Darning nie nadajgeq sie do powtdérnego wykorzystania nalezy usunaé mechanicznie, z
zastosowaniem réwniarek lub spycharek i przewieZ¢ na miejsee wskazane w SST lub przez
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 | Wymagania
ogdlne™ pkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosei usuniecia hunusu
lub/i darniny. -
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”™
pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) zdjgtej warstwy humusu lub/i
darniny.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogélne”
pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnodci podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowe;j

Cena | m” wykonania robdt obejmuje:
~ zdjecie humusu wraz z hatldowaniem w pryziny wzdluz drogi lub odwiezieniem na
odklad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowaniem jej w regularnych
pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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D-02.00.01

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
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I. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru liniowych robét ziemnych.

1.2, Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujacg podstawe jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. |

Ninigjsza specyfikacja nie ma zastosowania do robot fundamentowych i zwigzanych z wykonaniem
instalacji.

1.3, Zakres robdt objgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmuja:
a) wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych (kat. [-V),
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,
¢) budowe nasypow drogowych,

1.4. Okreslenia podstawowe

I.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadow
przemystowych, spelniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgsé wykopu, kidra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - rdznica rzegdnej terenu i rzednej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktoérego wysokosé jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp sredni - nasyp, ktorego wysokosé jest zawarta w granicachod 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz | m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktdrego glebokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop glgboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o male] nosnosci, charakteryzujacy sie znacznym i
dtugotrwalym osiadaniem pod obhcigzeniem.

L4.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity Jub spekany o nieprzesunigtych blokach, ktérego prébki nie
wykazujg zmian objgtosci ani nie rozpadaja sie pod dzialaniem wody destylowanej, majg wytrzymalo$é na
sciskanie R, ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia $rodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.12, Ukop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, potozone w obrebie pasa robot drogowych,
1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykeonania nasypow, polozone poza pasem robot drogowych.

1.4.14. Odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasa
drogows.

1.4.15. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
WZOoru:

pu’
[ =—
IO(I\'
gdzie:
A1 - gestosc objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, (Mg/m?),

39
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e - maksymalna gesto$é objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], sluzaca do oceny zageszezenia gruntu w
robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [7], (Mg/m™}.

1.4.16. Wskaznik roznoziamistoéci - wielkosé charakteryzujaca zageszezalnosé gruntdw niespoistych, okreslona
WY WZOrL:

U= dgy
dyg
gdzie:
dsy - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dip - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, {(mm).

1.4.17. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5, Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania ogoine” pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogblne wymagania dotyczyce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-
00.00.00 . Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Podzial gruntéw

Podstawe podzialu gruntéw i innych materialéw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania
podaje tablica 1. W wymienionej tablicy okrelono przecigine wartodci gestosci objglosciowe] gruntow i
materiatéw w stanie naturalnym oraz wspotczynnikow spulchnienia,

Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 2.

Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnosei do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01, pkt 2.

2.3, Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objgtosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopéw, nie bgdac nadmiarem objgtodei robot
ziemnych, zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawceg poza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntdw przydatnych ze zrodel wlasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w SST D-02.03.01, pkt 2.4, powinny
by¢ wywiezione przez Wykonawee na odklad. Zapewnienie terenéw na odklad nalezy do obowiazkow
Zamawiajacego, o ile nie okresiono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na terenie
budowy gruntéw, ktorych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarznigeia lub nadmierne]
wilgotnosci.

Tablica 1. Podzial gruntow i innych materialow na kategorie wg [8]

Gigslose Przecigtne
objetosciowa w | spulchnienie pe
Kate- Redzay i charakterystyka gruntu lub materiatu slani¢ odspojeniu w %
ori naturalonym od pierwotnej
KN/’ objclogei”
Piasck suchy bez spoiwa 157 odido I3
| Gleba upravwna zaorana [ub ogrodowa 1.8 od5do 15
Torf bez korzeni 9.8 od 20 do 30
Papioly lotne niczlezate 1.3 od 5do 13
Piasek wilgotny 16,7 od 15do25
Piasck gliniasty. pyd i lessy wilgotne. twardoplaslycsne i plastyezne 17.7 od 15 do 23
Gleba uprawna # damina lub korzeniami grubosci do 30 mm 12,7 ok 15 do 25
2 | Tort z Korzeniami gruboscei do 30 mm 10.8 od 20 do 30
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Nasyp = piasku oraz piasku gliniastego z gruzem. tuczniem lub

odpadkami drewna 16,7 od 15 do 25
Zwir bez spoiwa lub malospoisty 16,7 od 15do 23
Piasck gliniasty. pyvt i lessy malowilgotne, potzwarte 18.6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grubosci ponad 30 mm 13.7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubosci ponad 30 mm 13.7 od 20 do 30
3 Nasyp zlezaly z piasku glintastego, pyhu i lessu z gruzem, thuczniem
lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwictrzelinowy z otoczakami o wymiarach do
40 mm 17.7 od 20 do 30
Glina. glina cigzka i ity wilgotne, twardoplasiyczne i plastyezne,
bex ghazow 19.6 od 20 do 30
Mady i namuly gliniaste rzeczne 17,7 od 20 do 30
19.6
Popioly lotne zlezale 17,7 od 20 do 30
19.6
Less suchy zwarty 18.6 od 25 do 35
Nasyp zlezaty z gliny lub ilu » gruzem, tluczniem i odpadkami
drewna lub glazami o masie do 25 kg, stanowigeymi do 10%
objgtosct gruntu 19.6 od 25 do 35
4 | Glina, glina cigzka i ily matowilgotne. polzwarte 1 zwarte 20.0 od 25 do 33
Glina zwalowa 7 glazami do 30 kg stanowiacymi do 10%% objgtoscei
gruntu 20,6 od 25 do 35
Gruz ceglany 1 rumowisko budowlane z blokami do 30 kg 16,7 od 25 do 35
Itotupek migkki 19,6 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mm lub z glazami o
masie do [0 ke 19.6 od 25 do 35
Zuzel hutniczy niczwictrzaly 14,7 od 30 do 43
19.6
Glina zwalewa z glazani do 30 kg stanowiacymi 10+30% objetosci
gruntu 20,6 ad 30 do 45
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90 mm 17.7 od 30 do 45
3 Grur ceglany i rumowisko budowlane silnic scementowane Tub w
blokach ponad 50 kg 17.7 od 30 do 45
Margle migkkie lub srednio twarde slabo spekane 16,7
226 od 30 do 45
Opoka kredowa migkka lub zbita 16,7
22.0 od 30 do 45
Tablica 1. cd. Podzial gruntéw i innych materialow na kategorie
Wegicl kamienny i brunatny 41.8 od 30 do 45
Iy przewarstwione lupkiem 14,7 od 30 do 43
19.6
ltotupek twardy, lecx rozsyplivy 19.6 od 30 do 43
Zlepience slabo scementowane 20.6 od 30 do 43
Gips 216 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, czgdciowe sypki 15.7 od 30 dods
ltotupek twardy 26.5 od 30 do 43
Lupek mikowy i piaszcezysty niespekany 22,6 od 45 do 30
Margicl twardy 233 ad 30 do 45
6| Wapica marglisty 226 od 45 do 30
Piaskowice o spoiwic itaslym 21.6 od 30 do 30
Zlepience otoczakow glownie skat osadowych 21.6 ad 30 do 45
Anhydryt 245 ad 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity 18.6 od 43 do 30
Lupek piaszezysto-wapnisty 235 od 45 do 30
Piaskowice ilasto-wapnisty twardy 2335 od 43 do 30
Zlepience z otoczakow  glownie skal osadowveh o spoiwie
7 | krremionkowym 235 ad 45 do 30
Wapien niczwietrzaty 235 ad 43 do 30
Magnezy1 284 od 45 do 30
Ciranit i gnejs silnic zwictrzate 233 od 43 do 30
Lupek plastyezny twardy niespekany 245 od 43 do 30
Piaskowiee twardy o spoiwic wapiennym 245 od 45 do 50
8 | Wapien twardy niczwictrzaly 245 ad 45 do 30
Marmur | wapici krystaliczny 255 od 43 do 30
Dolomit niczbyt twardy 2435 ol 45 do 30
Piaskowice kwarcytowy lub o spoiwic ilasto-krzemionkowym 235 od 45 do 50

Zlepience # otoczakdw skal gldwnie kivstalicenveh o spoiwie

41
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wapicnnym lub krzemionkowym 255 od 45 do 30
Dolomit bardzo twardy 253 od 45 do 50
9 ] Granit gruboziaenisty niezwictrzaty 25,5 od 43 do 30
Sjenit gruboziamisty 25,5 od 45 do 50
Serpentyn 24.5 od 45 do 30
Wapien bardzo twardy 24.5 od 45 do 50
Cineis 253, od 43 do 50
Granit strednie 1 drobnoziarnisty 255 od 43 do 30
26,5
Sjenit srednioziarnisty 255 od 45 do 30
Gngjs twardy 26.5 od 43 do 30
Portir 24,5 od 45 do 50
Trachit. liparyt, i skaly pekruszone 265 od 45 do 50
10| Granitognejs 25,5 od 45 do 50
Wapicn kizentienisty i rogowy bardzo twardy 274 od 45 do 50
Andezyt, bazalt, rogowicc w lawicach 26,5 od 45 do 50
Gabro 26,3 od 45 do 50
Gabrodiabaz i kwarcyt 274 od 45 do 50
Bazalt 25,5 od 45 do 50
274

1) Mniejsze wartosci stosowaé przy obliczaniu ilosci materialow na warstwy nasypow przed ich zaggszezeniem,
wicksze wartosei przy obliczaniu objetosci i ilosei §rodkow przewozowych,

Tablica 2. Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205 [4]

Lp. | Wyszczegilnienic | Jed- Grupy gruntdw
wlasciwobei nostki | Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu — rumosz — piasek pylasty |mato wysadzinowe
niegliniasty - zwietrzelina |~ glina piasz-
- Zwir gliniasta czysta zwigzla.
- pospétka ~  rumosz glina zwiczla,
. . glina pylasta
— piasek gruby glnlnast'y‘ ezt
— piasek $redni |- 2wir gliniasty il il piaszezys-
- piasek drobny |- pospdlka ty. it pylasty
- zuzel gliniasta bardzo wysadzinowe
nierozpadowy —  piasck gliniasty
— pyk pyl piasz-
czysly

!

glina piasz-
czysta, glina,
elina pvlasta
— I} WANYOWY

2 | Zawartosc

czastek %

< 0,075 mm <15 od 15 do 30 =30

<0,02 mm <3 od 3do 10 =10
3 | Kapilarnos¢

bierna Hy, m < 1,0 > 1,0 > 1,0
4 | Wskaznik

piaskowy WP >33 od 25 do 35 <25

3.SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne™ pkt 3.
3.2 Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemmych powinien wykaza¢ sig mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzgtu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
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1

Jjednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),

— transpertu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

—~  sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1, Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,.Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport gruntoéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetodci, technologii odspajania i zaladunku oraz od odleglosci transportu. Wydajnosé
srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu {materialu).

Zwigkszenie odleglodci transportu ponad wartodci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowe]j zaplaty za transport, o ile zwickszone odleglosci nie zostaly wezednie)
zaakceptowane na pismie przez Inzyniera,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykenania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00  Wymagania og6lne™ pkt 5.
5.2. Dokladnosé wykonania wykopow i nasypow

Qdchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢
wigksze niz £ 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekraczaé +
lemi-3cm,

Szerokos¢ korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szerokodci projektowane] o wigcej niz + 10 em, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno roznié sie od projektowanego o wigeej niz 10% jego wartoéei wyrazonej
tangensem kata. Maksymalna glgbokosé nierdwnosci na powierzchni skarp nie powinna przekraczac¢ 10 cm przy
pomiarze {ata 3-metrowsg, albo powinny byé spelnione inne wymagania dotyczace réwnoscl, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
réwnosci skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy wurzadzen, stanowiacych elementy systemdéw odwadniajacych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé urzadzenia,
ktdre zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopdw i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawaé w calym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidlowe
odwadnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcey, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrwaly
nieprzydatnosé, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntdw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosei, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnicjaeych zbiornikow naturalnych i urzadzeni odwadniajacych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopdw

Technologia wykenania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopéw powinne postgpowac w kierunku podnoszenia sie niwelety,

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podluzny i nadaé przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odplyw wdd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie
zawarto innege wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzglednié ewentualny wplyw
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kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykonywania innych robot na spetnienie wymagan
dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych.

Zrédia wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopdw, nalezy uja¢é w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych,

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacja projektowq i SST.
Szerokosé dna i gleboko$é rowu nie moga réznié sig od wymiaréw projektowanych o wigeej niz £ 5 cm.
Dokladnos¢ wykonania skarp rowéw powinna by< zgodna z okreslong dla skarp wykopow w SST D-02.01.01.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogblne zasady kontroli jakoSci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot padano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélIne™ pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosei z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacja projektowa.
Szczegdlng uwagg nalezy zwrocic na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot okreslono w punkcie 6 SST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwosé badai i pomiarow

| | Pomiar szerokosci korpusu | Pomiar tagma, szablonem, lata o dlugosci 3 m i

ziemnego poziomicg lub niwelatorem, w odstgpach co 200 m na
2 | Pomiar szerokosci dna prostych, w punktach gléwnych tuku, co 100 m na
rowow lukach o R 2 100 m co 50 m na lukacho R < 100 m

Pomiar rzgdnych oraz w miejscach, ktére budza watpliwosci
powierzchni korpusu

ziemnego

L2

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnodci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar réwnodci skarp

7 | Pomiar spadku podluznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych
rowu

8 | Badanie zaggszczenia gruntu | Wskaznik zageszczenia okre$la¢ dla kazdej ulozonej

. . . ., . 3
warstwy lecz nie rzadziej niz raz na kazde 500 m
nasypu

6.3.2. Szerokosé korpusu ziemnego
Szerokosé korpusu ziemnego nie moze rézni¢ sig¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £ 10 em.
6.3.3. Szerokosé dna rowow

Szerokosé dna rowdw nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
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6.3.4, Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony Korpusu ziemnego nie moga rozni¢ sie od rzednych projektowanych o wigeej niz -3 cm
lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosei
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6, Réwnosc korony korpusu

Nierdwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone latg 3-metrowa, nie moga przekraczac 3 cm.
6.3.7. Rownosc¢ skarp

Nierdwnosci skarp, mierzone latg 3-metrowa, nie moga przekraczaé = 10 cm.
6.3.8, Spadek podiuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podluzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzgdnych wysokosciowych, nie moze dawaé réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3
cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszezenie gruntu

Wskaznik zaggszezenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien by¢ zgodny z
zalozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu,

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Jedli materialy nie spelniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujq wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny byé ponownie wykonane przez Wykonawee na jego koszt,

Na pisemne wystapieniec Wykonawcey, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majacq zasadniczego wplywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potraceni za obnizong jakosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogélne™ pkt 7.
7.2, Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m” (metr szedcienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogolne™ pkt 8.
Roboty ziemne uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdlne™ pkt
9.

Zakres czynnodci objetych ceng jednostkowg podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01
pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreélenia. Symbole. Podzial i opis
gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw
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SIS

7.

10.2. Inne dokumenty

PN-B-04493
PN-5-02205
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-77/8931-12

Grrunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biermej

Drogi samochodowe. Roboty ziemne, Wymagania i badania
Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obcigzenie plytq
Oznaczenie wskaznika zaggszezenia gruntu

8. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978,
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D - 02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH 1-V KATEGORI
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SS§T

Przedmiotem niniejszej szczegbdlowe] specyflikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru wykopow w gruntach [-V kategorii.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawg jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1,

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmuja wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. I-V) pod ulice,
kanalizacje deszczowa, budowe mostu oraz transport nadwyzki ziemi z wykopow.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4
1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w 88T D-02.00.01 pkr 1.5,

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstawe podzialu gruntow i innych materialow na kategorie pod wzglgdem trudnosei ich odspajania
podano w SST D-02.00.01, tablica 1. W wymienionej tablicy okre$lono przecigtne wartodci gestosci
objetosciowej gruntow i materialdw w stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

Podzial gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypdow podano w SST D-02.03.01, pkt 2,
tablica I,

3. SPRZET
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robot pedano w SST D-02.00.01 pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowa¢ ich statecznoéé w calym okresie prewadzenia
robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podcigeia lub
innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonaweg robot ziemnych.

Wykonawcea powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposéb, aby grunily o réznym stopniu przydatnosci
do budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio whudowane w nasyp
lub przewiezione na odklad. O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okolo 0.5 metra powyzej
projektowanych rzgdnych robét ziemnych.

5.2. Wymagania dotyczace zageszezenia

Zageszezenie gruntu w wykopach i migjscach zerowych rob6t ziemnych powinno spelnia¢ wymagania,
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszezenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Minimalna wartosé [, dla:
Strefa Autostrad innych drég
Korpusu idrog ruch cigzki ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo cigzki | od cigzkiego
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokosei od 20 do 50 cm od
powierzchni robdt ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezell grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganezo wskaznika
zageszezenia, to przed ulozeniem konstrukeji nawierzehni nalezy je dogesci¢ do wartosci I, podanych w tablicy
1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy | nie moga byé osiagniete przez
bezposdrednie zaggszezanie gruntdw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podloza,
umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartoéci wskaznika zageszezenia. Mozliwe do zastosowania srodki, o
ile nie sa okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akeeptacji Inzynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubosé warstwy gruntu {nadkladu) powyzej
rzgdnych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna
wykopu dopuszcza sig po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych tg czynnosé budowlana. Moze odbywaé sig
jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.Naprawa uszkodzen
powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyze] warunkow obcigza
Wykonawcg robét ziemnych,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopdw polega na kontrolowaniu zgodnogei z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy
Zwrdcié na;

a) odspajanie gruntéw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznodci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

d) dokladno$¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),

e) zaggszezenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreglonych w punkcie 5.2,

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-02.00.01 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m’ (metr szescienny) wykonanego wykopu,

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady adbioru robét podane w 88T D-02.00.01 pkt 8.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

49



2.02.00.00 Roboty  ziemne

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m" wykopéw w gruntach [-V kategorii obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,oznakowanie robot,wykonanie wykopu z transportem utrobku na
nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszezenie, zatadunek, przewiezienie i wyladunek,odwodnienie
wykopu na czas jego wykonywania,profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp, zageszcezenie powierzchni wykopu
. przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji technicznej,
rozplantowanie urobku na odkladzie , wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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1. WSTEP

I1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegdlowej specyfikacji  technicznej (85T) sy
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem koryta
wraz z profilowaniem i zaggszezaniem podloza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i wojewédzkich.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawaite w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do wlozenia konstrukeji nawierzchni.

1.4, Okreélenia podstawowe

Okreélenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normanii i definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczgce robot

Wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 .. Wymagania ogélne”
pke 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzgtu

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™
pkt 3.

3.2, Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier
moze dopuscié wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcéw statycznych, wibracyjnyeh lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzgt nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na whasciwosci
gruntu podloza.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,.Wymagania
ogolne™ pkt 4.

4.2, Transport materialow

Wymagania dotyczace transportu  materiatow  podano w ST D-04.02.01,
D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Zasady wykonania robot
Zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00,00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
5.2, Warunki przystgpienia do robot

Wykonawea powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i
zaggszezenia podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczania podlozajest mozliwe wylacznie za zgodq Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszezonym podlozu nie
moze odbywaé sig ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu
powinny by¢ wezedniej przygotowane.

Paliki Tub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi
drogi lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub
szpilek powinno umozliwia¢ naciaghigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wigkszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosei jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu,
w ktérym prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywad rgcznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robdét o malym
zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

' Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub
odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez Inzyniera,

Profilowanie i zaggszezenie podloza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno byé oczyszezone ze
wszelkich zanieczyszezen.

Po oczyszezeniu powierzehni pedloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne
terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca
sie. aby rzgdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rze¢dne podtoza.

Jezeli powyizszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zaniZzenia poziomu w
podlozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na
glebokos¢  zaakceptowang przez Inzyniera, dowiezé dodatkowy grunt spelniajacy
wymagania obowigzujace dla gérnej strefy korpusu. w iloéci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokosciowych i zageici¢ warstwe do uzyskania wartosci
wskaznika zageszezenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera,

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Zaggszezanie podloza nalezy kontynuowac do osiqgnigcia wskaznika zageszezenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. WskaZnik zaggszczenia nalezy okreéla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].



Tablica 1. Minimalne wartodei wskaznika zageszczenia podloza (1)

Minimalna
wartosé I, dla:
Strefa
korpusu Ruch mnigjsey

ad ciczkicgo

Gorna warstwa o grubosci 20 ¢im 1,00

Na glebokosei od 20 do 50 em od

powietrzehni podloza 0,97

W przypadku, gdy gruboziamisty material tworzacy podloze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie
obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérmy modut odksztaleenia podloza
wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie
powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podezas zageszezania powimna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszezeniem podloza
nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukltadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przvkiad przez rozlozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszezone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to
do ukladania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu,

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 6.

6.2. Badania w czasie rob6t
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszezenia koryta i wyprofilowanego podloza podaje tablica 2.

Tablica2.  Czestotliwo$¢ oraz zakres badaf i1 pomiardw wykonanego koryta i
wyprofilowanego podloza

Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalina cz¢stotliwoséé
i pomiarow badan i pomiardw
I [Szerokosé koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownosé podiuzna ¢o 20 m na kazdym pasie ruchu
p
3 | Rownosé poprzeczna 10 razy na | km

¥

4 | Spadki poprzeczne ' [0 razy na | km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad

5 codciow .
5 [Regdne wysokosciowe i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
planie i drog ekspresowych, co [00 m dla pozostalych drég
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Cd. tablicy 2

7 Zaggszezenie, wilgotnosé |w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
. N 2
gruntu podloza rzadziej niz raz na 600 m-

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy
wykonaé w punktach gléwnych lukéw poziomych

6.2.2. Szerokosé koryta (profilowanego podloza)

Szerokosé koryta i profilowanego podloza nie moze réznié¢ sie od szerokosci
projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podloza)

Nierdwnosci podluzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa
fatg zgodnie z norma BN-68/8931-04 [4].

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny byé zgodne z
dokumentacjg projektowa z tolerancjg + 0.5%.

6.2.5. Rzegdne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rz¢dnymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego
podloza i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

0§ w planie nie moze byé przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej
niz £ 3 em dla autostrad i drég ekspresowych lub wigeej niz £ 5 em dla pozostalych drog.

6.2,7. Zaggszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskainik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreélony wg BN-
77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ pordwnanie wartosei
moduldw  odksztalcenia, to wartos¢ stosunku wtérnego do  pierwotnego modulu
odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza
od 2.2,

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnosé gruntu podloza powinna by¢ rowna wilgotnosei optymalnej z tolerancjg od
-20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwic wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podloza)

Wszystkie  powierzchnie,  ktore  wykazuja  wigksze  odchylenia  cech
geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny byé naprawione przez
spulchnienie do glebokosei co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne zageszczenie,
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszezalne,



7. OBMIAR ROBOT

7.1, Zasady obmiaru rob6t
Zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego
koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robot podane w $T D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo!ne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows. SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
punktu & daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,.Wymagania
ogolne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m” koryta obejmuyje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przetrzutem na pobocze | rozplantowaniem,

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na
odktad lub nasyp,

— profilowanie dna koryta lub podloza,

— zageszczenie,

— utrzymanie koryta lub podloza,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
I.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obcigzenie plyta
4. BN-68/8931-04 Drogi  samochodowe.  Pomiar  réwnosci  nawierzchni

planografem i tatg
5. BN-77/8931-12 Oznaczanic wskaznika zaggszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowe] specyfikacji  technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonaniem warstw
odsaczajacych i odcinajacych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach powiatowych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych i odcinajacych, stanowiacych czesé
podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy podloze stanowi grunt wysadzinowy lub
watpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszezem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi. odpowiednimi polskimi
normami i z okresleniami podanymi w SST D-M-00.60.00 . Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoine”™
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczgce materialow

Wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine™ pkt 2.

2.2, Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
— piaski,
— zwir i mieszanka,
— geowlokniny,

a odcinajgcych - oprocz wyzej wymienionych:

— mial (kamienny).
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny spefniac
nastgpujace warunki:
a) szczelnosci, okrestony zaleznoscia:

gdzie:

b=

Dy - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odecinajacej lub odsaczajacej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podloza,



Dla materialéw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajacych warunek
szezelnodei musi by¢ spelniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana na warstwie odcinajacej.
b) zaggszczalnosei, okredlony zaleznoécia:

v-te,s
dyg
gdzie;
U/ - wskaznik réznoziarnistosci,
el - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,
ey - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odeinajacych
powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 11i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych i
odcinajacych powinny spelnia¢ wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy 11 11,

Miat kamienny do warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien spelniac
wymagania normy PN-B-11112 [4].

2.4, Wymagania dla geowlékniny

Geowldkniny przewidziane do uzycia jako warstwy odcinajace i odsaczajace
powinny posiadac aprobate techniczng wydang przez uprawniona jednostkg.

2.5. Skladowanie materialow
2.5.1. Skiadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajace]
nie jest wbudowane bezposdrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego
okresowego skladowania, to Wykonawca robdt powinien zabezpieczyé kruszywo przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podloze w miejscu
skltadowania powinno byé réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5.2, Skladowanie geowldknin

Geowlokniny przeznaczone na warstwy odsaczajaca lub odcinajaca nalezy
przechowywaé w opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystych, suchych i
wentylowanych.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzgtu

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™
pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej tub odsaczajace]
powinien wykazaé si¢ mozliwosciq korzystania z nastepujacego sprzgtu:
— réwniarek,
- walcdw statycznych,
- phyt wibracyjnych lub ubijakdw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczgce transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania
ogdlne™ pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowelnymi $rodkami transportu w warunkach

zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiemym wysuszenien i zawilgoceniem.
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4.3. Transport geowloknin

Geowlokniny moga by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu pod
warunkiem:
— opakowania bel (rolek) folig, brezentem lub tkanina techniczna,
- zabezpieczenia opakowanych bel przez przemieszezaniem si¢ w czasie przewozu,
- ochrony geowldknin przez zawilgoceniem i nadmiernym ogrzaniem,
— niedopuszezenie do kontaktu bel z chemikaliami, tluszczami oraz przedmiotami

mogacymi przebi¢ lub rozcigé geowldkniny.

Kazda bela powinna byé¢ oznakowana w sposéb umozliwiajacy jednoznaczne

stwierdzenie, Ze jest to material do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajace].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 5.
5.2, Przygotowanie podloia

Podioze gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST D-02.00.00
.Roboty ziemne” oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem 1 zageszczaniem
podioza™.

Warstwy odcinajaca 1 odsaczajaca  powinny by<¢  wytyczone w  sposob
umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacjq projektowa, z tolerancjami
okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do
osi drogi, lub w inny sposdb zaakceptowany przez [nzyniera.

Rozmieszezenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciggnigcie sznurkow
lub linek do wytyczenia robdt w odstgpach nie wigkszych nizco 10 m.

5.3, Wbudowanic i zaggszezanie kruszywa

Kruszywo powinno byé¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy
uzyciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkdw i rzednych wysokosciowych.
Grubosé rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszezeniu
osiggnigto grubosé projektowana.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy
odsaczajgcef lub odcinajacej o gruboscei powyzej 20 e, to wbudowanie kruszywa nalezy
wykona¢ dwuwarstwowo. Rozpoczgeie ukladania kazdej nasigpnej warstwy moze nastapi¢
po odbiorze przez Inzyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed
zageszezeniem wymieni¢ kruszywo na material o odpowiednich wlasciwosciach.

Natychmiast po koficowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajgcej
nalezy przystapi¢ do jej zageszczania.

Zageszezanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynac od krawedzi i
stopniowo przesuwac pasami podluznymi cz¢sciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej osi.
Zaggszezanie nawierzehni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynaé od dolnej krawedzi
i przesuwaé pasami podluznymi cze¢éciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej gornej
krawedzi.

Nierdwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zaggszczania powinny by¢
wyréwnywane na biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie
materialu, az do otrzymania réwnej powierzehni,

W niejscach niedostepnych dla waledw warstwa odcinajaca i odsqezajaca
powinna by¢ zageszezana plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.



Zageszezanie nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaZnika zaggszczenia nie
mnigjszego od 1,0 wedlug normalnej préby Proctora, przeprowadzongj wedlug PN-B-
04481 [1]. Wskaznik zageszezenia nalezy okre$la¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowany w warstwe odsaczajaca lub
odcinajaca, uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia wedlug normalnej proby
Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obeigzen plytowych. Nalezy
okresli¢ pierwotny i wtorny modul odksztalcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6].
Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczad 2,2.

Wilgotnosé kruszywa podczas zageszezania powinna byé rowna wilgotnosci
optymalnej z tolerancja od -20% do +10% jej wartodci. W przypadku, gdy wilgotnose
kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez
mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnoi¢ kruszywa jest nizsza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscia wody i réwnomiernie
wymieszac.

5.4. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$é wykonania odcinka prabnego, to co
najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robot Wykonawca powinien wykona¢ odcinek
probny w celu:

— stwierdzenia, czy sprzet budowiany do rozkladania i zaggszczania jest whasciwy.

— okreilenia grubosci warstwy materiatu w stanie fuznym koniecznej do uzyskania
wymaganej grubosci po zaggszczeniu,

— ustalenia liczby przejs¢ sprzgtu zageszezajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zaggszezenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialow oraz sprzetu,
jakie beda stosowane do wykonywania warstwy odcinajgce] i odsaczajacej na budowie.

Odcinek probny powinien byé¢ zlokalizowany w migjscu wskazanym przez
Inzyniera.

5.5. Rozkladanie geowloknin

Warstwe geowlokniny nalezy rozkladaé na wyprofilowanej powierzchni podloza,
pozbawionej ostrych elementow, ktére moga spowodowaé uszkodzenie warstwy (na
przyklad kamienie, korzenie drzew i krzewéw). W czasie rozkladania warstwy z
geowlokniny nalezy spelni¢ wymagania okre$lone w SST lub producenta dotyczace
szerokosei na jakg powinny zachodzi¢ na siebie sasiednie pasma geowlokniny lub zasad ich
laczenia oraz ewentualnego przymocowania warstwy do podloza gruntowego.

5.6. Zabezpieczenie powierzehni geowloknin

Po powierzchni warstwy odcinajacej lub odsaczajacej, wykonanej z geowtdknin
nic moze odbywacé sig ruch jakichkolwiek pojazdow.

Lezaca wyzej warstwe nawierzchni nalezy wykonywaé rozkladajac material ..od
czola®, to znaczy tak, 2e pojazdy dowozace material i wykonujace czynnosci
technologiczne poruszaja sig¢ po juz ulozonym materiale.

5.7. Utrzymanic warstwy odsjczajacej i odcinajacej

Warstwa odsaczajaca i odcinajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej
warshwy powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza sig ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajacej lub
odsaczajgcej z geowldknin,

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sig ruch pojazdéw koniecznych dla
wykonania wyze] lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza
Wykonawcg robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jako$ci robét

Zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogtine™
pkt 6.
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6.2, Badania przed przystapienicm do robot

Przed przystapieniem do robdot Wykonawcea powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét { przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania
te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

Geowtékniny przeznaczone do wykonania warstwy odcinajace] 1 odsqczajacej
powinny posiada¢ aprobate techniczna, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czgstotliwosc oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badail i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i
zaggszezenia warstwy odsaczajacej i odeinajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwoéé oraz zakres badan i pomiardw warstwy odsaczajacej i odcinajacej

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwosé badan
badan i pomiaréw i pomiardw
1| Szerokosé warstwy [0razy na 1 km
2 | Rownos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnosé poprzeczna 10 razy na t km
4 | Spadki poprzeczne ! 10 razy na | km

¢o 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i

5 | Rzedne wysokosciowe drog ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog

6 | Uksztaltowanie osi w|co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i

planie ! drég ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog
7 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
.. 2
niz raz na 400 m*
Przed odbiorem;
. “ e, 3
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m-
8 | Zaggszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
wilgotnosé kruszywa rzadziej niz raz na 600 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy
wykonaé w punktach glownych tukdw poziomych.

6.3.2. Szerokosé warstwy

Szerokosé warstwy nie moze sig réznic¢ od szerokosei projektowanej o wigcej niz
+10 ¢, -5 em,

6.3.3. Rownos¢ warstwy

Nieréwnosei podluzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢
4 metrowg laty, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [7].

Nierdwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢
4 metrowa lata.

Nierdwnosci nie mogg przekraczac¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spacki poprzeczne warstwy odcinajacej i1 odsaczajacej na prostych t lukach
powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowq z tolerancja + 0,5%,




6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Rozice  pomiedzy rzednymi  wysokosciowymi  warstwy i rzgdnymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi -2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej
niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub o wigcej niz £ 5 cm dla pozostalych drég.

6.3.7. Grubos¢ warstwy

Grubosé warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentagji projektowej z
tolerancja +1 cn, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgleddw technologicznych, zostala wykonana w dwdch
warstwach, nalezy mierzy¢ taczng grubosé tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca
wykona naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na glebokos$é co najmniej 10 ¢m.
uzupelnienie nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnanie i ponowne
zageszezenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyiej podanych zasad na koszt
Wykonawey.,

6.3.8. Zageszezenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN-
77/8931-12 [8] nie powinien by¢ mniejszy od |I.

Jezeli jako keryterium dobrego zageszezenia warstwy stosuje si¢ poréwnanie
wartosci moduldw odksztaleenia, to warto$é stosunku wtérego do pierwotnego modulu
odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wigksza
od 2.2,

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zaggszezenia nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17
[2). Wilgotnosé kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20%
do +10%.

6.3.9. Badania dotyczace warstwy odsaczajacej i odcinajacej z geowloknin

W czasie ukladania warstwy odcinajgeej i odsaczajgee)] z geowldknin nalezy
kontrolowacé:
a) zgodnos¢ oznaczenia poszezegdlnych bel (rolek) geowldknin z okreslonym w
dokumentacji projektowej,
b} réwnosé warstwy,
¢} wielkos¢ zakladu przyleglych pasm i sposéb ich laczenia,
d} zamocowanie warstwy do podloza gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentacji
projektowe].
Ponadto nalezy sprawdzi¢, czy nie nastapilo mechaniczne uszkodzenie
geowlokniny (rozerwanie, przebicie). Pasma geowldkniny uzyte do wykonania warstwy
odcinajacej 1 odsqezajacej nie powinny mied takich uszkodzen,

6.4, Zasady postgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie  powierzchnie, ktore  wykazujqa wigksze odchylenia  cech
geometrycznych od okredlonyeh w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do
alebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie zaggszczone. Dodanie nowego
materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru roboét
Zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 .Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m
i odsaczajacej.

(metr  kwadratowy) warstwy odcinajgce;
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8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogdlne™ pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczgce podstawy platnodci

Ustalenia dotyczace podstawy platnoscei podano w ST D-M-00.00.00 ,.Wymagania
ogoblne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania Im’ warstwy odsaczajace] i/lub odcinajace] z kruszywa
obejmuje:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy materialu o
grubosci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
— wyréwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,
—~ zaggszezenie wyprofilowane) warstwy,
— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
techniczne;j,
- utrzymanie warstwy.
Cena wykonania 1m’ warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z geowldknin
obejmuje;
—~ prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy geowloknin,
— pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-006714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-B-1111]1 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych . Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo lamane do nawierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochadowe. Oznaczanie modulu  odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obeigzenie plyta

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe.  Pomiar réwnos$ct  nawierzchni
planografem i latg

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zagg¢szezenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

9. Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnych na stabym podlozu z zastosowaniem
geotekstylidw, IBDiM, Warszawa 1986.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania ogolne dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwiazanych z wykonywaniem
podbudowy i ulepszonego podloza z kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi.

1.2, Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawe
opracowania szczegolowe] specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach powiatowych.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem i odbiorem podbudow i ulepszonego podloza z gruntéw lub
kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi i obejmuja SST:

D-04.05.01 Podbudowa i ulepszone podloze z gruntu lub kruszywa stabilizowanego
cementem
Podbudowg z gruntdw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi
wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej, jako:

— podbudowe zasadnicza,
-~ podbudowe pomocnicza.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne™ pkt 1.4
oraz w ST wymienionych w pkt 1.3, dotyczacych poszczegdlnych rodzajéw podbudow i
ulepszonego podtoza z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi.

1.5. Wymagania dotyczace robdt

Wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™
pkt I.5.
2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczgce materialow

Wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST
D-M-00.00.00 ., Wymagania ogolne™ pkt 2.
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2.2. Rodzaje materialow

Materialy stosowane podano w ST wymienionych w pkt 1.3, dotyczacych
poszezegolnych rodzajow podbuddw i ulepszonego podloza z gruntow lub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi (cement, wapno, aktywne popioly lotne,
wiclkopiecowy zuzel granulowany). Dopuszcza sig inne kwalifikowane spoiwa
hydrauliczne posiadajace aprobate techniczna wydana przez uprawniong jednostke,

3, SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzgtu

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdéne™
pkt 3.

3.2, Sprzgt do wykonania robét

Wykonawea przystgpujacy do wykonania podbudowy lub ulepszonego podloza
stabilizowanego spoiwami powinien wykaza¢ sie mozliwosciq korzystania z nastgpujacego
sprzetu;

a) w przypadku wytwarzania mieszanek kruszywowo-spoiwowych w mieszarkach:

~ mieszarek stacjonarnych,

— uktadarek lub réwniarek do rozkladania mieszanki,

- walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania,

— zaggszczarek plytowych, ubijakéw mechanicznych lub malych walcow wibracyjnych do
zaggszczania w miejscach trudnodostepnych,

b) w przypadku wytwarzania mieszanek gruntowo-spoiwowych na miejscu;

— mieszarek jedno lub wielowirnikowych do wymieszania gruntu ze spoiwami,

— spycharek, réwniarek lub sprze¢tu rolniczego (plugi, brony, kultywatory) de spulchniania
gruntu,

- cigzkich szablondw do wyprofilowania warstwy,

— rozsypywarek wyposaZzenych w oslony przeciwpylne i szezeliny o regulowanej
szerokosci do rozsypywania spoiw,

— przewoznych zbiomnikéw na wodg, wyposazonych w urzadzenia do réwnomiernego i
kontrolowanego dozowania wody,

— walcdw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statyeznych do zageszezania,

— zageszezarek plytowych, ubijakdw mechanicznych lub makych walcow wibracyjnyeh do
zageszezania w miejscach trudnodostgpnych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyezgce transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.
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4.2, Transport materialow

Transport cementu powinien odbywaé si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [19].

Transport wapna powinien odbywa¢ sie zgodnie z PN-B-30020 [12].

Transport popioldw lotnych powinien odbywaé sig zgodnie z PN-5-96035 [18].

Zuzel wielkopiecowy granulowany mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportu w sposob zabezpieczony przed zanieczyszezeniem i zawilgoceniem.

Mieszanke kruszywowo-spoiwowa mozna przewozic  dowolnymi srodkami
transportu, w sposob zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, rozsegregowaniem i
wysuszeniem lub nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot
Zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00,,Wymagania agélne™ pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno byé przygotowane zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w SST D-04.01.01 , Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podloza”
i SST D-02.00.00 ,.Roboty ziemne™.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy i ulepszonego
podloza powinny by¢ wczesnigj przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny byé ustawione w osi drogi i w rz¢dach réwnoleglych do
osi drogi, lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie sznurkéw
fub linek do wytyczenia robét w odstepach nie wigkszych niz co 10 .

Jezeli warstwa mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwami hydraulicznymi ma by¢
uktadana w prowadnicach, to po wytyczeniu podbudowy nalezy ustawi¢ na podlozu
prowadnice w taki sposob, aby wyznaczaty one Scisle linie krawedzi ukladanej warstwy
wedlug dokumentacji projektowej. Wysoko$¢ prowadnic powinna odpowiada¢ grubosci
warstwy mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwami hydraulicznymi, w  stanie
niezageszczonym. Prowadnice powinny by¢ ustawione stabilnie, w sposéb wykluczajacy ich
przesuwanie sig pod wplywem oddzialywania maszyn uzytych do wykonania warstwy.

5.3. Odcinck probny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka prébnego, to co
najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem robot, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek
probny w celu:

— stwierdzenia czy sprzet budowlany do spulchnienia, mieszania, rozkladania
i zaggszezania jest wlasciwy,

— okreslenia grubosci warstwy materialu w stanic luznym, koniecznej do uzyskania
wymagane] gruboscei warstwy po zageszezeniu,

— okreglenia potrzebnej liczby przejs¢ walcéw do uzyskania wymaganego wskaznika
Zageszezenia warstwy.
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Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ materialow oraz sprzetu takich,
Jjakie bedg stosowane do wykonywania podbudowy lub ulepszonego podloza.

Powierzehinia odcinka prabnego powinna wynosié od 400 do 800 m”,

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez
Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy lub ulepszonego
podtoza po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inzyniera.

5.4. Utrzymanie podbudowy i ulepszonego podioza

Podbudowa i ulepszone podloze po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepne]
warstwy, powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie
wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe lub ulepszone podloze do ruchu
budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie wszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewladciwego utrzymania
podbudowy lub ulepszonego podloza obeigza Wykonawce robot.

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia biezacych napraw podbudowy
lub  ulepszonego podloza uszkodzonych  wskutek oddzialywania czynnikow
atmosferyeznych, takich jak opady deszezu i $niegu oraz mroz.

Wykonawea jest zobowigzany wstrzymaé rtuch  budowlany po  okresie
intensywnych opadéw deszczu, jezeli wystapi mozliwoéé uszkodzenia podbudowy lub
ulepszonego podloza.

Warstwa stabilizowana spoiwami hydraulicznymi powinna by¢ przykryta przed
zimg warstwa nawierzchni lub zabezpieczona przed niszczacym dziataniem czynnikéow
atmosferycznych w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

5.5, Piclggnacja warstwy z gruntu lub kruszywa stabilizowanego spoiwami
hydraulieznymi

Pielggnacja powinna by¢ przeprowadzona wedlug jednego z nastepujgcych
sposobow:

a) skropienie warstwy emulsjg asfaltowa, albo asfaltem D200 lub D300 w ilosci od 0,5 do
1,0 kg/nﬂ

b) skropienie specjalnymi preparatami powtokotwérczymi posiadajacymi  aprobate
techniczng wydana przez uprawniong jednostke. po uprzednim zaakceptowaniu ich
uzycia przez InZyniera,

¢) utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotne skrapianie wodg w ciggu dnia, w
czasie co najmniej 7 dni.

d) przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszezalng folig z tworzywa sztucznego, ulozong na
zaklad o szerokosci co najmniej 30 cm i zabezpieczong pized zerwaniem z powierzchni
warstwy przez wiatr,

¢) przykrycie warstwa piasku lub grubej widkniny technicznej i utrzymywanie jej w stanie
wilgotnym w czasie co najmnigj 7 dni.

Inne sposoby pielegnacji, zaproponowane przez Wykonawce i inne materialy
przeznaczone do pielggnacji moga by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacji Inzyniera.
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Nie nalezy dopuszczaé zadnego ruchu pojazdow i maszyn po podbudowie w
okresie 7 dni po wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch technologiczny moze odbywac
si¢ wylacznie za zgoda InZyniera.

5.6, Pozostale wymagania dotyczace wykonania robdét

Pozostale wymagania dotyczace wykonania robdt podano w specyfikacjach
dotyczacych poszczegbinych rodzajow podbuddw i ulepszonego podloza z gruntdw lub
kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi, ktore obejmuja:

1. D-04.05.01 Podbudowa i ulepszone podioze z gruntu lub kruszywa stabilizowanego
cementem

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakosci robdt podane w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawea powinien wykonaé¢ badania spoiw,
kruszyw i gruntéw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inzynierowi w celu akceptacji.

6.3. Badania w c¢zasie robé6t
6.3.1. Czestotliwo$c oraz zakres badan 1 pomiarow

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy
lub ulepszonego podloza stabilizowanych spoiwami podano w tablicy 1.
Tablica |. Czestotliwos¢ badan i pomiaréw

Czestotliwosé badan

Maksymalna
powierzchnia
podbudowy lub
ulepszonego pod-
loza przypadajaca
na jedno badanie

Minimalna liczba
badan na dztenncj
drialee robocz)

Lp. Wyszczegolnienie badan

I | Uziarnienie mieszanki gruntu lub kruszywa

2 | Wilgotnoé¢ mieszanki gruntu lub kruszywa ze
spoiwem
3 | Rozdrobnienie gruntu 2 600 m”
4 [Jednorodnos¢ i glebokosé wymieszania >
5 | Zageszczenie warsbwy
6 | Grubosé podbudowy lub ulepszonego podloza 3 400 m’
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7 | Wytrzymalosé na sciskante
— 7i28-dniowa przy stabilizacji cementem
6 prébek
6 probek 400 ny’
3 probki
8 | Mrozoodpomosé ™ p]_'zy pro_wktowam.u iw
przypadkach watpliwych
Badanie spoiwa;
9 |- cementu, przy projektowaniu skladu
mieszanki i przy kazdej
Zimianie
10 | Badanie wody dla kazdegq watpliwego
zrédla
dla kazdej partii i przy kazdej
11 | Badanie wlasciwosci gruntu lub kruszywa zmianie rodzaju gruntu lub
kruszywa
12 | Wskaznik nognosci CBR ¥ w przypadkach waipliwych
i na zlecenie Inzyniera

1) Badanie wykonuje si¢ dla gruntow spoistych
2) Badanie wykonuje si¢ przy stabilizacji gruntu metoda mieszania na miejscu

3) Badanie wykonuje sie przy stabilizacji gruntu lub kruszyw cementem, wapnem
i popiolami lothymi
4) Badanie wykonuje si¢ przy stabilizacji gruntu wapnem.

6.3.2. Uziarnienie gruntu lub kruszywa

Probki do badan nalezy pobiera¢ z mieszarek lub z podloza przed podaniem
spoiwa. Uziarnienie kruszywa lub gruntu powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w
SST dotyczacych poszezegolnych rodzajow podbuddw i ulepszonego podioza.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwami

Wilgotnosé mieszanki powinna by¢ rédwna wilgotnosci optymalnej, okreslonej w
projekeie skladu tej mieszanki, z tolerancja +10% -20% jej wartosci.
6.3.4. Rozdrobnienie gruntu

Grunt powinien by¢ spulchniony i rozdrobniony tak, aby wskaznik rozdrobnienia
byl co najmnie} rowny 80% (przez sito o srednicy 4 mm powinno przejs¢ 80% gruntu).
6.3.5. Jednorodno$é i glebokodé wymieszania

Jednorodno$é wymieszania grunfu ze spoiwem polega na ocenie wizualnej
jednolitego zabarwienia mieszanki.
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Gleboko$¢ wymieszania mierzy sig w odleglosci min. 0.5 m od krawedzi
podbudowy czy ulepszonego podloza. Gigboko$é wymieszania powinna by¢ taka, aby
grubos¢ warstwy po zageszezeniu byla réwna projektowanej.

6.3.6, Zageszczenie warstwy

Mieszanka powinna by¢ zageszczana do osiagniecia wskainika zageszczenia nie
mniejszego od 1,00 oznaczonego zgodnie z BN-77/893 1-12 [25].

6.3.7. Grubos¢ podbudowy lub ulepszonego podtoza

Gruboié warstwy nalezy mierzy¢ bezposrednio po jej zageszezeniu w odleglosci
co najmniej 0,5 m od krawedzi. Grubo$¢ warstwy nie moze rézni¢ si¢ od projektowanej o
wigcej niz + | cm.

6.3.8. Wytrzymatog¢ na éciskanie

Wytrzymato$¢ na sciskanie okresla sig¢ na prébkach walcowych o $rednicy i
wysokosci 8 cm. Prabki do badan nalezy pobiera¢ z miejsc wybranych losowo, w warstwie
rozlozonej przed jej zaggszczeniem, Probki w ilodei 6 sztuk nalezy formowaé i
przechowywaé zgodnie z normami dotyczacymi poszezegdlnych rodzajow stabilizacji
spoiwami. Trzy prabki nalezy bada¢ po 7 lub 14 dniach oraz po 28 lub 42 dniach
przechowywania, a w przypadku stabilizacji zuzlem granulowanym po 90 dniach
przechowywania, Wyniki wytrzymalosei na Sciskanie powinny by¢ zgodne z wymaganiami
podanymi w OST dotyczacych poszezegdlnych rodzajow podbudéw i ulepszonego podtloza.

6.3.9. Mrozoodpornosé

Wskaznik mrozoodpornosci okreslany przez spadek wytrzymatosci na Sciskanie
probek  poddawanych cyklom zamrazania i odmrazania powinien by¢ zgodny =z
wymaganiami podanymi w ST dotyczacych poszezegolnych rodzajow podbudow i
ulepszonego podloza.

6.3.10. Badanie spoiwa

Dla kazdej dostawy cementu, wapna, popiotéw lotnych, zuzla granulowanego,
Wykonawca powinien okresli¢é wlasciwoscei podane w OST dotyczacych poszezegdlnych
rodzajéw podbudoéw i ulepszonego podloza.

6.3.11. Badanie wody

W przypadkach watpliwych nalezy przeprowadzi¢ badania wody wg PN-B-32230
[13].
6.3.12. Badanie wiasciwodei gruntu tub kruszywa

W lasciwosdei gruntu lub kruszywa nalezy badac przy kazdej zmmianie rodzaju gruntu

lub kruszywa. Wlasciwosci powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w OST
dotyczacych poszczegolnych rodzajow podbudéw i ulepszonego podtoza.
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6.3.13. Wskaznik nosnosci CBR

Wskaznik nosnosci CBR okresla sig wg normy BN-70/8931-05 [13] dla prébek
gruntu stabilizowanego wapnem, pielegnowanych zgodnie z wymaganiami PN-S-9601]1

[16].

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych i wytrzymatosciowych podbudowy

6.,4.1, Czgstotliwoé¢ oraz zakres badain i pomiarow

lub ulepszonego podloza stabilizowanych spoiwami

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych
podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej podbudowy [ub
ulepszonego podloza stabilizowanych spoiwami

Minimalna czestotliwo$é

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiarow . o

P > 8 pormiaro badan i pomiardw

| Szerokosé 10 razy na | km

. o w sposéb ciagly planografem albo co
2 Rownoé¢ podiuzna P sty pianos )
20 m fata na kazdym pasie ruchu

3 Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne*' 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planie*’

7 Grubos¢ podbudowy i ulepszonego|w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz

podloza

na 2000 m’

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtownyeh lukéw poziomych,

6.4.2. Szerokoéé podbudowy i ulepszonego podloza

Szerokos¢ podbudowy i ulepszonego podloza nie moze rézni¢ sie od szerokosei
projektowanej o wiecej niz +10 ¢m, -5 cm.
Na jezdniach bez krawegznikow szerokosé podbudowy powinna byé wicksza od
szerokodei warstwy wyzej lezace] o co najmniej 25 em lub o wartos¢ wskazang w
dokumentacji projektowej.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Niergwnosci podluzne podbudowy i ulepszonege podloza nalezy mierzyé
4-metrowa fatg lub planografem, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [22].

Nierdwnosci poprzeczne podbudowy i

4-metrows latg.

Nierdwnosci nie powinny przekraczac:

ulepszonego podloza nalezy mierzyé¢
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- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mim dla podbudowy pomocnicze] i ulepszonego podioza.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszonego podloza

Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszonego podloza powinny by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowa z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy i ulepszonego podloza

Roznice pomiedzy rzednymi wykonanej podbudowy i ulepszonego podloza
a rzednymi prejektowanymi nie powinny przekraczaé + ! e¢m, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza

0$ podbudowy i ulepszonego podloza w planie nie moze by¢ przesunigia w
stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.4.7. Grubosé podbudowy i ulepszonego podloza

Gruboéé podbudowy i ulepszonego podioza nie moze réini¢ si¢ od grubosci
projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej = [0%,
- dla podbudowy pomocniczej i ulepszonego podloza +10%, -15%.

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
i ulepszonego podloia

6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy i ulepszonego pedioza

Jezeli po wykonaniu badan na stwardnialej podbudowie lub ulepszonym podiozu
stwierdzi sig, ze odchylenia cech geometrycznych przekraczaja wielkoéci okreslone w
p. 6.4, to warstwa zostanie zerwana na calqy grubos¢ i ponownie wykonana na koszt
Wykonawey. Dopuszcza si¢ inny rodzaj naprawy wykonany na koszt Wykonawey, o ile
zostanie on zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli szerokoéé podbudowy lub ulepszonego podioza jest mniejsza od szerokosci
projektowanej o wigcej niz 5 cin i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to
Wykonawea powinien poszerzy¢ podbudowg lub ulepszone podloze przez zerwanie
warstwy na pelng grubosé do polowy szerokodci pasa ruchu i wbudowanie nowej mieszanki.

Nie dopuszeza sie mieszania skladnikéw mieszanki na miejscu. Roboty te
Wykonawca wykona na wlasny koszt.

6.5.2. Niewlasciwa grubosé podbudowy i ulepszonego podtoza

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubesci Wykonawcea
wykona naprawg podbudowy lub ulepszonego podloza przez zerwanie wykonanej warstwy,
usunigcie  zerwanego materialu i ponowne wykonanie warstwy o odpowiednich
wladciwosciach i o wymagangj grubosci. Roboty te Wykonaweca wykona na wiasny koszt.
Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, na koszt
Wykonawey.
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6.5.3. Niewlasciwa wytrzymalos¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Jezeli wytrzymalo$é srednia probek bedzie mniejsza od dolnej granicy okredlonej
w SST dla poszczegélnych rodzajow podbuddw i ulepszonego podioza, to warstwa
wadliwie wykonana zostanie zerwana i wymicniona na nowa o odpowiednich
wlasciwosciach na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru rohdt
Zasady obmiaru robaét podano w ST D-M-00,00.00 ,, Wymagania ogolne™ pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowq jest m® (metr kwadratowy) podbudowy i ulepszonego
podloza z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje sig za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly
wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy piatnosei

Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’ podbudowy i ulepszonego podloza z gruntdw lub kruszyw

stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi obejmuje:

a) w przypadku wytwarzania mieszanek kruszywowo-spoiwowych w mieszarkach:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

~ dostarczenie materialéw, wyprodukowanie mieszanki i jej transport na miejsce
wbudowania,

- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie prowadnic oraz innych materialdw i
wrzadzen pomocniczych,

—~ rozlozenie i zageszezenie mieszanki,

— pielggnacja wykonanej warstwy

— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

b) w przypadku wytwarzania mieszanek gruntowo-spoiwowych na miejscu:
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— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— spulchnienie gruntu,
— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i cdwiezienie prowadnic oraz innych materialéw i

urzadzeh pomocniczych,

— dostarczenie i rozscielenie sktadnikow zgodnie z recepta laboratoryjna,
— wymieszanie gruntu rodzimego lub ulepszonego kruszywem ze spoiwem w korycie
drogi,

—  zaggszezenie warstwy,
pielegnacia wykonanej warstwy
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji

technicznej,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.
2.
3

12.
13.
14.
15.
16,

PN-B-04300
PN-B-04481
PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-38
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-19701
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-C-84038

PN-C-84127
PN-S-96011

Cement. Metody badan. Oznaczanie cech fizycznych

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa wmineralne. Badania. Oznaczanie zawarfosci
zanieczyszczeh obeych

Kruszywa mineralne.  Badania.  Oznaczanie  skiladu
Ziarnowego

Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszezen organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki
metoda bromowa

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
wapniowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie scieralnosci w
bebnie Los Angeles

Cement, Cement powszechnegoe uzytku. Skiad, wymagania i
ocena zgadnosei

Wapno

Materialy budowlane. Woda do betondw [ zapraw
Wodorotlenek sodowy techniczny

Chlorek wapniowy techniczny

Drogi samochodowe. Stabilizacja gruntéw wapnem do celdw
drogowych
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18.
19.
20,
21

10.2,

27.
28.

PN-5-96012

PN-5-96035

BN-88/6731-08
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02
BN-68/8931-04
BN-70/8931-05
BN-73/8931-10

BN-77/8931-12
BN-71/8933-10

Inne dokumenty

Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepszone podloze z
gruntu stabilizowanego cementem

Drogi samochodowe. Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie plytg
Drogi samochodowe. Pomiar rownosci  nawierzchni
planografem i latg

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaZnika nosnoéei gruntu
jako podloza nawierzchni podatnych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika aktywnosci
pucelanowej popiolow lotnych z wegla kamiennego
Oznaczanie wskaznika zaggszezenia gruntu

Drogi samochodowe. Podbudowa z gruntéw stabilizowanych
aktywnymi popiolami lotnymi.

[nstrukcja CZDP 1980 ,.Badanie wskaZnika aktywnosci zuzla granulowanego”
Wytyczne MK CZDP | Stabilizacja kruszyw 1 gruntéw zuzlem wielkopiecowym
granulowanym”, Warszawa 1979

Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDIM - 1997,
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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PODBUDOWA I ULEPSZONE PODLOZE
Z. GRUNTU LUB KRUSZYWA
STABILIZOWANEGO CEMENTEM



18 Podbudowy i ulepszone podioze = krussyw  D-04.03.00+04.03.01
stahilizowanych spoiwami hydranliczimmi
SPIS TRESCI
D-04.05.01
PODBUDOWA 1 ULEPSZONE PODLOZE Z GRUNTU LUB KRUSZYWA
STABILIZOWANEGO CEMENTEM
Le WSTEP ..o eee e ee et s eeee e es e ese ettt 19
2MATERIALY ..ottt et et eet e e eereees e 20
JuSPRZET ..ottt e et s e e b e ettt 23
Ao TRANSPORT ...coooooiioeeoeeee et ettt ettt e es e s s enes 23
5. WYKONANIE ROBOT ...oooooooiviiie oot eses s 24
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT _....ooooooviiiiiiieee e teeeeeeeeoeee oo 28
ToOBMIAR ROBOT ...ooooooiee et ee et eeeet e osvesseesaninn 29
8. ODBIOR ROBOT ..ot eeees e rees e aveestiees e sesa et es st 29
9. PODSTAWA PLATNOSCT ..ot oo 29
10. PRZEPISY ZWIAZANE ..ot s ans e seeeee o 29



D-04.03.00204.05.04  Podbudowy i ulepszone podiose = grantdw lub kruszyw 19
stabilizowanych spoiwami lydranlicziymi

1. WSTEP

1.1. Przedmiot 85T

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji techmicznej (SST) sa
wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem
podbudowy t ulepszonego podloza z gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem.

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawe
opracowania szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdét na drogach krajowych i
wojewodzkich,

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy i ulepszonego podloza z gruntu lub kruszywa
stabilizowanego cementem wg PN-S-96012 [17].

Grunty lub kruszywa stabilizowane cementem moga by¢ stosowane do wykonania
podbudéw zasadniczych, pomocniczych i ulepszonego podioza wg Katalogu typowych
konstrukeji nawierzchni podatnych i polsziywnych [29].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem - jedna lub dwie warstwy
zageszczone] mieszanki cementowo-gruntowej, ktéra po  osiagnigeiu - wlasciwej
wytrzymaloéei na $ciskanie, stanowi fragment noénej czgsci nawierzchni drogowej.

1.4.2. Mieszanka cementowo-gruntowa - mieszanka gruntu, cementu i wody, a w razie
potrzeby rowniez dodatkéw ulepszajacych, np. popiotéw lotnych lub chlorku wapniowego,
dobranych w optymalnych ilosciach.

1.4.3. Grunt stabilizowany cementem - mieszanka cementowo-gruntowa zageszezona i
stwardniata w wyniku ukonczenia procesu wiazania cementu.

1.4.4. Kruszywo stabilizowane cementem - mieszanka kruszywa naturalnego, cementu i
wody, a w razic potrzeby dodatkéw ulepszajacych, np. popiotow lotnych lub chlorku
wapniowego. dobranych w optymalnych ilodciach, zageszczona i stwardniata w wyniku
ukonczenia procesu wigzania cementu.

1.4.5. Podloze gruntowe ulepszone cementem - Jedna lub dwie warstwy zaggszezone)
mieszanki cementowo-gruntowej. na ktdrej ukladana jest warstwa podbudowy.

1.4.6. Pozostale okreslenia sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 1.4.
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1.5. Wymagania dotyeziyce robdét

Wymagania dotyczace robot podano w $8T D-04.05.00 ,,Podbudowy i ulepszone
podtoze z gruntdw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania
ogolne™ pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczgce materialow

Wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST
D-04.05.00 ,,Podbudowy i ulepszone podloze z gruntow lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogélne™ pkt 2,

2.2, Cement

Nalezy stosowac cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-B-19701 [11], portlandzki
z dodatkami wg PN-B-19701 [11] lub hutniczy wg PN-B-19701 [11].
Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 1.

Tablica 1. Wiasciwosci mechaniczne i fizyczne cementu wg PN-B-19701 [11]

C Klasa cementu
Lp. Wlasciwosci -
32,5
1| Wytrzymalosé na $ciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mniej niz:
- cement portlandzki bez dodatkow 16
- cement hutniczy 16
- cement portlandzki z dodatkami 16
2 | Wytrzymaloé¢ na sciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mniej niz: 32,5
3 | Czas wigzania:
- poczatek wiazania, najwezedniej po uplywie, min, 60
- koniec wigzania, najpdiniej po uplywie, h 12
4 | Stalosé objetoscei, mm, nie wigeej niz 10

Badania cementu nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-04300 [ (].

Przechowywanie cementu powinno odbywad si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [19].

W przypadku, gdy czas przechowywania cementu bgdzie dluzszy od trzech
miesiecy, mozna go stosowaé za zgoda Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne
wykaza jego przydatnosc do robdt.

2.3. Grunty

Przydatnos$é gruntéw przeznaczonych do stabilizacji cementem nalezy oceni¢ na
podstawie wynikdw badan laboratoryjnych, wykonanych wedlug metod podanych w PN-S-
96012 [17].
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Do wykonania podbudéw i ulepszonego podloza z gruntéw stabilizowanych
cementem nalezy stosowaé grunty spelniajace wymagania podane w tablicy 2.

Grunt mozna uzna¢ za przydatny do stabilizacji cementem wtedy, gdy wyniki
badan laboratoryjnych wykaza, ze wytrzymatosé na éciskanie i mrozoodpornos¢ probek
gruntu stabilizowanego sa zgodne z wymaganiami okreslonymi w p. 2.7 tablica 4.

Tablica 2. Wymagania dla gruntow przeznaczonych do stabilizacji cementem
wg PN-S-96012 [17]

Lp. Wladciwosci Wymagania | Badania wedlug
I | Uziarnienie
a) ziarmn przechodzacych przez sito # 40 mm,
% (in/m), nie mniej niz: 100
b} ziarn przechodzacych przez sito # 20 mm,
% (m/m), powyZej 85 PN-B-04481 [2]
¢) ziarn przechodzgcych przez sito # 4 mm,
% (m/m), powyzej 50
d) czgstek mniejszych od 0,002 mm, % {m/m},
ponizej 20
2 | Granica plynnosci, % (m/m), nie wiecej niz: 40 PN-B-04481 2]
3 | Wskaznik plastycznosci, % (m/m), nie wigeej niz: 15 PN-B-04481 [2]
4 | Odczyn pH ol 5do8 | PN-B-04481 [2]
Artodd . o .
5 Zc’li\\'ll.m?(l: czesci organicznych, % (m/m}, nmie 5 PN-B-04481 [2]
wiecej niz:
6 | Zawarto§é siarczanow, w przeliczeniu na SOj, | PN-B-06714-28
% (im/m), nie wiecej niz [6]

Grunty nie spelniajace wymagan okre$lonych w tablicy 2, moga by¢ poddane
stabilizacji po uprzednim ulepszeniu chlorkiem wapniowym, wapnem, popiotami lotnymi.
Grunty o granicy plynnosci od 40 do 60 % i wskainiku plastycznosci od 15 do
30 % smoga by¢ stabilizowane cementem dla podbudéw pomoeniczych i ulepszonego
podloza pod warunkiem uzycia specjalnych maszyn, umozliwiajacych ich rozdrobnienie
i przemieszanie z cementem,
Dodatkowe kryteria oceny przydatnosci gruntu do stabilizacji cementem; zaleca sig
uzycie gruntéw o:
— wskazniku piaskowym od 20 do 50, wg BN-64/8931-01 [20],
— zawartosci ziarn pozostajgeych na sicie # 2 mm - co najmniej 30%,
— zawartoéci ziarn przechodzacych przez sito 0,075 mm - nie wigcej niz 15%.
Decydujacym sprawdzianem przydatnosci gruntu do stabilizacji cementem sa
wyniki wytrzymalosci na sciskanie prébek gruntu stabilizowanego cementem.
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2.4. Kruszywa

Do stabilizacji cementem mozna stosowal piaski, mieszanki i zwiry albo
mieszankg tych kruszyw, spelniajace wymagania podane w tablicy 3.

Kruszywo mozna uzna¢ za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, gdy wyniki
badan laboratoryjnych wykaza, ze wytrzymalos¢ na $ciskanie i mrozoodpornosé prébek
kruszywa stabilizowanego bgda zgodne z wymaganiami okreslonymi w p. 2.7 tablica 4.

Tablica 3. Wymagania dla kruszyw przeznaczonych do stabilizacji cementem

Lp. Wlasciwosci Wymagania | Badania wedtug
I { Uziarnienie
a) ziarn pozostajacych na sicie # 2 mm, %, .
nie mniej niz: 30 PN-B-06714-13
b) ziarn przechodzacych przez sito 0,075 mm, [4]
%, nie wiecej niz; 15
2 | Zawarto$c czgsci organicznych, barwa cieczy nad PN-B-06714-26
S e . wzorcowa
kruszywem nie ciemniejsza niz: [5]
3 | Zawartodc zanteczyszczen obeych, %, nie wigcej 0.5 PN-B-06714-12
niz: ’ [3]
4 | Zawarto$¢ siarczandw, w przeliczeniu na SO;, | PN-B-067144-28
%, ponizej: [6]

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skladowania
na terenie budowy, to powinno by¢ ono skladowane w pryzmach, na utwardzonym i dobrze
odwodnionym placu, w warunkach zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem i przed
wyntieszaniem roznych rodzajéw kruszyw.

2.5. Woda

Woda stosowana do stabilizacji gruntu lub kruszywa cementem i ewentualnie do
pielegnacii wykonanej warstwy powinna odpowiadaé wymaganiom PN-B-32250 [13]. Bez
badan laboratoryjnych mozna stosowaé wodociagowa wode pitna. Gdy woda pochodzi z
watpliwych Zrddet nie moze by¢ uzyta do momentu jej przebadania, zgodnie z wyzej
podang nerma lub do momentu poréwnania wynikdw wytrzymalosci na $ciskanie probek
gruntowo-cementowych wykonanych z woda watpliwa i z woda wodociagowa. Brak réznic
potwierdza przydatnosé wody do stabilizacji gruntu lub kruszvwa cementem.

2.6. Dodatki ulepszajyce

Przy stabilizacji gruntéw cementem, w przypadkach vzasadnionych, stosuje sie
nastepujace dodatki ulepszajace:
- wapno wg PN-B-30020 [12],
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— popioly lotne wg PN-S-96035 [18],
— chlorek wapniowy wg PN-C-84127 [15].

Za zgodg Inzyniera mogg by¢ stosowane inne dodatki o sprawdzonym dzialaniu,
posiadajace aprobate techniczna wydana przez uprawniona jednostke.

2.7, Grunt lub kruszywo stabilizowane cementem

W zaleznosci od rodzaju warstwy w konstrukeji nawierzchni  drogowej,
wytrzymalos¢ gruntu lub Kruszywa stabilizowanego cementem wg PN-S5-96012 [17],
powinna spefniaé¢ wymagania okreslone w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania dla gruntdw lub kruszyw stabilizowanych cementem dla poszczegél-
nych warstw podbudowy i ulepszonego podloza

Rodza) warstwy w konstrukeji Wytrzymalosé na sciskanic probek | Wskaznik
Lp. nawierzchni drogowej nasyconych woda (MPa) mrozood-
po 7 dniach | po 28 diniach | pornosci
1 | Podbudowa zasadnicza dla KR! lub od 1,6 od 2,5 0.7
podbudowa pomocnicza dla KR2 do KR6 do 2.2 do 5,0 ’

2 |Gorna cze$¢  warstwy  ulepszonego
podioza gruntowego o grubosci co
najmniej 10 cm dla KRS i KR6 lub gorna od 1,0 od 1,5 0.6
czesé warstwy ulepszenia slabego podloza do 1,6 do 2,5
z gruntow watpliwych oraz

wysadzinowych

3 |Dolna cze$¢  warstwy ulepszonego
podloza  gruntowego w  przypadku
posadowienia konstrukcji nawierzchni na

podlozu zZ gruntdw watpliwych - od0,5do 1,5 0.6
i wysadzinowych
3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-04.05.00 ,.Podbudowy i ulepszone
podloze z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania
ogdlne™ pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-04.05.00 ,.Podbudowy i
ulepszone podtoze z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi.
Wymagania ogélne™ pkt 4.
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5. WYKONANILE ROBOT

5.1. Zasady wykonania rohét

Zasady wykonania robot podano w S8T D-04.03.00 ,.Podbudowy i ulepszone
podloze z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania
ogoe” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Podbudowa z gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem nie moze by¢
wykonywana wtedy, gdy podloze jest zamarznigte i podezas opaddw deszezu. Nie nalezy
rozpoczynac stabilizacji gruntu lub kruszywa cementem, jezeli prognozy meteorologiczne
wskazuja na mozliwy spadek temperatury ponizej 5°C w czasie najblizszych 7 dni.

5.3. Przygotowanie podloia

Podloze powinno byé przygotowane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST
D-04.05.00 ,.Podbudowy i ulepszone podioze z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogélne™ pkt 5.2.

5.4. Sklad mieszanki cementowo-gruntowej i cementowo-kruszywowej

Zawartos¢ cementu w mieszance nie moze przekraczaé¢ wartosci podanych w
tablicy 5. Zaleca sig¢ taki dobdr mieszanki, aby spelni¢ wymagania wytrzymalosciowe
okrestone w p. 2.7 tablica 4, przy jak najmniejszej zawartosci cementu.

Tablica 5. Maksymalna zawartod¢ cementu w mieszance cementowo-gruntowej lub w
mieszance kruszywa stabilizowanego cementem dla poszezegdInych warstw
podbudowy i ulepszonego podioza

Maksymalna zawarto$é cementu, % w stosunku do masy
Lp. Kategoria suchego gruntu lub kruszywa
ruchu podbudowa podbudowa ulepszone
zasadnicza pomocnicza podioze
I JKR3 - 6 3

Zawartos¢ wody w mieszance powinna odpowiadac wilgotnodel optymalne;.
okreslonej wedhug norinalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], z tolerancjq
+10%, -20% jej wartoscei.

Zaprojektowany sklad mieszanki powinien zapewniaé otrzymanie w czasie budowy
wiasciwosci gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem zgodnych z wymaganiami
okreslonymi w tablicy 4.

3.5, Stabilizacja metody mieszania na miejscu

Do stabilizacji gruntu metoda mieszania na miejscu mozna uzy¢ specjalistycznych
mieszarek wicloprzejéciowych lub jednoprzejéciowych albe maszyn rolniczych.
Grunt przewidziany do stabilizacji powinien by¢ spulchniony i rozdrobniony,
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Po spulchnieniu gruntu nalezy sprawdzi¢ jego wilgotnos¢ i w razie potrzeby ja
zwiekszy¢ w celu ulatwienia rozdrobnienia. Woda powinna byé dozowana przy uzyciu
beczkowozéw zapewniajacych réwnomierne i kontrolowane dozowanie. Wraz z woda
mozna dodawaé do gruntu dodatki ulepszajace rozpuszczalne w wodzie, np. chlorek
wapniowy,

Jezeli wilgotno$é naturalna gruntu jest wigksza od wilgotnosei optymalnej o wigcej
niz 10% jej wartosci, grunt powinien by¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie w
czasie suchej pogody.

Po spulchnieniu i rozdrobnieniu gruntu nalezy doda¢ i przemiesza¢ z gruntem
dodatki ulepszajace, np. wapno lub popioly lotne, w ilodci okreslonej w recepcie
laboratoryjnej, o ile ich uzycie jest przewidziane w tejze recepeie.

Cement nalezy dodawa¢ do rozdrobnionego i ewentualnie ulepszonego gruntu w
ilosci ustalonej w recepcie laboratoryjnej. Cement i dodatki ulepszajace powinny by¢
dodawane przy uzyciu rozsypywarek cementu lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt powinien  by¢é wymieszany z cementem w sposéb zapewniajacy
jednorodnosé na okreslong glgbokodé, gwarantujaca uzyskanie projektowanej grubosci
warstwy po zaggszczeniu, W przypadku wykonywania stabilizacji w prowadnicach,
szczegding uwage nalezy zwrécié na jednorodnosé wymieszania gruntu w obrebie skrajnych
paséw o szerokosei od 30 do 40 ¢m, przyleglych do prowadnic.

Po wymieszaniu gruntu z cementem nalezy sprawdzi¢ wilgotmos¢ mieszanki. Jezeli
jej wilgotno$é jest mniejsza od optymalnej o wigeej niz 20%, nalezy doda¢ odpowiednia
ilo¢ wody i mieszankg ponownie dokladnie wymiesza¢. Wilgotmosé mieszanki przed
zageszczeniem nie moze réznic si¢ od wilgotnosci optymalnej o wigeej niz +10%, -20% jej
wartosci.

Czas od momentu rozlozenia cementu na gruncie do momentu zakoiiczenia
mieszanta nie powinien by¢ dluzszy od 2 gedzin.

Po zakoficzeniu mieszania nalezy powierzchnie warstwy wyrownac i wyprofitowaé
do wymaganych w dokumentacji projektowej rzednych oraz spadkéw poprzecznych i
podiuznych. Do tego celu nalezy uzy¢ réwniarek i wykorzysta¢ prowadnice podiuzne,
ukladane kazdorazowo na odeinku roboczym. Od uzycia prowadnic mozna odstapi¢ przy
zastosowaniu  specjalistycznych mieszarek i technologii gwarantujacej odpowiednig
réwnosé warstwy, po uzyskaniu zgody Inzyniera. Po wyprofilowaniu nalezy natychmiast
przystapi¢ do zaggszezania warstwy. Zageszczenie nalezy przeprowadzié w sposob
okreslony w p. 5.8.

5.6. Stabilizacja metody micszania w mieszarkach stacjonarnych

Skladniki mieszanki i w razie potrzeby dodatki ulepszajace, powinny by¢
dozowane w itosci okreslonej w recepcie laboratoryjnej. Mieszarka stacjonarna powinna
by¢ wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania kuszywa lub gruntu i cementu
oraz objetosciowego dozowania wody.
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Czas mieszania w mieszarkach cyklicznych nie powinien by¢ krétszy od | minuty,
o ile krotszy czas mieszania nie zostanie dozwolony przez Inzyniera po wstgpnych probach.
W mieszarkach typu cigglego predkosé podawania materialéw powinna byé ustalona i na
biezgco kontrolowana w taki sposéb, aby zapewni¢ jednorodnosé mieszanki.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosei optymalnej z tolerancja
+10% i -20% jej wartosel,

Przed ulozeniem mieszanki nalezy ustawié prowadnice i podloze zwilzy¢ woda.

Mieszanka dowieziona z wytworni powinna by¢ ukladana przy pomocy ukladarek
lub réwniarek. Grubosé ukladania mieszanki powinna by¢ taka, aby zapewni¢ uzyskanie
wymagane] grubosci warstwy po zageszczeniu,

Przed zageszczeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych
rzednych, spadkow podluznych i poprzecznych. Przy uzyciu rowniarek do rozkladania
mieszanki nalezy wykorzysta¢ prowadnice, w celu uzyskania odpowiedniej réwnosei profilu
warstwy. Od uzycia prowadnic mozna odstapi¢ przy zastosowaniu technologii
gwarantujace] odpowiednia réwnodé warstwy, po uzyskaniu zgody I[nzyniera. Po
wyprofilowaniu nalezy natychmiast przystapi¢ do zaggszczania warstwy.

5.7. Grubos¢ warstwy

Orientacyjna  grubos¢  poszczegblnych warstw  podbudowy z  kruszywa
stabilizowanego cementem nie powinna przekraczaé : 20 ¢m,

lezeli projektowana grubos¢ warstwy podbudowy jest wigksza od maksymalne], to
stabilizacjg¢ nalezy wykonywac w dwdch warstwach,

Jezeli stabilizacja bedzie wykonywana w dwdch lub wiecej warstwach, to tylko
najnizej polozona warstwa moze by¢ wykonana przy zastosowaniu technologii mieszania na
miejscu. Wszystkie warstwy lezace wyzej powinny by¢ wykonywane wedlug metody
mieszania w mieszarkach stacjonarnych.

5.8. Zageszezanie

Zaggszczanie warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem nalezy
prowadzi¢ przy uzyciu walcow gladkich, wibracyjnych lub ogumionych, w zestawie
wskazanym w SST,

Zageszczanic podbudowy craz ulepszonego podloza o przekroju daszkowym
powinno tozpoczaé sig od krawedzi i przesuwaé pasami podluznymi, c¢zesciowo
naktadajacymi sig¢ w strong osi jezdni. Zaggszczenie warstwvy o jednostronnym spadku
poprzecznym powinne rozpoczac si¢ od nizej polozonej krawedzi i przesuwad pasami
podluznymi, czgsciowo naktadajacymi sig, w strong wyzej polozonej krawgdzi. Pojawiajace
sig w czasie zaggszezania zanizenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, musza by¢
natychmiast naprawiane przez wymiang mieszanki na pelq glebokosé, wyrdwnanie i
ponowne zaggszczenie. Powierzchnia zaggszczonej warstwy powinna mieé¢ prawidlowy
przekrdf poprzeczny i jednolity wyglad.
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W przypadku technologii mieszania w mieszarkach stacjonarnych operacje
zageszezania i obrobki powierzehniowej musza byé zakoiiczone przed uplywem dwéch
godzin od chwili dodania wody do mieszanki.

W przypadku technologii mieszania na miejscu, operacje zaggszczania i obrdbki
powierzchniowej muszq by¢ zakoficzone nie pézniej niz w ciagu 5 godzin, liczac od
momentu rozpoczgcia mieszania gruntu z cementem.

Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiagnigeia wskaznika zaggszezenia
mieszanki okreslonego wg BN-77/8931-12 [25] nie mniejszego od podanego w PN-3-
96012 [17]18ST.

Specjalna uwage nalezy poswigci¢ zaggszezeniu mieszanki w sasiedztwie spoin
roboczych podtuznych i poprzecznych oraz wszelkich urzadzei obcych.

Wszelkie miejsca luZne, rozsegregowane, spekane podczas zageszczania lub w
inny sposéb wadliwe, musza by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na pelna grubosc,
wbudowanie nowej mieszanki o odpowiednim skladzie i ponowne zaggszczenie. Roboty te
sq wykonywane na koszt Wykonawcy.

5.9. Spoiny robocze

W miare mozliwosci nalezy unika¢ podluznych spoin roboczych, poprzez
wykonanie warstwy na calej szerokosci.

Jesli jest to niemozliwe, przy warstwie wykonywanej w prowadnicach, przed
wykonaniem kolejnego pasa nalezy pionowa krawedZ wykenanego pasa zwilzy¢ woda.
Przy warstwie wykonanej bez prowadnic w ulozonej i zaggszczongj mieszance, nalezy
niezwlocznie obcigé pionowa krawedz. Po zwilzeniu jej woda nalezy wbudowa¢ kolejny
pas. W podobny sposéb nalezy wykona¢ poprzeczng spoing roboczg na poltaczeniu dzialek
roboczych. Od obcigcia pionowej krawedzi w wykonanej mieszance mozna odstapi¢ wiedy,
ady czas pomiedzy zakonczeniem zaggszezania jednego pasa, a rozpoczgciem wbudowania
sasiedniego pasa, nie przekracza 60 minut.

Jezeli w nizej polozonej warstwie wystgpuja spoiny robocze, to spoiny w warstwie
lezacej wyzej powinny byé wzgledem nich przesunigte o co najmniej 30 ¢m dla spoiny
podluznej i 1 m dla spoiny poprzecznej.

5.10. Piclggnacja warstwy z gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem

Zasady pielegnacji warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem
podano w SST D-04.05.00 .Podbudowy i ulepszone podloze z gruntow lub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogolne™ pkt 5.5

5.11. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny,
zgodnie z zasadami okreslonymi w SST D-04.05.00 ..Podbudowy i ulepszone podioze z
gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogolne™
pkt 5.3,
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5.12. Utrzymanie podbudowy i ulepszonego podloza

Podbudowa i ulepszone podloze powinny by¢ utrzymywane przez Wykonawce
zgodnie z zasadami okreslonymi w SST D-04.05.00 , Podbudowy i ulepszone podloze z
gruntdw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogéine”
pkt 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jako$ci robot podane w SST D-04.05.00 ,.Podbudowy i ulepszone
podloze z gruntdw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania
ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania gruntéw
lub kruszyw zgodnie z ustaleniami SST D-04.05.00 ,,Podbudowy i ulepszone podloze z
gruntdw fub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogélne™
pkt 6.2.

6.3, Badania w czasie robat

Czgstotliwodé oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robét podane w
SST D-04.05.00 ,.Pedbudowy i ulepszone podioze z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi., Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy i uIepSzonego podloza

Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy i ulepszonego podtoza
podano w SST D-04.05.00 .Podbudowy i ulepszone podloze z gruntow lub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogolne”™ pkt 6.4,

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
i utepszonego podloza

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy i
ulepszonego podloza podano w OST D-04.05.00 | Podbudowy i ulepszone podloze z
gruntow Jub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogdlne™
pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru robdt podano w OST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone
podloze z gruntdw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania
ogolne™ pkt 7.
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8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robét podano w SST D-04.05.00 ,,Podbudowy i ulepszone podloze
z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi, Wymagania ogélne™ pkt
8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zasady dotyczace ustalenia podstawy platnosci podano w SST D-04.05.00
.Podbudowy i ulepszone podloze z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwaimi
hydraulicznymi. Wymagania ogélne™ pkt 9,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w SST D-04.05.00 ,,Podbudowy i ulepszone
podloze z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi. Wymagania
ogolne™ pkt 10.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe) specyfikacji  technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudoswy
z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajowych i wojewoddzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogach powiatowych.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwinzanych z wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-
5-06102 [21] i obejmujg SST:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowg z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie z
ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocniczy i
podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i
polsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

L4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zaggszczeniu w optymalnej wilgotnosei kruszywa o whasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2, Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z defiricjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”
pkt 1.4 oraz w SST dotyczacych poszezegdlnych rodzajéw podbudéw z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Wymagania dotyczace robdt

Wymagania dotyczqce robot podane w ST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1, Wymagania dotyeczgce materialdw

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST
D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogdlne™ pkt 2.
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2.2. Rodzaje materialow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie podano w SST dotyczacych poszezegblnych rodzajow podbuddw:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3, Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna
leze¢ miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku |.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechaniczngj

kruszywo na podbudowe zasadnicza (gorng warstwg) lub podbudowe jednowarstwowa

kruszywo na podbudowsg pomocenicza {dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich
sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekraczaé 2/3 grubosci warstwy
ukladanej jednorazowo.
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2.3.2, Whasciwodci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreglone w tablicy 1.

Tablica I,
Wymagania
Kruszywa .
Lp. Wyszczegodlnienie lamane Badania
wlasciwosci Podbudowa wedlug
zasad- | pomoc-
nicra nicza
1 Zawartos¢ ziarn  mmigjszyeh | od 2 od2 PN-13-067144
niz 0.075 mm, % (m/m) do 10 | dol2 -15 (3]
2 | Zawartog¢ nadziarna. ~ PN-B-06714
% (m/m). nie wigeej niz 3 10 -13 3]
3 | Zawartodé ziam nicforemnych ~ PN-B-006714
Yo(m/m). nie wigeej niz 35 40 -16 [4]
4| Zawartodé zanieczyszezen "
organicznych, %(m/m), nic 1 1 PN-B-04431
wigeej niz f1]
3 Wskaznik piaskowy po pigcio-
krotnym zzlggszcm)uilu llnclodq od 30 1 od 30| BN-64/8931
Tlub Il we PN-B-04481.% | 9070 | do70 | -0L[26]
6 | Scieralnos¢ w begbnie  Los
Angeles
a} Scieralnosé cathowita po
pelney  liczbie  obrotdw. nie
wigeej niz 35 30
b) dcieralnose czgsciowa po PN-B-06714
/3 pelnej liczby obrotow, nic -42112]
wigce) niz 30 33
7 Nasigkliwos¢.  %{m/m). nic PN-B-06714
Lo 3 s
wigeej niz -18 [6]
& | Mrozoodpormodé, ubytek PN-B-067 14
masy po 25 eyklach zamraza- 5 10 -19 7]
. %o(mAm), nie wigeej niz
9 . . PN-B-06714
Rozpad kI’ZL"ll'lIElH‘O\\'\' izela- _ -37 [10]
za}wy .|e1_c.7,n|c. % (m/m), nie - - PN-B-06714
WSS Mz .39 | | II
10| Zawartosé zwiqzkdw siarki w N
przeliczeniu na SO=, %o(m/m). 1 1 PN-B-06714
ni¢ wigeej niz -28 9]
11| Wskaznik nosnosci wpes mie-
szanki  kruszywa, %, nic
mnicjszy iz
i) prey zageszezeniu s = 1.00 80 60 PN-5-06102
b) prey zageszezeniu lg = 1.03 | 120 - [21}
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2.3.6. Woda
Nalezy stosowaé wodg wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyeczgce sprzgtu

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™
pkt 3.

3.2, Sprzet do wykonania robét

Wykonawea przystgpujacy do wykonania podbudowy z Kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci
optymalnej,

b) rowniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,

¢) waleow ogumionych i stalowych wibracyjnych fub statycznych do zageszczania. W
miejscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki plytowe, ubijaki
mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczgce transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 Wymagania
ogolne™ pkt 4.

4.2. Transport materialdw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszezeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywaé sie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostalych materialéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami
norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00,,Wymagania ogélne™ pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowg powinno spemia¢ wymagania okreslone w SST
D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza™ i ST D-02.00.00
,-Roboty ziemne™,

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie
drobnych eczastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzié
wzorein:

<5 (1)
dys

w ktorym:
D5 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub

warstwy odsaczajgcej, w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktdre przechodzi 85% ziarn gruntu podloza,

w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ speiniony, nalezy na podlozu ulozy¢ warstwe

odcinajaca lub odpowiednio dobrang geowldkning. Ochronne wlaiciwosci geowlokniny,
przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza sie z warunku;

dso

Oy

<12 2)

w ktdrym:

dsg - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 30 % ziarm gruntu podloza,
w milimetrach,

Dy -umowna S$rednica porow geowldkniny odpowiadajaca wymiarom frakeji gruntu
zatrzymujaca sig na geowtdkninie w ilosci 90% (m/m); wartos¢ parametru 0oy powinna
by¢ podawana przez producenta geowldkniny.

Paliki ub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢
wezeshiej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglyeh do
osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszezenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiac¢ naciagniecie sznurkow

lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosei optymalnej
nalezy wytwarzaé w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze
wzgledn na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszeza sie wytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczegélnych frakeji na  drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki
sposob, aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.
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5.4. Wbhudowywanie i zaggszezanic mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowe] grubosci,
takiej, aby jej ostateczna grubos$é po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej.
Grubos¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna byé rozlozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie
wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada sig z wigeej
niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona
z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysoko$ciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez [nzyniera.

Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas zageszezania powinna odpowiadad
wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]
(metoda 11). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jezeli wilgotno$é mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% je)
wartoscl, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloécia wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej
o 10% jej wartodel, mieszankg nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12  [29] powinien
odpowiadac przyjetemu poziomowi wskaznika noénosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano koniecznos¢ wykonania odcinka prébnego, to co
najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem robot, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek
probny w celu:

- stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkladania i zaggszcezania kruszywa
jest wlasciwy,

— okreslenia gruboéci warstwy materialu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania
wymaganej grubosci warstwy po zaggszezeniu,

— okreglenia liczby przejé¢  sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania
wymaganego wskaznika zaggszcezenia.

Na odcinku prébnym Wykonawcea powinien uzy¢ takich materiatéw oraz sprzgtu
do mieszania, rozkladania i zageszczania, jakie beda stosowane do wykonywania
podbudowy.

Powierzchnia odeinka probnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 .

Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez
Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu
odcinka probnego przez lnzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa pe wykonaniu, a przed ulozeniem nastepne] warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda
Inzyniera, gotows podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawic
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z
niewlagciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawcg robat.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacji materialow. Badania te powinny obejmowad wszystkie wlasciwosci okreslone w
pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1, Czgstotliwod¢ oraz zakres badan i pomiardw

Czestotliwos¢ oraz zakres badain podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czgstotliwosc ora zakres badar przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos$c badan

Maksymalna
powicrzehnia
podbudowy przy-
padajaca na jedno
badanic (m°)

Minimalna liczba
badan na dziennej

Lp. Wyszczegdlnienie badan ) ;
P y = ¢ drialee robocrc

I {Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnos¢ mieszanki 2 600
3 | Zaggszezenie warstwvy 10 probek na 10000 m*

dla kazdej partii kruszywa i

4 | Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab, 1, pkt 2.3.2 T
przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3,
Prébki nalezy pobiera¢ w sposéb losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.
Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane [nzynierowi,

6.3.3. Wilgotnos$¢ migszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnodei optymalnej, okreslonej
wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [ 1] (metoda II), z tolerancjg +10% -20%.
Wilgotnosc nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17 [5].
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6.3.4. Zaggszezenie podbudowy

Zapeszezenie kazdej warstwy powinno odbywac sig az do osiagnigcia wymaganego

wskaznika zaggszezenia.

Zageszezenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [30]. W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzglgdu na gruboziarniste
kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen piytowych, wg BN-
64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m’, lub wedlug zalecen Inzyniera,

Zaggszezenie  podbudowy

stabilizowanej

mechanicznie nalezy uznaé za

prawidlowe, gdy stosunek wtérnego modulu £, do pierwotnego modutu odksztalcenia £,
jest nie wickszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5. Wlasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowa¢ ocene wszystkich wladciwosci okreslonych

w pkt 2.3.2.

Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawee w sposdb

losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4, Wymagania dotyczgce cech geometrycznyeh podbudowy

6.4.1, Czgstotliwoéé oraz zakres pomiaréw

Czestotliwo$é¢  oraz  zakres
podbudowy podano w tablicy 3.

pomiaréw dotyczacych

cech geometrycznych

Tablica 3. Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa

stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiarow

Minimalna czg¢stotliwos¢ pomiarow

1 | Szerokosé podbudowy

10 razy na | km

2 I Réwnosé podluzna

w sposdb cigely planografem albo co 20 m
latg na kazdym pasie ruchu

(8

Rdwnosé poprzeczna

10 razy nal km

4 | Spadki poprzeczne*’

10 razy na 1 ki

5 | Rzgdne wysokosciowe co 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w planie®’ co 100 m
7 | Grubosé podbudowy Podezas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz
nie rzadziej niz raz na 400 m’

Przed edbiorem:

w 3 punktach. lecz nie rzadziej niz raz na
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2000 m’
8 | Nosnos¢ podbudowy: co najmnie] w dwdch przekrojach na kazde
- modul odksztatcenia 1000 m
- ugigcie sprezyste co majmnig] w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Deodatkowe pomiary spadkdw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gléwnych lukdw poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ sie od szerokosei projektowane] o wiece]
niz +10 ¢m, -5 cm.

Na jezdniach bez krawegznikow szeroko$é podbudowy powinna byé¢ wicksza od
szerokodci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w
dokumentacji projektowe;.

6.4.3. Rownosc podbudowy

Nierdwnodéci podluzne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowg fatg lub
planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].

Nierdwnodci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata,

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczaé:
- 10 mm dla pedbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny byé zgodne z
dokumentacja projektows, ztolerancig = 0,5 %.

6.4.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Réznice  pomigdzy rzednymi  wysokosSciowymi podbudowy i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ + | cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza

0§ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do  osi
projektowanej o wigeej niz + 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6znic od grubodci projektowane] o wigcej niz:
- dia podbudowy zasadniczej + (0%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, - 13%.
6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

— modul odksztalcenia wg BN-04/8931-02 [27] powinien byé zgodny z podanym w
tablicy 4,
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— ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
zkruszywa o | Wskaznik o Minimalny modut odksztal-
wskainiku | zageszczenia Ma ksymalne ugiccic cenia mierzony plyta o
Wy, i I nie sprezyste pod kolem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy niz
niz, % , od pierwszego od drugicgo
° 40 kN S0 kN obcigzenia [ obcigzenia 15
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
20 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postgpowania Z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego
materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszezalne,

Jezeli szerokoéé podbudowy jest mmiejsza od szerokodci projektowang] o wigcej
niz 5 om i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na
wilasny koszt poszerzy¢ podbudowg przez spulchnienie warstwy na pelng grubos¢ do
polowy szeroko$cei pasa ruchu, dotozenie materialu i powtérne zaggszezenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem gruboesci, Wykonawca
wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie
lub wybranie warstwy na odpowiednia glgbokoéé, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione
nowym materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszezone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na Koszt
Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa noinos¢ podbudowy

Jezeli no$no$é podbudowy bedzie mnigjsza od wymaganej, to Wykonawea wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosncsci, zalecone przez [nzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy,
gdy zanizenie nosnosci podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez
wykonawce podbudowy.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogolne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m’ (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru rebot podano w ST D-M-00.00.00 ,,.Wymagania ogolne™ pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly
wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosei

Ustalenia dotyczace podstawy platnodci podane w ST D-M-00.00.00 ,,.Wymagania
ogdlne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

L . . G
Zakres czynnosci objetych cena jednostkowa | m- podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie, podano w SST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabitizowanego mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszezen obeych

3. PN-B-06714-13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metody bezposrednig

8.  PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosei
zanieczyszczen organicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki

metoda bromowg
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10.  PN-B-06714-37
[1.  PN-B-06714-39
12, PN-B-06714-42
13, PN-B-06731

t4. PN-B-11111

1S, PN-B-ill12
16. PN-B-11113
17.  PN-B-1970
18.  PN-B-23006
19.  PN-B-30020
20.  PN-B-32250
21.  PN-S-06102
22 PN-5-96023
23.  PN-$-96035
24.  BN-88/6731-08
25,  BN-84/6774-02

26. BN-64/8931-01
27.  BN-64/8931-02

28. BN-63/8931-04
29.  BN-70/8931-06

30. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie vozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne.  Badania. Oznaczanie  rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w
bebnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mniineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i
ocena zgodnosci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzehnia z tlucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne lamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odkszialcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obciaZente plyta

Drogi  samochodowe. Pomiar  roéwnosci  nawierzchni
planografem i lata

Drogi samochodowe. Pomiar ugig¢ podatnych ugigciomierzem
belkowym

Oznaczanie wskaznika zageszezenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukeji nawierzehni podatnych i pélsztywnych, 1BDIiM -

Warszawa 1997,
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l. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] szczegélowe] specyfikacji  technicznej (SST) sq
wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem
pedbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2, Zakres stosowania SST

Szezegdlowa specytikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca podstawe
opracowania szczegdlowe| specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i
wojewodzkich.

1.3. Zakres robét objgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie.

Ustalenia zawarte sa w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogllne™ pkt 1.3,

1.4. Okresdlenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej
warstw zaggszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwe noéna nawierzchni drogowej,

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definiciami podanymi w SST D-04.04 .00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne™ pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczice robot

Wymagania dotyczace robét podano w SST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne™ pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczyce materialow

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podanc w ST
D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Matertalem do wykeonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych
mechanicznie powinno byé¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca
skainego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszezen obeych i bez domieszek
gliny.
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2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w ST
D-04.04.00 .Podbudowa z keuszyw. Wymagania ogélne™ pkt 2.3.1.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spelniaé wymagania okreslone w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne”™ pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Zasady wykonania robét podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podioza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w 8T D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.2.

5.3, Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzaé¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-
04.04.00 ..Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.3.

Jedli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem
lub popiolami przy WP od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegdlowe warunki i wymagania
dla takiej podbudowy okre$li SS8T, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszezanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszczania mieszanki podano w ST
D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.4,

5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odeinki probne,
zgodnie z zasadami okreslonymi w ST D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne™ pkt 5.5.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiadaé¢ wymaganiom okreslonym w ST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robat

Zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw,
zgodnie z ustaleniami ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rohét

Czestotliwos¢ craz zakres badan i pomiardw kontrolnych w czasie robat podano w
ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwoéé oraz zakres pomiardw podano w ST D-04.04.00 ,.Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 6.4.

6.5, Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w
ST D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robét

Zasady obmiaru robot pedano w ST D-04.04.00 . Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robét podano w ST D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne™ pkt 8.
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9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenin dotyczgce podstawy platnosei

Ustalenia dotyczace podstawy platosci podano w ST D-04.04.00 ,.Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania | m” podbudowy obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
- sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce whudowania,
— roztozenie mieszanki,
- zageszczenie roztozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji
technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwiazane podano w ST D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne™ pkt 10.






