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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST} sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robot drogowych i mostowych.

1.2, Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych.

Zaleca sig wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach wojewodzkich,
powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne, wspalne
dla robét objetych ogdlnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla
poszczegdlnych asortymentdéw robdt drogowych i mostowych. W przypadku braku
ogolnych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla danego asortymentu robét,
ustalenia dotyczg rowniez dla SST sporzadzanych indywidualnie.

1.4, Okreslenia podstawowe

Uzyte w 8T wymienione ponizej okredlenia nalezy rozumieé¢ w kazdym przypadku
nastgpujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obickt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catosé
techniczno-uzytkowa (droga) albo jego czes$é stanowigca odrebny element konstrukcyjny
fub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odleglodé miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w
przypadku mostow lukowych z nadsypka - odleglos¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona
w osi jezdni drogowe;j.

1.4.4, Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu tub postoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa {montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obsitugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana
do usunigcia po jego zakoficzeniu.

1.4.6, Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzes i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot,
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przekazywania polecen i inngj korespondencji technicznej pomigdzy I[nzynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.

1.4.7. FEstakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez ZFamawiajgcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawea), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem,

1.4.9. Jezdnia - cze$é korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow,

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonaweg, upowazniona do
kierowania robotami | do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawicrzchni - uklad warstw nawierzehni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna {przgsto lub przgsta obiektu mostowego) - czgs¢ obiektu oparta
na podporach mostowych, tworzgca ustrdj niosgcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub
pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i
skarpami rowdw.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukeji nawierzchni.

1.4.16. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projekiu zeszyt z
ponumerowanymi  stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow, Wpisy w
ksiazce obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badaweze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng
jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykenania robot, zgodne z
dokumentacjg projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzynicra/
Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji
drogowe;j i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespd! warstw sluzacych do przejmowania i rozktadania

obcigzen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gdrna warslwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikdw atmosferycznych.
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b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa Scieralng a podbudowa,
zapewniajgca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

¢) Warstwa wyrownawcza - warstwa sluzgea do wyrownania nierdwnosci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czgé¢ nawierzchni sluzgca do przenoszenia obciazen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze sklada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze;j.

¢) Podbudowa zasadnicza - géma cz¢$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w
konstrukeji nawierzchni. Moze ona skladaé si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f} Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spelniajgca, obok funkeji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzehni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem
czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajacy lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.

1) Warsiwa odsgczajaca - warstwa sfuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokodciowe | geometryczne rozwiniecie na plaszezyinie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnoéé wykonywanych robdt z dopuszezonymi
toleranciami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyimowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.25, Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umicszczania w nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze rowniez obegjmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigeych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1.4.26. Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw,
umieszezenia urzadzen organizacji i bezpieczefistwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczednie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzehni.

1.4.27. Podtoze nawierzehni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do
glebokosci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i whasciwego
wykonania nawierzchni,
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1.4.29. Polecenie  Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazanc
Wykonawey przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polgczenia
drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych
trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego polaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen
technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich
zwierzat itp.

L.4.34, Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$é dokumentacji projektowe], ktora
wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczolek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skladac si¢ z pelnej Sciany,
stup6éw lub innych form konstrukeyjnych, np. skrzyn, komér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkgji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38, Rozpigtos¢ teoretyczna - odleglos¢ migdzy punktami podparcia (tozyskami), przesta
nostowego,

1.4.39. Szerokos¢ calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleglosé miedzy zewnetrznymi
krawgdziami konstrukeji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podiuznej, obejmuje
catkowity szercko$¢ konstrukeyjng ustroju niosacego.

1.4.40. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szerokos$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszezegolnych rodzajow ruchu oraz szerokos¢ chodnikéw mierzona w swietle poreczy
mostowych z wylgczeniem konstrukcji przy jezdni dolem oddzielajacej ruch kotowy od
ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajjcego dla wykonania na nim
robot oraz inne migjsca wymicnione w kontrakeie jako tworzace czesé terenu budowy.

1.4.43, Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dia zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu picszego.
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1.4.44. Wiadukt - obickt zbudowany nad linia kolejowa tub inna drogg dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrgbng
catos¢ konstrukcyjna lub technologiczng, zdolna do samedzielnege pehienia funkeji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z
budowa, modernizacjg/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej
elementu.

1.5. Wymagania dotyczgce robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakod$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektows, SST i poleceniami lnzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspdhzedne punktow gléwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowe]j i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$é za ochrong przekazanych mu
punkidw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszezone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumenfacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegolowych warunkach umowy, uwzgledniajacym
podzial na dokumentacje projektowa:

- Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargows dokumentacje projektowg
oraz projektowg dokumentacie wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane
Wykonawcy,

- Wykonawey; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodnoé¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projekiowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcey przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowia czgéé umowy, a wymagania
okreslone w chocby jednym 7 nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly
w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdInych dokumentow obowiazuje
kolejnosé ich waznosci wymieniona w Kontraktowych warunkach ogdlnych™ (,.Ogdlnych
warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywad bledow lub opuszezenn w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic¢ Inzyniera/Kierownika
projektu, ktéry podejmie decyzjg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.
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W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sa waznigjsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odezytu ze skali rysunku.

Wiszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bgda zgodne z dokumentacjg
projektows i SST.

Dane okrelone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza wykazywaé zgodnosé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszezalnego
przedzialu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja
projektowa fub SST i wplynie to na niezadowalajaca jakosé elementu budowli. to takie
materialy zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawey.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a} Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem™)

Wykonawcea jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istnigjagcych obiektow (jezdnie, sciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawea przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem
zarzgdzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w ckresie trwania
budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robét projekt organizacji ruchu powinien byé
na biezaco aktualizowany przez Wykonaweg. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projekru.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obslugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabczpieczajace takie jak: zapory, $wiatla
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposéb bezpieczenstwo pojazdow i pieszych,

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa,

Wszystkie znaki, zapory i inme urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kiercwnika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykenawce w dobryim stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje
sig, Ze jest wigczony w ceng kontraktowa.

b} Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.
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Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenic, sygnaly i znaki ostrzegawcze
oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét, wysody spolecznosci i innych,

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z I[nzynierem/Kierownikiem
projektu.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn
pracujacych przy realizacji robot, Wykonawea odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony
7 Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot,

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje
sig, ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykaticzania robét Wykenawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub doébr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujge sie do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) lokalizacjg baz, warsztatdw, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pylami lub  substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwoscia powstania pozaru,

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie preestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich
przepiséw sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na terenie baz produkeyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty latwopalne bedg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0sob trzecich.

.
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie siraty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda
dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materiatow wywohijgeych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego
oddzialywania tych materiatéw na $rodowisko.

Materiaty, ktére s3 szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakofczeniu
robdt ich szkodliwosé zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wyimagaja tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgodg na uzycie tych materialow od wiasciwych
organow administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych
wiascicielami  tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu  przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiadciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa
dla wszelkiego rodzaju robét, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podzienmych na terenie budowy i powiadomié Inzyniera/Kierownika projektu i
wladze lokalne o zamiarze rozpoczgeia robot. O fakeie preypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawea bezzwlocznie powiadomi  Inzyniera/Kicrownika projekiu i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspélpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudows mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowaé roboty w sposob powodujgey minimalne niedogodnodci dla
mieszkaficow. Wykonawcea odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej
w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich
umowach zawartych pomigdzy Wykonawcea a wiascicielami nieruchomosci i dotyczgcych
korzystania z wiasnosci i drog wewngtrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu
ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takic porozumienia, o ile nie bedg one sprzecznc z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.,

A,
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1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawea bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na
drogach publicznych przy transporcie materialow i wyposaZzenia na i z terenu robot,
Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od whasciwych wiadz co
do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim
przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu
moze poleci¢, aby pojazdy nie speiniajace tych warunkdw zostaly usunigte z terenu
budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na
$wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadal za napraweg wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szezegdlnodci Wykonawea ma obowigzek zadbad, aby personel nie wykonywal
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczefistwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podiegaja odrgbnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowej.

L.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawea bedzie odpowiadal za ochrong robét i za wszelkie materialy i
urzadzenia vzywane do robdt od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia
zakonczenia robdt przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonaweca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej
elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwick czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
[nzyniera/Kierownika projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdZniej niz w
24 podziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa { innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkic zarzadzenia wydane przez wladze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy 1 wytyczne, ktére sa w jakikolwiek

sposdh  zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podcezas prowadzenia robot.
Wykonawca Dbedzie przestrzega¢ praw patentowych 1 bedzie w  pelni

odpowiedzialny za wypelnienie  wszelkich wymagan prawnych odnosnie  znakow
firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materiatow lub
urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposob ciagly bedzie

1h
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informowac Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i
wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowaznosé norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy i
przepisy, ktére spelnia¢ maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionege wydania
powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powolane normy i przepisy sg patistwowe lub odnosza si¢ do konkretnego
kraju lub regionu, mogg by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace
réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia { pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Rdznice
pomigdzy powolanyini normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawce | przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartoiciowe, budowle oraz inne
pozostalosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy
bedsg uwazane za wlasnos¢ Zamawiajgeego. Wykonawea zobowigzany jest powiadomié
Inzyniera/Kierownika projektu i postepowad zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku
tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opéznienia w robotach, Inzynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu
wykonania robét i/lub wysokosé kwoty, o ktdrg nalezy zwiekszy¢ ceng kontrakfowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajgcego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacjg)

Wykonaweca zobowigzany jest zabezpieczyé Zamawiajacemu, pomieszczenia
biurowe, sprzet, transport oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami
podanymi w D-M-00.00.01 ,.Zaplecze Zamawiajgcego™.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialéw przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
prajektu do zatwierdzenia, szczegdlowe informacje dolyczace proponowanego Zrddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw jak rowniez odpowicdnie
$wiadectwa badai laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialdw z danego #rédla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego Zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

g
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Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposéb ciggly spetniaja wymagania SST w
czasie realizacji robot,

2.2, Pozyskiwanic materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od whascicieli i odnosnych wladz
na pozyskanie materialéw ze zrodel miejscowych wiaczajgc w to Zrodla wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢é Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentacje¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana
przez siebie metode wydobycia i selekeji, uwzgledniajac akiialne decyzje o eksploatacii,
organow administracji panstwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spelnienie wymagan ilociowych i
jakosciowych materialéw pochodzacych ze zradel miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i
inne jakie okaza sie potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialow do robét.

Humus i nadklad czasowo zdjgte z terenu wykopow, dokopéw i miejse pozyskania
materialéw miejscowych bedg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy tub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagain umowy tub wskazan Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawcea nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy
poza tymi, ktére zostaly wyszczegoinione w dokumentach umowy. chyba, ze uzyska na to
pisemng zgodg Inzyniera/Kierownika projektu,

Eksploatacja zrodet materiatdw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowtadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy i zloZzone w migjscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawey na uzycie tych materialow do innych
robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko. liczac si¢ z jego nieprzyjeciem,
usunieciem i niezaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach. Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
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tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nic moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu,

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda
one uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakosc
i wladciwosci i byty dostgpne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez
inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekceja wytwérni materialow

Wytwornie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkeji 7
wymaganiami. Probki materiatow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich whasciwosci,
Wyniki tych kontroli beda stanowié podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatdw
pod wzgledem jakosed.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekeje
wytworni, musza by¢ spelnione nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mial zapewniong wspélprace i pomoc Wykonawey
oraz producenta materiatéw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych
czesel wytworni, gdzie odbywa sie produkeja materialdw przeznaczonych do realizacji
robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa sig w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekgji i
badan w tych migjscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takicgo sprzetu, ktory nic
spowoduje nickorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do
robét powinien byé zgedny z oferta Wykonawcey i powinien odpowiadaé pod wzgledem
lypow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projckcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu: w przypadku braku ustalen w
wymienionych wyzej dekumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantewaé przeprowadzenie robot, zgodnie
7 zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera’
Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma byc
utrzymywany w dobrym stanie i gotowodci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

1 -
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Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszezenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.

Wykonawcea bedzie konserwowac sprzet jak rdwniez naprawia¢ lub wymieniac
sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosé wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/
Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru | uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera’/Kierownika projektu, nie moze byé
pdZniej zmieniany bez jego zgody.

Takikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkdéw umowy, zostana przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktére nie wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i whasciwosei przewozonych
materiatdéw. )

Liczba drodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/
Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speinia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych
parametréw technicznych, Srodki transportu nie spelniajace tych warunkow moga by
dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na  wlasny koszt, wszelkic
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedziainy za prowadzenie robét zgodnie z warunkami
umowy oraz za jakosé zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodnosé z
dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robdt
opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami [nzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za slosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planic i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika
projekiu.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana,
usunigte przez Wykonawce na whasny koszi, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sie

At
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skutkiem bigdu zawartego w danych dostarczonych Wykonawey na pismie przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/
Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materialow i elementow robdt beda oparte na wymaganiach okredlonych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatow i
robét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkeji i przy badaniach materialow,
doswiadczenia z przeszlodcei, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na
rozwazana kwestig.

Polecenia [nzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez
Wykonawce w czasie okredlonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonaweca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/
Kierownika projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakodci
Wykonawea powinien okreélic, zamierzony sposdb wykonywania robdt, mozliwosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czese ogdlna opisujgca:

— organizacjg wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

— sposdb zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz osob odpowiedzialnych za jako$¢ | terminowos¢ wykonania

poszczegdlnych clementdw robot,

— system (sposob i procedur¢) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia
wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
hadan),

— sposdb oraz forme gromadzenia wynikdéw badan laboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizimdw sterujacych, a takze wycigganych wnioskéw i
zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i
forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz¢é¢ szezegotowy opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn | urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne,

A
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— rodzaje i ilo3¢ Srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i
zatadunku materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosel w
czasie transportu,

- sposob i procedur¢ pomiaréw | badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranic
probek, legalizacja i sprawdzanie urzagdzen, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materialdw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych
clementow robot,

— sposob postgpowania z materiatami i robetami nie odpowiadajacymi
wymaganiom.

6.2, Zasady kontroli jakosci robhat

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiagna¢ zalozong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow
oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadaé
od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich ¢zestotliwosé s okreslone w
SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/
Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny. aby zapewni¢ wykonanie
roboét zgodnie z wmowa.

Wykonawca dostarczy Inzynicrowi/Kierownikowi projekiu  swiadectwa, ze
wszystkie stosowane wrzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg waing legalizacje, zostaty
prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury
badan.

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mie¢ nicograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekeji. '

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniccia
te bedy tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materialdw i dopusci je do uzycia
dopiero witedy, gdy niedociagnigeia w pracy laboratorium Wykonawcey zostang usuniete i
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialow,

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw
ponosi Wykonawca.

9.
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6.3. Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo, Zaleca sig stosowanic statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkeji
mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierawnik projektu bedzie mie¢ zapewniona mozliwoic udzialu w
pobicraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i
zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce
do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu,

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé
dodatkowe badania tych materialow, ktore budzg watpliwosei co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z whasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykoenawca powiadomi Inzyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pimie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/
Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
raportdw z wynikami badan jak najszybciej, nie pdZniej jednak niz w terminie okreslonym
w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bgdg przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokenywania kontroli, pobierania
probek i badania matertaléw w migjscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawea i
producent materiatéw powinien udzieli¢ mu niezbgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢
zgodnod¢ materialow i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikdw wiasnych badan
kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawece,

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze
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raporty Wykonawey sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie
na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw | robét z dokumentacja
projektowa i SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawcg, przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtdérnych lub dodatkowych badafh i pobierania prdbek poniesione
zostana przez Wykonawcee,

6.7. Certylikaty i deklaracje

[nzyniet/Kierownik projektu moze dopudci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore
posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
whasciwych przepisow | dokumentdw technicznych,
deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosei z:
— Polskg Norma lub
— aprobata techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte certytikacjg okreslona w pkt |
i ktdre spelniaja wymogi S5T.

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposdb
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badar beda dostarczone przez Wykonawceg Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwick materialy, ktdre nie speiniajg tych wymagan beda odrzucone.

o)

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawee w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnod¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyc
przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwaly technika, w porzadku
chronologicznym, bezposdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly 1 inne dekumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zalagcznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcey i Inzyniera/
Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosei:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
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— dat¢ przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
— datg¢ uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonograméw robot,
— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegdinych elementow robot,
— przebicg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,
— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
- daly zarzadzenta wstrzymania robot, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czedciowych
i ostatecznych odbioréw robdét,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w 2wigzku 7 warunkami klimatycznymi,
— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projeklowej,
— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,
— dane dotyczace jakosci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badaii z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszezegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
- inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje InZzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak strona wmowy i nie ma uprawniefn do
wydawania polecein Wykonawcy robot.

{2) Ksigzka obmiargw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementéw robét. Obmiary wykenanych robdt przeprowadza sie w
sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiazki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci
materialow, orzeczenia o jakosci materialow, receply robocze i kontrolne wyniki badan
Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.

Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robét. Winny by¢ udosigpnione na kazde
zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy
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Do dokumentéw budowy zaiicza sig, oprocz wymicnionych w punktach (1) - (3)
nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢} umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f} korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w micjscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie  ktdregokolwiek z  dokumentow  budowy spowoduje  jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/
Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedy wpisane do ksigzki obmiaréw,

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kicrownika
projektu na pigmie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu
miesiecznej platnosci na rzecz Wykonawey lub w innym czasie okredlonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawee i [nzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robdt i materialéw

Diugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdluz linii osiowej.

Jesti SST wlasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m® jako dlugos¢ pomnozona przez éredni przekrdj.

llosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach |ub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

}")
&



22 Wymagania ogéine D-11-00.00.00

7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedy
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzgdzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujgcych to Wykonawcea bedzie posiadaé
wazne Swiadectwa legalizacji,

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawee utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robét,

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposéb ciggly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czeéciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robot, a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach,

Obmiar robdét zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania,

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w
sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub obj¢losci beda uzupelnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiazki obmiarow. W razie braku migjsca
szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiaréw, kiérego
wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiordw robét

W zaleznosci od ustalen odpowicdnich SST, roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢} odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
Jakosci wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu,

Odbior robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego
postepu robot,

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu,

pul
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Gotowos¢ danej czesei robodt do odbioru zglasza Wykenawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projekiu. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakeie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jako$é i ilogé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badai laboratoryjmych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiér czedciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot,
Odbioru czesciowego robot dokonuje sig wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projekiu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robdt

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ich ilodci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakoficzenie robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonaweg wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i
przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy, Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jakosciowe] na podstawie przedtozonych dekumentéw, wynikéw badan i
pomiaréw, ocenie wizuainej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektows i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen
przyietych w trakcie odbiorow robét zanikajacych | ulegajacych zakryciu, zwhaszeza w
zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot poprawkowyeh.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupetniajgcych w warstwie $cierainej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwicrdzenia przez komisjg, ze jake$é wykonywanych robét w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projecktowy i SST 2z uwzglednieniem tolerancji i nic ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczefstwo ruchu, komisja dokona potrgeeii, oceniajac
ponmiejszong wartod¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.
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8.4.2, Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru oslalecznego robdt jest
protokol odbioru ostatecznego robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego,

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:

I. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupelniajgce lub zamienne),

3. receply i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki cbmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczeii laboratoryjnych, zgodne z SST

iew. PZI,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$cei wbudowanych materiatow zgodnie z
SST i ew. PZ),

7. opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i
pomiardw zalgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokely odbioru i
przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadnicze] powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porezumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot,

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda
zestawione wg wzorn ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupelniajacych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z
usunigeiem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie
gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,.0dbidr ostateczny robor™,

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu.
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Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczalowo podstawa platosci jest
wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu,

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzgledniac wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej,

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robét beda ebejmowac:

— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— wartes¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transpoitu na teren budowy,
— warlos¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowiazujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT,

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00,00.00

Koszt dostosowania sig do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentacl, a
nie wyszezegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje;

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajacych z postepu robor,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

{d) przygotowanie terenu,

{¢) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier,
oznakowan i drenazu,

(P tymczasowa przebudowe urzadzen obeych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowarn
pionowych, poziomych, barier i $wiatet,

(b) uttzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

I. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r, - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pézniej-
sZymi zmianami).

&t
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[VF)

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 15535).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z poZniejszymi zmianami},
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z odtworzeniem trasy
drogowej i je] punktow wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach powiatowych.

1.3. Zakres robot objetych S8T

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajagcymi i majgcymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektéw inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokoéciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punkiow
wysokosciowych wehodzg:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktdw gléwnych osi trasy
i punktow wysokodciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenic osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktdw wysokosciowych (reperdw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposdéb trwaly, ochrona ich przed zniszezeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2, Wyznaczenie obiektdw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu
i punkiow wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposdb trwaly, ochrong ich przed
zniszczeniem, oznakowanic w sposab ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie
oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkly gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okrcslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi. odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST [-M-00.00.00 .. Wymagania ogolne™ pkt
1.4,

"

.
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1.5. Wymagania dotyczgee robét

Wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 Wymagania ogélne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgee materialow

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne™ pkt 2.

2.2, Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowad pale drewniane z
gwozdziem lub pretein stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhugosci okolo
0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugoséc¢ od 1,5 do [.7 m.

Do stabitizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy od
0,05 do 0,08 m i dhigosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istnicjace]
nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 .

LSwiadki™ powinny mieé dhugos¢ okolo 0,50 m i przekréj prostokatny.

3.SPRZET

3.1. Wymagania dotyezace sprzetu

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne™
pkt 3.

3.2. Sprzgt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac
nastgpujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych
powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
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4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczaee transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 . Wymagania
ogdine™ pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozic dowolnymi érodkami
transportu,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot
Zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 Wymagania ogélne™ pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi [nstrukejami
GUGIK (od | do 7).

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przejac od Zamawiajgcego
dane zawierajace lokalizacje i wspolrzedne punktow ghéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegtlowego wylyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzynicra o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktoéw glownych trasy i (lub) reperow roboczych. Biledy te
powinny hy¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji
projektowe] sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawcea stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowe], to powinien powiadomi¢ o tym [nzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia InZzyniera oznacza, 7e
roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawee.

Wszystkic rtoboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawey, nic moga by¢
rozpoczete przed zaakeeptowaniem wynikéw pomiardw przez Inzyniera,

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza
byé zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposdb  wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke i polozenie tych punkiéw. Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez [nzyniera.

Josl
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Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i
ich oznaczen w czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawee $wiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostana one
odtworzone na koszt Wykonawey.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot
nalezy do obowigzkdw Wykonawey.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowiazane
do punktow pomocniczych, polozonych poza granica robét ziemnych. Maksymalna
odleglos¢ pomigdzy punktami glownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢
500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
wzdiuz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w
terenie plaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim
powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracii,

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty
stale na stabilnych, istnicjacych budowlach wzdiuz trasy drogowej. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci shupkéw betonowych lub grubych
ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez [nzyniera.

Rzgdne reperow roboczych nalezy okresia¢ z taka dokladnoscia, aby sredni blad
niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwajna w
nawigzaniu do reperdw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne [ jednoznaczne okreslenic nazwy reperu i jego rzednej.

3.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji paistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowej,

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich
w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy. lecz nie rzadziej niz
co 50 metrdw,

Dopuszczalne odchylenie  sytuacyjne wylyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wicksze niz 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub 5 cm dla pozostalych drog. Rzedne niwelety punktdw osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z dokladnoscig do | ¢m w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowej.

.
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Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2,
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wdwcezas, gdy Wykonawca robot
zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robat.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzeeznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow
i wykopéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robét), zgodnic z dokumentacja
projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

[Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne
paliki Iub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci
przekraczajacej | metr oraz wykopdéw glebszych niz 1 metr. Odleghoé¢ miedzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;.
Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i
wykopow o ksztalcie zgodnyin z dokumentacja projektowa.

5.6. Wyznaczenie poloZenia obicktéw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczyé jego polozenie w terenie
poprzez.
a) wytyczenie osi obiektu,
by wytyczenie punktdw okredlajgcych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdlnosci

przyczotkow i filardéw mostow i wiaduktow.

W przypadku mostow 1 wiaduktow dokumentacja projektowa powinna zawierac
opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Polozenie obiektu w planic nalezy okreslic z dokladnoscia okreslong w
punkeie 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,\Wymagania ogélne”
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punkiow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukejach i
wytycznych GUGIK (1.2,3,4,5,6.7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4,

Wi,
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot
Zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdlne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektdw jest cz¢seia obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot
Zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolnc” pkt 8.
8.2. Sposdb odbioru robot

Odbidr robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie
szkicow i dziennikdéw pomiarow geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosei

Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,.Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki chmiarowej

Cena 1 km wykonania robét abejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktdw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
— zaslabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszezeniem |
oznakowanie ulatwiajgace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platnos¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiekidw mostowych jest ujgta w
koszeie robot mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979,
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Instrukeja techmiczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,
Instrukeja techniczna G-4, Pomiary sytuacyjne i wysokodciowe, GUGIK 1979,
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

Wyltyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,

S e
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU KLUB DARNINY

40-
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1. WSTEP

1.1. Przediniot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu
i/lub darniny.

1.2, Zakres stosowania SST

Szezegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot budowlanych.

1.3, Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robét
przygotowawczych,

L.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,.Wymagania og6lne™
pkt 1.4.

1.5, Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdine wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogélne™ pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczaee sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 .. Wymagania
ogdlne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie
nadajacej si¢ do powtdérnego uzycia nalezy stosowac:
— rowniarki,
— spycharki,
~ tlopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w migjscach,
gdzie prawidlowe wykonanie robot sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
~ koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transporiu na odlegtos¢
wymagajacg zastosowania lakiego sprzetu.

L



D-01.00.00 Roboty przygotowaweze 15

Do wykonania robét zwiazanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do
powtornego uzycia, nalezy stosowaé:
— noze do ciecia darniny wedlug zasad okreslonych w p. 5.3,
— lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4,1, Ogolne wymagania dotyczgcee transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogotne™ pkt 4.

4.2, Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszezaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharck albo
przewozi¢ transportem samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od odlegtosei,
warunkdw lokalnych i przeznaczenia humusu,

Darnine nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny
przeznaczonej do powtdrnego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob nie
powodujacy uszkodzen.

S, WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogélne™
pkt 5.

Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w micjscach dokopdéw i w innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowe) powinien by¢ oczyszczony 2 humusu
i/bub daminy.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zakladaniv trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych
czynnodei okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego
wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zimienna
grubosé  warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowad rgczne
wykonanie robét, jako uzupelnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w
innych miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez
Inzyniera.

Grubosé zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glgbokosci jege zalegania,
wysokoéci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z

Wh
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ustaleniami  dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedlug
faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawg do rozliczenia
czynnosci zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skladowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania
huntusu powinny by¢ przez Wykonawee tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowac humusu w
czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszezenia glina
fub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe trasy
drogowe] jest pokryta darning przeznaczong do umocnienia skarp, darning nalezy zdjac w
sposob, ktory nie spowoeduje jej uszkodzen i przechowywac w odpowiednich warunkach do
czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjgciem darniny. Darning nalezy ciad w
regularne, prostokatne pasy o szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku
okoto 0,30 metra. Grubo$é¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed
powtérnym wykorzystaniem musi by¢ skladowana, to zaleca si¢ jej rozlozenie na gruncie
rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie roztozenie darniny, to nalezy ja magazynowac w
regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin darning nalezy skladowac w warstwach
trawa do dolu. W pozostalym okresie darning nalezy skladowa¢ warstwami na przemian
trawa do gory i trawa do dolu. Czas skladowania darniny przed wbudowaniem nie powinien
przekraczac 4 tygodni,

Darnine nie nadajgca sie do powtdrnego wykorzystania nalezy usungc mechanicznie, 7
zastosowaniem rowniarek lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w 5ST lub przez
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodine zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 - Wymagania
ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny
Sprawdzenic jakosci robéi polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu
lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogolne zasady ebmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogdlne”
pkt 7.

n
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m®> (metr kwadratowy) zdjete] warstwy humusu lub/i
darniny.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru roboét podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdine”
pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogélne ustalenia dotyezgce podstawy platnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST  D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m* wykonania robdt obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdluz drogi lub odwiezieniem na
odktad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych
pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuia.

W
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ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru liniowych robdt ziemnych,

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegdlowa  specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawg jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do robot fundamentowych i zwiazanych z wykonaniem
instalacji.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmuja:
a) wykonanie wykopoéw w gruntach nieskalistych (kat. -V},
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,
¢} budowe nasypow drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadow
przemystowych, spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysoko$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu fub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mnigjsza niz I m.

1.4.5. Nasyp sredni - nasyp, ktorego wysokoé¢ jest zawarta w granicachod | do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktdrego wysokosc przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktérego glebokos¢ jest mnigjsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktorego glgbokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktérego glebokosdé przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosci, charakteryzujgcy sig znacznym i
diugotrwalym osiadaniem pod obciazeniem.

1.4.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach, ktérego probki nie
wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej; maja wytrzymatos¢ na
$ciskanie R ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkow wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, potozone w obrgbie pasa robot drogowych.
1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw. polozone poza pasem rabst drogowych.

1.4.14. Odklad - micjsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z trasa
drogowa.

1.4.15. Wskaznik zageszezenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okredlona wg
WZOru:

[‘. — pu‘
JO(.’\
gdzie:
P - gestosé objetosciowa szkieletu zaggszezonego gruntu, (Mg/m?),
39
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s - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej. okreslona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], sluzaca do oceny zageszczenia gruntu w
robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 [7}, (Mg/m?).

1.4.16. Wskaznik roznoziarnistosci - wielkosé charakteryzujaca zageszezalnosé gruntow niespoistych, okreslona
WE wzoru:

U — d()(]
dm
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm},
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.17, Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogdblne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania i sktadowanta, podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2, Podziat gruntow

Podstawe podziatu gruntéw i innych materialéw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania
podaje tablica 1. W wymienionej tablicy okre$lono przecigine wartosci gestosci objetosciowe] gruntow i
materiatow w stanie naturainym oraz wspdlczynnikéw spulchnienia.

Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowosei podaje tablica 2.

Podzial gruntow pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01, pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypdw moga by¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objetodei robot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopéw, nie bedac nadmiarem objetosci robot
ziemnych, zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawcg poza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze Zrodet wiasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypéw, okreslone w SST D-02.03.01, pkt 2.4, powinny
byé¢ wywiezione przez Wykonawce na odklad. Zapewnienie terendw na odktad nalezy do obowiazkow
Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakazaC pozostawienie na terenie
budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarznigeia lub nadmiernej
wilgotnosci.

Tablica |. Podzial gruntdw i innych materialow na kategorie wg [8]

Cigstose Przecigtne
objetosciowa w | spulchnienie po
Kale- Rudzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu stanie odspojeniu w %o
coria naturalnym od pierweing
KN/’ objgtosei”
Piasek suchy bez spoiwa 13.7 od S do 15
1 Gleba uprawna zaorana lub ogrodewa 1.8 od Sdo 15
Torf bez korzen 98 od 20 do 30
Popicly lotne nigzlezale 1.8 cd 5da 15
Piasek wilgotny 16.7 od 13do 25
Piasek glimasty, pyl i lessy wilgomne, twardoplastyczne i plastyczne 17.7 od 15 do 25
Gleba uprawna 7 darning lub korzeniami gruboscei do 30 mm 12.7 od 15do 235
2 lort v kerzeniami grubosei do 30 mm 1.8 od 20 do 30

YR
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Nasyp 7 piasku oraz piasku gliniastego z gruzem. tluczniem lub

odpadkami drewna 16.7 ocd 15 do 25
Zwir bez spoiwa lub matospoisty 16.7 od 15 do 25
Piasck gliniasty. pyl i lessy matowilgoine, polzwarte 18,6 od 20 do 30
Gicba uprawna z korzeniami grubosci ponad 30 mm 13,7 od 20 de 30
Torf z kerzeniami grubosei ponad 30 mm 13.7 od 20 do 30
3 Nasyp zlezaly z piasku glimastego, pylu i lessw z gruzem, tluczniem
lub odpadkami drewna 18.6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwictrzelinowy z otoczakami o wymiarach do
40 mm 17.7 od 20 do 30
Glina, glina cigzka i ily wilgotne, twardoplastyczne 1 plastycezne,
bez glazow 16.6 od 20 do 30
Mady i namuty gliniaste rzecene 17.7 od 20 do 30
19.6
Popioly lotne zlezale 17,7 od 20 do 30
19,6
l.ess suchy zwarty 18.0 od 25 do 35
Nasyp zlezaly z gliny lub itu z gruzem. tluezniem i odpadkami
drewna {ub glwami o masic do 235 kg, stanowigcymi do 10%
ohjetoset gruntu 19.6 od 25 do 33
4 | Glina. glina ci¢zka i ity matowilgotne, potzwarte i zwarlc 20.6 od 25 do 35
Glina zwalowa 7 glavami do 50 kg stanowigcymi do 10% objetosci
gruntu 20.6 od 23 do 35
Gruz ceglany i rumowisko budowlane « blokami do 50 kg 16.7 od 25 do 335
Hotupek migkki 19,6 od 25 do 33
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mm lub ¢ glazami o
masie do 10 kg 19,6 od 25 do 33
Zuzel hutniczy niezwictrzaly 14,7 od 30 do 43
19,6
Glina zwalowa z glazami do 30 kg stanowiacymi 10+30% objgtosci
gruntu 20,6 ad 30 do 45
Rumosz skalny zwictrzelinowy o wymiarach penad 90 mm 17.7 od 30 do 43
5 | Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnic scementowane lub w
blokach penad 50 kg 17.7 od 30 do 45
Margle migkkie lub érednio twarde stabo spekane 16,7
226 od 30 do 43
Opoka kredowa migkka tub 7bita 16.7
22.6 od 30 do 45
Tablica |. cd. Podziat gruntéw i mnych materiatow na kategorie
Wegiel kamienny 1 brunatny 41.8 od 30 do 435
1y przewarstwione tupkiem 147 od 30 do 45
19,6
ltotupek twardy. lecz rozsyplivy 19,6 od 30 do 43
Zepienee slabo scementowane 20.6 od 30 do 45
Gips 216 od 30 do 43
Tul wulkaniczny, czgsciowo sypki 157 od 30 do 45
Holupek twardy 26.5 od 30 do 15
Lupek mikowy i piaszezysty niespekany 22.6 od 45 do 30
Margicl twardy 235 od 30 do 45
6 | Wapicn marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwic ilastym 21.6 od 30 do 50
Zlepience otoczakow glownie skal osadowych 21.6 od 30 do 45
Anhydryt 245 od 45 do 50
Tut wulkaniczny zbity 18.6 od 45 do 30
Eupek piaszezysto-wapnisty 235 od 45 do 50
Piaskowice ilasto-wapnisty twardy 2353 od 45 do 50
Zlepience 7z otoczakow glownie skat osadowych o spoiwie
7 | krzemionkowsm 233 od 43 do 50
Wapien niczwictrzaly 233 od 45 do 50
Magnezyt 28.4 od 45 do 50
Giranit i gnejs silnic zwictrzale 233 ad 45 do 30
Lupek plastyczny twardy niespgkany 24.8 ad 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 245 od 45 do 30
8 | Wapicn nwardy nicawietrzaly 245 od 45 do 30
Marmur i wapien krystaliczny 255 od 45 do 30
Dolomit niezbyt twardy 24.5 od 45 de 30
Piaskewice kwarcytowy lub o spoiwie ilasto-krzemionkowym 255 od 43 do 50

Zlepichce z otoczakéw skal glownie krystalicznych o spoiwic
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wapiennym lub krzemionkowym 255 od 45 do 50
Dolomit bardzo twardy 255 od 45 do 30
G | Gramt gruboziarnisty niczwielrzaly 255 od 45 do 50
Sjertit gruboziarmisty 25,5 od 45 do 50
Serpentyn 245 od 45 do 50
Wapien bardzo twardy 245 od 45 do 50
Gnejs 25,5, od 45 do 50
Ciranit drednio i drobnoziamisty 255 od 45 do 50
265
Sjenit srednioziarnisty 2535 od 45 do 50
Gnejs twardy 26.5 od 45 do 50
Porfir 24,5 od 45 do 30
Trachit, liparyt. i skaty pokruszone 26,5 od 43 do 30
10| Granilognejs 255 od 45 do 50
Wapien krzemicnisty i rogowy bardzo twardy 274 od 45 do 30
Andezyl. bazalt, rogowiec w lawicach 26,5 od 45 do 30
Gabro 26,3 od 45 do 30
Gabrodiabaz i Kwarcyt 274 od 45 do 50
Bazalt 2535 od 45 do 50
274

1) Mnigcjsze warlosci stosowad przy obliczaniu iosei materialdw na warstwy nasypow pered ich zaggszezeniem.
wigksze wartosci przy obliczaniu objctosei i losci srodkow przewozowych.

Tablica 2. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205 [4]

Lp. | Wyszezegdlnienie Jed- Grupy gruntow
wlasciwasce nostki | Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - FuUMosZz piasek pylasty |malo wysadzinowe
niegliniasty zwietrzelina - glina piasz-
—  awir gliniasta czysta r_\.\-ir;z.la.
— pospolka rUmosz glina zwigsta.
) .. glina pylasta
— piasek gruby glnlnast.y. 2wiczla
— piasek Sredni zwir gliniasty | _ 4 4 piaszezys-
— piasck drobny pospotka ty. il pylasty
- zuzel gliniasta bardzo wysadzinowe
nierozpadowy — piasek gliniasty
—  pyL pyvt piasz-
crysty
— glina piasz-
czysta. glina.
glina pylasta
— il warwowy
2 | Zawartosdc
czgstek %
< 0,075 min <15 od 15 do 30 =30
<0,02 mm <3 od 3 do 10 10
3 | Kapilarnos¢
bierna Hy, m < 1,0 = 1,0 > 1,0
4 | Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST [-M-00.00.00 . Wymagania ogélne™ pkt 3.

3.2 Sprzet do rebot ziemnych

Wykonawea przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia

korzystania z nastgpujacego sprz¢tu do:

— odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, wiloty pneumatyczne, zrywarki, koparki,

tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
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- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki. zgarniarki, réwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

- sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyezgce transportu
Ogélne wymagania dotyczgee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkrt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materialu), jego objetosci, technologii odspajania i zaladunku oraz od odleglosci transportu. Wydajnosc
srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materialu).

Zwiekszenie odleglodei transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszezen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwiekszone odleglodci nie zostaly wezednigj
zaakceptowane na pismie przez Inzynicra.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne™ pkt 5.
5.2. Dokiadnos¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢
wieksze niz £ 10 cm. Roznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekraczaé +
lemi-3cm.

Szerokos¢ korpusu nie moze rozni¢ si¢ od szerokosdci projektowane] o wiece) niz + 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie,

Pochylenie skarp nie powinno réznié sie od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazenej
tangensem kata. Maksymaina glebokoéé nierdwnosci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy
pomiarze fatg 3-metrowa, albo powinny byé¢ spelnione inne wymagania dotyczace réwnosci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rownosci powierzehni dna wykopu oraz pochylenia i
rownosci skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemoéw odwadniajacych, ujgtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonac urzadzenia,
ktdre zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i
nasypdw, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w calym ckresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidiowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcey, grunty ulegna nawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrwala
nieprzydatnosé, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntow i zastapienia ich gruntami przydatnymi na
wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony Zamawiajgeego za te czynnosci, jak rowniez za
dowieziony grunt,

Odprowadzenie wéd do istnicjgeych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania robdt ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postgpowac w kierunku podneoszenia sig niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podluzny i nadaé¢ przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntdw
spoistych i nie mnigjszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych, Nalezy uwzglgdni¢ ewentualny wplyw
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kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania innych robot na spetnienie wymagan
dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych.

Zrodla wody, odslonigle przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzié poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacia projektowa i SST.
Szeroko$¢ dna i gleboko$é rowu nie moga roznié sie od wymiarow projektowanych o wigcej niz + 5 cm.
Dokladnosé¢ wykonania skarp rowow powinna by¢ zgodna z okreslona dla skarp wykopow w SST D-02.01.01.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robt podano w SST D-M-00.00.00 .. Wymagania ogdlne™ pkt 6.
6.2, Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci 7 wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacja projektowa.
Szczegolng uwage nalezy zwrécic na:
- whasciwe ujecie i odprowadzenie wad opadowych,
- whasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robét

Czynnosci wehodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robét okreslono w punkcie 6 SST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badaih | pomiaréw
Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje lablica 3.

Tablica 3. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiaréw wykenanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan i pomiardw
I | Pomiar szerokosci korpusu | Pomiar tasmg, szablonem, tata o dlugosci 3 m i
zZiemnego poziomica lub niwelatorem, w odstgpach co 200 m na
2 | Pomiar szerokosei dna prostych, w punktach gléwnych tuku, co 100 m na
rowow lukach o R 2 100 m co 50 m na lukach o R < 100 m
3 | Pomiar rzgdnych oraz w migjscach, ktore budzg watpliwosci

powierzchni korpusu
ziemnego

Pomiar pochylenia skatp

5 | Pomiar rownosci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownosci skarp

7 | Pomiar spadku podtuznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych
rowu

8 | Badanie zageszczenia gruntu | Wskaznik zaggszczenia okresla¢ dla kazdej utozone)

warstwy lecz nie rzadziej niz raz na kazde 500 m*
nasypu

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego
Szerokos¢ Korpusu ziemnego nie moze rézni¢ sig od szerokosci projeklowanej o wigeej niz + 10 cm.
6.3.3. Szerokosé dna rowow

Szerokose dna rowdw nie moze rozni¢ sie od szerokosdcei projektowane]f o wigcej niz £ 5 cm.
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6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogg rozni¢ sie od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 ¢m
lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ sie od pochylenia projeklowanego o wigcej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownod¢ korony korpusu

Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone latg 3-metrowa, nie mogg przekraczac 3 cm.
6.3.7. Réwnosé skarp

Nierdwnosci skarp, mierzone tatg 3-metrowa, nie moga przekracza¢ + 10 cm.
6.3.8. Spadek podtuzny korony kerpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze dawaé réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3
cm lub +1 em.

6.3.9. Zaggszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien by¢ zgodny z
zatlozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajgce wymagain podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Jesli materialy nie speiniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawcg na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wplywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkos¢ potracen za obnizona jakosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine™ pkt 7.
7.2, Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m* (metr szedcienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogdlne™ pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogélne™ pkt
9.

Zakres czynnosci objetych cena jednostkowa podano w SST D-02.01.01. D-02.02.01 oraz D-02.03.01
pkt 9.
10, PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
gruntdw
2. PN-B-0448] Grunty budowlane. Badania probek gruntdw
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Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

Drogi  samochodowe. Oznaczenie modutu  odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obcigzenie phyta

D.02.00.00 Robory _ ziemne
3. PN-B-04493

4, PN-5-02205

5. BN-64/8931-01

6. BN-64/8931-02

7. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Oznaczenie wskainika zaggszezenia gruntu

8. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978,
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D - 02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH I-V KATEGORI
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1. WSTEP
1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem ninicjszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczqee
wykonania i odbioru wykopow w gruntach [-V kategorii.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiszujacg podstawg jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmuja wykonanie wykopoéw w gruntach nieskalistych (kat. 1-V) pod ulicg,
kanalizacj¢ deszczowa, budowe mostu oraz transport nadwyzki ziemi z wykopow,

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST [2-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-02.00.01 pke [.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstawe podzialu gruntow i innych materialow na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania
podano w SST D-02.00.01, tablica 1. W wymienionej tablicy okreslono przecigtne wartosci ggstosci
objetosciowej gruntéw | materialéw w stanie naturalnym oraz spulchnienie po edspojeniu.

Podzial gruntdw pod wzgledem przydatnodei do budowy nasypédw podanoe w SST D-02.03.01, pkt 2,
tablica 1.

3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w SST  D-02.00.01 pke 3,

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transporfu okreslono w SST D-02.00.01 pke 4,
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robot poedano w SST D-02.00.01 pky 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowa¢ ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu. ich podeigeia lub
innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci
do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajgey ich wymieszanie. Odstgpstwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw geotechnicznych, wymaga zgody
InZyniera,

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odklad. O ite Inzynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruntow, nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okolo 0,5 metra powy7e]
projektowanych rzednych robot ziemnych.

5.2. Wymagania dotyczace zageszcezenia

Zageszezenie gruntu w wykopach i migjscach zerowych robét ziemnych powinno spetniac wymagania.
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszcezenia (1;), pedanego wtablicy |
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Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych

Minimalna wartos¢ I dla:
Strefa Autostrad innych drog
Korpusu i drog ruch cigzki ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo ciezki | od cigzkiego
Gérna warstwa o grubodei 20 em 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 ecm od
powierzchni robdt ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaZnika
zageszezenia, to przed utozeniem konsirukeji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosei 1, podanych w tablicy
I

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy | nie moga by¢ osiagnigte przez
bezposrednie zaggszezanie gruntow rodzimych, to nalezy podjaé $rodki w celu ulepszenia gruntu podioza,
umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszezenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o
ile nie sg okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nic nalezy dopuszczac ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubesc warstwy gruntu (nadkladu) powyzej
rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna
wykopu dopuszcza sie pe nim jedynie ruch maszyn wykonujacych te czynnoéé budowlana. Moze odbywac sig
jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowoduja uszkodzert powierzchni korpusu.Naprawa uszkodzen
powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obciaZa
Wykonawce robodt ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogoblne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST 1-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowaniu zgodnosei z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i SST. W czasie koniroli szczegdlna uwagg nalezy
ZwrGceic na:

a) odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

d) dokladnosé wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okre$lonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogédlne zasady abmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.00.0t pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest im® {metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m* wykopdw w gruntach I-V kategorii obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,oznakowanie robot,wykonanie wykopu z transportem urobku na
nasyp lub odkiad, obejmujace: odspojenie, przemieszezenie, zaladunek, przewiezienie i wyladunek,odwodnienie
wykopu na czas jego wykonywania,profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp, zaggszezenie powierzchni wykopu
, przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji technicznej,
rozplantowanie urobku na odkladzie , wykonanic, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwiazanych z wykonywaniem podbudowy
2 kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca sig wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogach powiatowych.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-
S-06102 [21] iobejmuja SST:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie z
ustaleniami  podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocniczg i
podbudowe zasadniczg wg Katalogu typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i
polsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajgcy na odpowiednim
zaggszezeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.4 oraz w SST dotyczacych poszczeg6lnych rodzajow podbudéw z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 . .Wymagania ogéine”
pkt 1.5,
2. MATERIALY

2.1, Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczgee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST
[>-M-00.00.00 .. Wymagania ogdlne™ pkt 2.

ol
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2.2. Rodzaje materialow

mechanicznie podano w SST dotyczacych poszezegdlnych rodzajow podbudéw:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna
leze¢ migdzy krzywymi granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi na rysunku [.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
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-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gérna warstwe) lub padbudowe jednowarstwowg
-3 kruszywo na podbudowg pomocniczg (dolng warstwe)

Pozostaje na sicie, %

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiegaé od doinej
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasicdnich
sitach. Wymiar najwigkszego ziamma kruszywa nie moze przekraczaé 2/3 grubosci warstwy
uktadanej jednorazowo.

[
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2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spefnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica |.
Wymagania
Kruszywa Badani
Lp. Wyszezegoblnienie tamane adania

wlasciwosci

Podbudowa wedtug

zasad- | pomoc-
nicza nicza

Zawartosé¢  ziarn  mnicjszyeh

od 2 od 2 PN-13-06714

niz G075 mm, % (m/m) do 10 | dol2 -15[3]

2 Zawartos$é nadziarna, ~ PN-B-06714
% (m/m). nie wigeej miz > 10 -15 3]

3 | Zawartos¢ ziarn nieforemnych i PN-B-06714
Ye{m/m), nie wigeej niz 35 40 -16 [4]

4| Zawartos¢ zanieczyszezen X .
organicznych, %%(m/m), nie ] 1 PN-83-04481
WigCe] niz (1

5 | Wskaznik piaskowy po piecio-
krotnym z§g¢szcze)ni[u ggtoda 0d 30 1 0d 30| BN-64/8931
[ub I wg PN-B-04481. % do 70 | do70 -01 [26]

6 | Scieralnosé  w bebnie  [os
Angeles
a} scieralnos¢ calkowita po
petnej  liezbic  obrotéw.  nie
wiece niz 35 30
b) scieralnosé czgéciowa po PN-B-067t4
145 pelngj liczby obrotéw. e 2 [12]
wigeej miz 30 33

7 ] Nasigkliwos¢,  %(m/m}, nie ~ PN-B-06714

. Lo 3 5
wigeej niz -18 [6]

8§ | Mrozoodpornodé, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamraza- 5 10 -19 (7]
nia. %s(m/m). nie wiecej niz

G . ) PN-B-06714
Rezpad krzc{mlanowy i zela- _ 37(10]
za.\\y_]q.c‘zmc. % {(m/m). nic - - PN-B-06714
wigeej niz -39111)

10 | Zawartos¢ zwiazkow siarki w
przeliczeniu na SOz, %o(m/m), | i PN-13-06714
nie wigeej niz 28191

Il | Wskaznik nosnosci wies mie-
szanki  kruszywa. %,  nie
Nigjszy mz
a) przy zaggszezeniu s = 1.00 80 60 PN-5-06102
b} pray zageszezeniu ls = 1.03 | 120 - [21]

.
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2.3.6. Woda
Nalezy stosowac¢ wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczgce sprzetu

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogélne™
pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robdét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzeiu:

a} mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode.
Mieszarki powinny zapewnié¢ wytworzenie jednorodne] mieszanki o wilgotnodci
optymalnej,

b) réwniarek albo ukfadarek do rozkladania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W
miejscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszcezarki plytowe, ubijaki
mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyezgcee transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ., Wymagania
ogdine™ pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem,

Transport cementu powinien odbywac sig zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostalych materialéw powinien odbywac sie zgodnie 2z wymaganiami
norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Zasady wykonania robdt

Zasady wykonania robdt podane w ST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne™ pkt 5.

6t
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5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe powinnoe spetniaé wymagania okreslone w SST
D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza” i ST D-02.00.00
.-Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byé wlozona na podlozu zapewniajgeym nieprzenikanie
drobnych czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzié
wzoren:

Dy
dgﬁ

<3 (1)

w ktérym:
D5 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub
warstwy odsgczajacej, w milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podloia,
w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie moze byé¢ speniony, nalezy na podlozu ulozyé¢ warstwe
odcinajgca lub odpowiednio dobrang geowloknine. Ochronne wiasciwosci geowlokniny,
przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza si¢ z warunku:

50 <12 (2)
Oy

w ktorym:

dso -~ wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % ziarn gruntu podloza,
w milimetrach,

(oo - umowna $rednica pordw geowlokniny odpowiadajgca wymiarom frakeji gruntu
zatrzymujaca si¢ na geowldkninie w ilosci 90% (m/in); wartes¢ parametru Qoo powinna
by¢ podawana przez producenta geowldkniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny byé
wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogii w rzedach rownoleglych do
osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkow

[ub linek do wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa o Scidle okredlonym uziarnieniu i wilgotnosei optymalnej
nalezy wytwarzaé w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodne] mieszanki. Ze
wzgledu na konbiecznosé zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na  drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna byé od razu transporfowana na miejsce whudowania w taki
sposdb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

.
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5.4. Wbudowywanic i zageszezanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o Jjednakowej grubosci,
takiej, aby jej ostateczna grubosé po zageszezeniu byla rowna grubosci projektowane;.
Grubosé pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekraczaé 20 em po 2ageszezenil.
Warstwa  podbudowy powinna byé roztozona w sposdb  zapewniajacy osiggniccie
wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej
niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona
z zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez nzyniera,

Wilgotnodc mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé
wilgotnosci oplymalnej, okreslonej wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448] [1]
{metoda 1I}. Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jezeli wilgotnosé mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong ilodcia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej
0 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszye,

Wskaznik  zageszezenia podbudowy wg DBN-77/8931-12 [29] powinien
odpowiada¢ przyjetemu poziomowi wskaznika nosnogei podbudowy wg tablicy 1, Ip. I1.

5.5. Odcinek priobny

Jezeli w SST przewidziano koniecznosé wykonania odcinka prdbnego, to co
najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem rob6t, Wykonawca powinien wykonaé odcinek
prébny w celu:

— stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkladania i zageszezania kruszywa
Jjest whadciwy,

— okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luinym, koniecznej do uzyskania
wymaganej gruboéci warstwy po zageszezeniu,

— okreslenia liczby przejs¢ sprzetu zaggszczajacego, potrzebnej do  uzyskania
wymaganego wskaznika zageszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialéw oraz sprzetu
do mieszania, rozkladania i zageszczania, Jjakie beda siosowane do wykonywania
podbudowy.

Powierzchnia odcinka prabnego powinna wyiosi¢ od 400 do 800 m?,

Odcinek probny powinien byé zlokalizowany w miejscu wskazanym przez
Inzyniera,

Wykonawca moze przystapic¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu
odcinka prébnego przez Inzynicra.

5.6. Utrzymanie podbudewy

Podbudowa po wykonaniu, a przed wlozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢é
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda
Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawié
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikiych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawcg robot,

9.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogélne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawcea powinien wykonad badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badaf [nzynierowi w celu
akceptacji materialéw. Badania te powinny obejmowaé¢ wszystkie wlasciwosci okreslone w
pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robhot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwosc oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwoéé ora zakres badan przy budowie podbudowy 7z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwose badan

Maksymalna
powicrzehnia
podbudowy pray-
padajaca na jedno
hadanic (m”)

Minimalna liczba
badan na dzienng)

Lp. Wyszcezegdlnienie badan X
P Y £0 ada driatee roboczej

| {Uziarnienie mieszanki

2 600

2 | Wilgotnos¢ mieszanki

Zaggszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m’

(%)

dla kazdej partii kruszywa i

ie wlasciwosci . v tab, 1 32 o
4 | Badanie wladciwosci kruszywa wg tab, 1, pkt 2.3 przy kazde] zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3
Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, 7 roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.
Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnoéé mieszanki powinna odpowiada¢ wilgonosci optymalnej, okreslonej
wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 11, z tolerancjg +10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okredlic wedtug PN-B-06714-17 [5].
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6.3.4, Zaggszczenie podbudowy

Zaggeszezenie kazdej warstwy powinno odbywaé sie az do osiggniecia wymaganego

wskaznika zageszczenia,

Zageszezenie podbudowy nalezy sprawdzaé wedlug BN-77/8931-12 [30]. W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste
kruszywo, kontrole zaggszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowyeh, wy BN-
64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m°, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszezenie  podbudowy

stabilizowanej

mechanicznie nalezy uznaé za

prawidlowe, gdy stosunek wtornego modutu E: do pierwotnego modutu odksztatcenia £,
jest nie wiekszy od 2.2 dla kazdej warstwy konstrukeyjnej podbudowy.

£
£

< 22

6.3.5. Wiasciwodci kruszywa

Badania kruszywa pewinny obejmowaé oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych

w pkt 2.3.2.

Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposdb

losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczigce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czgstotliwosé oraz zakres pomiarow

Czestotliwos$e oraz  zakres
podbudowy podano w tablicy 3.

pomiaréw

dotyczacych cech geometrycznych

Tablica 3. Czgstotliwosé oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kiuszywa

stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszezegolnienie badan i pomiardw

Minimalna czestotliwos¢ pomiardw

I | Szerokoéc podbudowy

10 razy na I km

2 | Rownosé podluzna

w sposdb ciagly planografem albo co 20 m
tatg na kazdym pasie ruchu

3 Rownose poprzeczna 10 razy na l km
4 | Spadki poprzeczne® 10 razy nal km
3 | Rzgdne wysokosdciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planie® co 100 m

7 | Grubosé podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kaidej dzialce roboczej. lecz
nie rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na

M.
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D-04.04.02
2000 m?
8 | Nosnosc¢ podbudowy: co najmniej w dwoch przekrojach na kazde
- modut odksztalcenia 1000 m
- UggCie sprezysie co najnniej w 20 punkiach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztalowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtéwnych lukdéw poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokoic podbudowy nie moze rozni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigcej
niz +10 em, -5 em.

Na jezdniach bez krawgznikow szeroko$é¢ podbudowy powinna byé wieksza od
szerokosci warstwy wyzej lezacej o co najmniegj 25 cm lub o warto$¢ wskazang w
dokumentacji projektowe;].

6.4.3. Réwnos¢ podbudowy

Nieréwnosci podluzne podbudowy nalezy mierzy¢é 4-metrowa tata lub
ptanografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowa fata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny byc zgodne z
dokumentacia projektowa, z tolerancja + 0,5 Y.

6.4.5. Rzgdne wysokoéciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi  wysokodciowymi  podbudowy i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ + | cm, -2 cm.

0.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza

Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowancej
0 wigcej niz £ 5 cm.

6.4.7. Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Grubos¢ podbudowy nie moze sig rézni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadnicze] + 10%,
- dla podbudowy pomoceniczej 1 10%, -15%.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

- modul odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien byé zgodny z podanym w
tablicy 4,

1),
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- ugigeie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno byé zgodne 7 podanym w tablicy 4,

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
zkruszywa o |  Wskaznik o Minimainy modut odksztat-
wskaZniku | zageszczenia I.VI_aksy malne ugiecie cenia mierzony plyig o
W THiE L nic sprezyste pod kolem, mm srednicy 30 cm, MPa
nniejszym | mniejszy niz
niz, % od pierwszego od drugicgo
° 40 kN 50 kN obcigzenia k) obcigzenia k>
60 t0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami pod budowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wicksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glgbokosci co najmniej [0 cm, wyréwnane i powtdmic zageszczone. Dodanie nowego
materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczaine.

Jezeli szerokosé podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej
niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na
wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na peha grubos¢ do
potowy szerokosei pasa ruchu, dofozenie materialu i powtome zageszezenie.

6.5.2, Niewtasciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powicrzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca
wykona naprawg podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnicnie
lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione
nowym materialem o odpowiednich wasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszezone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa nosnosé podbudowy

Jezeli nosnosc podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawea wykona
wszelkie roboty niezbgdne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalccone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wiedy.
gdy zanizenie nosnosci podbudowy wyniklo 7z niewlasciwego wykonania robét przez
Wykonawee podbudowy.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robot podano w §T D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie,
8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektows, SST | wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczice podstawy platnosei podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m’ podbudowy 7 kruszywa
stabilizowanego mechanicznie, podano w SST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

I. PN-B-04481 Grunty budowlane, Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanic zawartosci
zanieczyszczen obeych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie skladu ziarnowsgo

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarm

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosei
metoda bezposrednig

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ounaczanie zawariosci
zanieczyszczen organicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie zawartodei siarki

metodsg bromowa
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10.

18.
19.
20,

21

22,

23.
24,

25

26.
27.

28.

29,

30.

PN-B-06714-37

PN-B-06714-39

PN-B-06714-42

PN-B-06731

PN-B-1111L§

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-5-06102
PN-5-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Kruszywa mineralne.  Badania. ~ Oznaczanie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa  mineralne.  Badania.  Oznaczanie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie scieralnodci w
bebnie Los Angeles

Zuzel wiclkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i
ocena zgodnoscei

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia
kamiennego

Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tfamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczanie moduiu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obciazenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar  réwnosci  nawierzchni
planografem i faty

Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugigciomierzem
belkowym

Oznaczanic wskaznika zaggszczenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukeji nawierzehni podatiych i potszlywnych, IBDIM -

Warszawa 1997,
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.02

PODBUDOWA 7Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1.



D-04.04.00 +04.04.02  Podbudowy = kruszywa stabilizowanego mechanicznie 19

o Wb —

=T~ = B I}

SPIS TRESCI

D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

CWETEP et e 27
SMATERIALY oot 27
CSPRZET ..ottt e 28
cTRANSPORT .ot s e ree et st eeeeeeee e, 28
CWYKONANIE ROBOT ...t 28
. KONTROLA JAKOSCIROBOT .....ocooooiiioiooeoe oo, 29
COBMIAR ROBOT ... oo 29
CODBIOR ROBOT ..o e 30
cPODSTAWA PEATNOSC. ..o oo oot 30
PRZEPISY ZWIAZANE .....ooooooiiiioeeeeeeeoeeeee oo eeee e 30

11



20 Podbudowy = kruszywa stabilizowanego mechanicznie D-04.014,00
D-04.04.02

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem  niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2, Zakres stosowania SST

Szezegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawe
opracowania szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i
wojewddzkich.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwigzanych z  wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie.

Ustalenia zawarte sa w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne™ pkt 1.3.

[.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej
warstw zageszezonej mieszanki, kidra stanowi warstwe nosng nawierzehni drogowe;.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST D-04.04.00 . Podbudowa 7 kruszyw.
Wymagania ogélne™ pkt 1.4,

LS. Wymagania dotyczgce robét

Wymagania dotyczace robdt podano w SS'T D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 1.5,
2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczgce materialéw

Wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdline” pkt 2,

2.2, Rodzaje materiatéw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych
mechanicznie powinno by¢ kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowea
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo ziarn zwiru wickszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen abeych i bez domieszek

gliny.

1.
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2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kiuszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ST
D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt2.3.1.

2.3.2. Wiasciwoséci kruszywa

Kruszywo powinno speinia¢ wymagania okreslone w ST D-04.04.00 ..Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-04.04.00 .Podbudowa z
kruszyw. Wymagarnia ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Zasady wykonania robét podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne™ pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.3.

- Jesli dokumentacja projekiowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem

lub popiolami przy WP od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegdlowe warunki i wynagania
dla takiej podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zaggszezanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczgce rozkladania i zaggszczania mieszanki podano w ST
D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine™ pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinki probne,
zgodnie z zasadami okreslonymi w ST D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne™ pkt 5.5.



22 Podbudowy = kruszywa stabilizowanego mechanicznie D-04.04.00
D-04.04.02

5.6, Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST D-
04.04.00 .,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw,
Wymagania ogdlne® pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw,
zgodnie z ustaleniami ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”
pkt 6.2

6.3. Badania w czasie robét

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robot podano w
ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.00 _Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 6.4.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postepowania z wadliwic wykonanymi odcinkami podbudowy podano w
ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady cbmiaru robét

Zasady obmiaru robdt podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne™ pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebrangj
podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robdt podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z Kruszyw.
Wymagania ogélne™ pkt 8.

0.
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9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w ST D-04.04.00 _Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m? podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
= Pprzygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie mieszanki,
- zageszczenie rozlozone] mieszanki,
— przeprowadzenie  pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji
technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robét,

{0. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w ST D-04.04.00 . Podbudowa kriszyw.,
Wymagania og6lne” pki 10,

24



