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1. WSTEP

1.1. Przedmiot 8T

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne
dotyczace wykonania i odbioru rob6t drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specylikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt na drogach wojewddzkich,
powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspdlne
dla robét objetych ogdlnymi specytikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla
poszczegblnych asortymentéw robot drogowych i mostowych. W przypadku braku
ogdinych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla danego asortymentu robat,
ustalenia dotycza réwniez dla SST sporzadzanych indywidualnie.

1.4, Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponize) okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy calosé
techniczno-uzytkowa (droga) albo jego czgsé stanowiaca odrebny clement konstrukeyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel),

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni jub odsunigty od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.3. Diugoéé mostu - odleglos¢ migdzy zewnetrznymi krawegdziami pomostu, a w
przypadku mostéw lukowych z nadsypka - odleglo$¢ w $wietle podstaw sklepienia mierzona
w osi jezdni drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana
do usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robdt budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosdei
zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow rohot,
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przekazywania polecei i innej korespondencji techniczne) pomiedzy Inzynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonaweg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obickt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia
komunikaciji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiajacego, O ktérej wyznaczeniu poinformowany  jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - cze$é korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie,

{.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przgsio lub przgsta obiektu mostowego) - czgé¢ obicktu oparta
na podporach mostowych, tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub
pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgsc wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i
skarpami rowow.

1.4.15, Koryto - clement uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksiazka obmiardéw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi  stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru
dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w
ksiazce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badaf i prob zwigzanych z oceng
jakosci materialéw oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkie (worzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z
dokumentacja projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania

obciazen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzehni poddana bezposrednio oddzialywaniu
ruchu i czynnikow atmosterycznych.
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b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa scieralna a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

¢) Warstwa wyrdwnawcza - warsiwa sluzaca do wyréwnania nierdwnosei podbudowy lub
profilu istnicjgeej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czgé¢ nawierzchni shuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze skladac sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

¢) Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy speniajaca funkcie nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sklada¢ sig z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czesé podbudowy spetniajaca, obok funkcji noénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzehni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem
czastek podloza. Moze zawierac warstwe mrozoochronna, odsaczajacg lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.

i) Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sig do
nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszezyZnie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnosé wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszezania w nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze rowniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chroniaeych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1.4.26. Pobocze - cze$é korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,
umieszezenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sluzgca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokogdci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego
wykonania nawierzchni.
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1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawey przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentaci
projektowe;].

1.4.31. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia
drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych
trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego polaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen
technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich
zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skladac sig 2 pehej sciany,
stupow lub innych form konstrukeyjnych, np. skrzyf, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtosc teoretyczna - odlegtos¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami), przgsta
mostowego.

1.4.39. Szerokoéé catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtosé migdzy zewnetrznymi
krawedziami konstrukcji obiekiu, mierzona w linii prostopadiej do osi podtuznej, obejmuje
catkowita szerokos¢ konstrukeyjng ustroju niosgeego.

1.4.40. Szerokosé uzytkowa obiekul - szerokos¢ jezdni (nawierzehni) przeznaczona dla
poszezegdlnych rodzajow ruchu oraz szeroko$é chodnikéw mierzona w $wietle porgezy
mostowych z wylaczeniem konstrukeji przy jezdni dofem oddzielajacej ruch kolowy od
ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilodci {przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim
robGt oraz inne migjsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czgS¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponize] poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.
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1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linia kolejowa lub inna droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czes¢ przedsigwzigeia budowlanego, stanowigca odrebng
calosé konstrukeyjna lub technologiczna, zdelng do samodzielnego petnienia funkeji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegac na wykonywaniu robot zwigzanych z
budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej
elementu.

1.5. Wymagania dofyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspairzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawey spoczywa odpowiedzialnoé¢ za ochrong przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub Zniszczone

znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.
1.5.2, Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szezegotowych warunkach umowy. uwzgledniajgcym
podzial na dokumentacje projektowa:

Zamawiajacego; wykaz pozycji, kiore stanowia przetargowa dokumentacie projektows

oraz projektows dokumentacje wykonawcza (techniczng) i zostana przekazane

wykonawcy,

~ Wykonawcy; wykaz zawierajacy spi
opracuje w ramach ceny kontraktowej.

s dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca

1.5.3. Zgodnosé robot z dokumentacjy projektowg i S5T

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowia czeéé umowy, a wymagania
okreslone w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly
w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentow obowiazuie
kolejnoéé ich waznosci wymieniona w Kontraktowych warunkach ogolnych” (,,Ogblnych
warunkach umowy™).

Wykonawca hie moze wykorzystywaé blgdéw lub opuszczen w dokumentach
konraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic Inzyniera/Kierownika
projektu, ktory podejmie decyzje 0 wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.
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W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pi$mie s3 wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odezyiu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja
projektowa i SST.

Dane okreélone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszezalne sg odchylenia w ramach okreélonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatdw i elementow budowli musza wykazywa¢ zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszezalnego
przedzialu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg
projektowa fub SST i wplynie to na niezadowalajacq jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz ulrzymania
istniejacych obiektow (jezdnie, iciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresic trwania
budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢
na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace lakie jak: zapory, $wiatla
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpicczeistwo pojazdow i pieszych,

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i
znakéw, dla ktoryeh jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposob uzgodniony Z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszcezenie, w miejscach i ilosciach okreglonych przez Inzyniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych tresé bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odr¢bnej zaplacie i przyjmuje
sig, ze jest wigczony w ceng kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakoficzenia i odbioru ostatecznego robot.



D-M-00.00.00 Wymagania ogolne 9

Wykonawea dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac {ymeczasowe urzgdzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgeze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze
oraz wszelkie inne srodki niezbgdne do ochrony robot, wygody spotecznodei | innych.

W miejscach przylegajgcych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposab uzgodniony z [nzynierem/Kierownikiem
projektu.

Wiazdy 1 wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdoéw i maszyn
pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony
7 Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposob uzgodniony 2 Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszezenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne bgda uirzymywane przez Wykonawceg w dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje
sig, ze jest wigczony w ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek naé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykaiiczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace],

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sic do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosei dla osob lub débr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagai bedzie mial szczegdlny wzglad na:

i} lokalizacje baz, warsztatow, magazyndw, skladowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) 4rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem shiornikow i ciekow wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢} mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony pIZECIWPOZATOWE].

Wykonawca bedzie utrzymywaé¢, wymagany na podstawie odpowiednich
przepisow  sprawny  sprzgt przeciwpozarowy, nha terenie baz produkcyjnych, w
pomieszezeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostgpem 0s6b trzecich.

AQ
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Wykonaweca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beds
dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego
oddzialywania tych materiatéw na srodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu
robét ich szkodliwoéé zanika (np. materiaty pylaste) moga by uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgodg na uzycie tych materiatéw od wlasciwych
organéw administracji panstwowe).

Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajgey.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne)

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz begdacych
wlascicielami  tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowa
dla wszelkiego rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przefozenia instalacji i
urzadzeh podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i
wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawea bezzwlocznie powiadomi  Inzyniera/Kierownika projektu i
sainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacii na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowaé roboty w sposob  powodujacy minimalne niedogodnodci  dla
mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej
w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dzialalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezgco informowany o wszystkich
umowach zawartych pomigdzy Wykonawceg a whagcicielami nieruchomoscei i dotyczacych
korzystania z wlasnosci i drog wewnelrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu
ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nic bgda one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

uy
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1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowa¢ si¢ do ustawowych ograniczein naciskow osi na
drogach publicznych przy transporcie materialéw i wyposazenia na i z terenu robot.
Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia 1 uzgodnienia od wlasciwych wladz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim
przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu
moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaly usunigte z terenu
budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone nha
$wiezo ukofczony fragment budowy w obrebic terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadal za naprawg wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywal
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia oséb zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebne] zaplacie i s uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11, Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia
zakoficzenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej
elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpoczaé roboty uttzymaniowe nie pézniej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze
centraine i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek
sposob  zwiazane Z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestizeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegal  praw patentowych i bedzie w pelni
odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagaii prawnych odnosnie  znakéw
firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materialow lub
urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposob ciagly bedzic
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informowaé Inzyniera/Kierownika projekiu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolef i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i
wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowaznoé¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane s3 konkretne normy i
przepisy, ktore spetnia¢ maja materialy, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, bgdg obowiazywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powolane normy i przepisy sa pafistwowe lub odnosza sie do konkretnego
kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce
rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roéznice
pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie
opisane przez Wykonaweg | przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu  do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne
pozostatoci 0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy
beda uwazane za wlasnosé Zamawiajacego. Wykonawca zobowiazany jest powiadomic
[nzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku
tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Inzynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydiuzenie czasu
wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktorg nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowg.

1.6. Zaplecze Zamawiajgcego (0 ile warunki kontraktu przewiduja realizacjg)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczZy¢ Zamawiajacemu, pomieszczenia
biurowe, sprzet, transport oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami
podanymi w D-M-00.00.01 JZaplecze Zamawiajgcego”.

2. MATERIALY

2.1, Zrodla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegolowe informacje dotyczgce proponowanego Zrodha
wytwarzania, zamawiania Jub wydobywania tych materialow jak réwniez odpowiednie
swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zr6dla nie oznacza automatycznie, Ze
wszelkie materialy z danego #rodta uzyskaja zatwierdzenie.
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Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badaih w celu wykazania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposéb ciggly spetniaja wymagania 35T w
czasie realizacji robodt.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od whscicieli i odnosnych wiadz
na pozyskanie materiatow ze srodel miejscowych wiaczajge w to Zrodia wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ inZynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji Zrédla.

Wykonawea przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentacje zawierajgeg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajge aktualne decyzje o eksploatacji,
organdw administracji pafistwowej 1 samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spehienie wymagan ilosciowyeh i
jako$ciowych materiatow pochodzgeych ze Zrédel miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materialéw, dzierzawy i
inne jakie okaza sig potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania
materiatléw miejscowych beda formowane w hakdy i wykorzystane przy Zzasypee i
rekultywacji terenu po ukoficzeniu robot,

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymagai umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy
poza tymi, ktére zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to
pisemng zgode inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujagcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nic odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione
z terenu budowy 1 ztozone w migjscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu,
Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcey na uzycie tych materiatéw do innych
robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio
przewartociowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane
materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sig z jego nieprzyjgciem,
usunieciem i niezaplaceniem

2.4, Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
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tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
badaii wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze byé pézniej zmieniany bez zgody inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanic i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda
one uzyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢
i wlasciwosci i byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu
budowy w migjscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce 1 zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekeja wytworni materialow

Wytwornie materialdw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkeji 7
wymaganiami. Probki materiatow mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci.
Wyniki tych kontroli bgda stanowié podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatow
pod wzglgdem jakoscl.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcie
wytworni, muszg by¢ spetnione nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projeku bedzie miat zapewniona wspdlprace i pomoc Wykonawey
oraz producenta materialow w czasie przeprowadzania inspekeji,

b) Inzyniet/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych
czesei wytworni, gdzie odbywa sig produkcja materiatéw przeznaczonych do realizac]i
robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa sig w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji i
badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, Ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢é wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do
rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy | powinien odpowiadac pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalefi w
wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projekiu.

Liczba i wydajnosc sprzgtu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robot, zgodnie
7 zasadami okredlonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/
Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normani
ochrony érodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
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Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projekiu kopie dokumentow
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ tub wymieniac
sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujz mozliwosc wariantowego
uzycia sprzgtu  przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/
Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacjg przed uzyciem
sprz¢tu. Wybrany sprzgt, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze byc¢
po2niej zmieniany bez jego zgody.

Jakikotwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkow umowy, zostang przez Inzyniera/K erownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawcea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu,
ktore nie wplyna niekorzystnie na jako$c wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba Srodkow transportu powinna zapewniac prowadzenie robdt zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/
Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowegoe w odniesieniv do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie spefniajace tych warunkéw moga by
dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcey.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny  koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgoednie z warunkami
umowy oraz za jakosé zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnosc z
dokumentacja projektowa, wymaganiami  SST, PZJ, projektem organizacji robot
Opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika
projekiu.

Bledy popemione przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana,
usunicte przez Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sig
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skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawey ha pismie przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzynicra/
Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera’/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materiatow i elementéw robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badai materialow i
robét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkeji i przy badaniach materiatdw,
doswiadczenia z przesziosci, wyniki badaf naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kicrownika projektu powinny by¢ wykonywane przez
Wykonawcg w czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSC1 ROBOT

6.1. Program zapewnicnia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/
Kierownika projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci
Wykonawca powinien okreslic, zamierzony sposdb  wykonywania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujgcy wykonanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa, 58T araz ustaleniani.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawieraé:

a} czeé¢ ogolng opisujacy:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposob zapewnienia bhp.,

—  wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania

poszczegoinych elementow robot,

~ system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium
wlasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

— sposob oraz formg gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis
pomiardw, nastaw mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskoéw i
sastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i
forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cze$é szezegblowa opisujaca dla kazdego asortymentu robét:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne,

Ax
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— rodzaje 1 ilos¢ Srodkow transportu oraz urzgdzen do magazynowania i
zatadunku materialow, spoiw, lepiszezy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony ladunkow przed utratg ich wiasciwosci w
czasie transportu,

- sposob i procedurg pomiarow i badai (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie
probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materialow, wytwarzania mieszanek | wykonywania poszczegdlnych
elementow robdt,

— sposdb postgpowania Z materialami i robotami nie odpowiadajgcymi
wymaganiom.

6.2, Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiagna¢ zalozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole robot i jakosci materiatdw,
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopalrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materialow
oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadaé
od Wykonawcy przeprowadzenia badaf w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materialéw oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwoé¢ sg okreslone w
SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/
Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robot zgodnie z umowa,

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kicrownikowi projekiu $wiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja waing legalizacjg, zostaly
prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajgcych procedury
badan.

Inzynier/Kierownik projekiu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekeji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociagnicciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia
te bedg tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierawnik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca,

A%
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6.3. Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji
moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie miec zapewniong mozliwos¢ udzialu w
pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonaweg i
zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawee
do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzac
dodatkowe badania tych materialéw, kiore budza watpliwodci co do jakosei, o file
kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawcg usunicte lub ulepszone z wiasne]
woli, Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawea tylko w  przypadku
stwierdzenia usterek: w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SS5T,
stosowaé mozna wylyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/
Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
raportoéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym
w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bgda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6, Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materialéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i
producent materialéw powinien udzieli¢ mu niezbgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujgc  weryfikacji systemu kontroli  robot
prowadzonego przez Wykonawcg, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie oceniac
zgodnos¢ materiatoéw i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikéw wiasnych badan
kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawee.

Inzynier/Kicrownik projektu powinien pobiera¢ prébki materialow i prowadzi¢
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze
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raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze sie wylacznie
na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z dokumentacja
projektowg i SST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badan niczaleznemu laboratorium. W takim przypadku
calkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostana przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscic do uzycia tylko te materiaty, kiore
posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Normg lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono

Polskicj Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslona w pke 1
i ktore spelniaja wymogi SST.

W przypadku materialow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkiy przemyslowe musza posiadac ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawcg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenic dziennika budowy
zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawey.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezgco i beda dotyczyd
przebiegu robot, stanu bezpicczensiwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zalgcznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/
Kierownika projekiu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
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- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
- date uzgodnienia przez [nzyniera/Kierownika projekiu programu zapewnienia jakosci i
harmonogramdw robaét,
- terminy rozpoczgeia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,
—  przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,
— uwagl i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych
i ostatecznych odbiordw robot,
—  wyjaénienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdInym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zpodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
~ dane dotyczace czynnosei geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,
_~ dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzal,
— wyniki préb poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycie, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawniefi do
wydawania polecen Wykonawcy robot.

{2} Ksiazka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w
sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosei
materialéw, orzeczenia o jakosci materiatow, receply robocze i kontrolne wyniki badan

Wykonawcy bgda gromadzone w formic uzgodnionej w programic zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostgpnione na kazde

zyczenie Inzyniera/Kicrownika projektu.

{4) Pozostate dokumenty budowy
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Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1} - (3)
nastepujgee dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi | inne wmowy cywilno-prawng,
d) protokoly odbiotu robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(5} Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w migjscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie  ktoregokolwiek  z dokumentow  budowy  spowoduje  jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkic dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robat bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacjg projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/
Kierownika projekiu o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgdg wpisane do ksigzki obmiardw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszezenie) w ilodciach podanych w $lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawey od obowiazku ukonczenia
wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika
projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu
miesieczne] platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonaweg i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Diugosei i odlegtosci pomigdzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowej,

Jeshi SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m* jako dlugos¢ pomnozona przez $redni przekedj.

lloécl. ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.
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7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowaiy w czasie obmiaru robét bgda
zaakceptowane przez [nzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzgdzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadad
wazne $wiadectwa legalizacji,

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waZenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac W sposob ciggly
sachowanie doktadnosei wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5, Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgéciowym lub ostateczinym odbiorem
adcinkow robét, a takze w przypadku wystepowania dluzZszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w
sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzehni lub  objetosci bedg  uzupelnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice moga byc dolaczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksiazki obmiarow, ktorego
wzor zostanic uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiordw robot

W zaleznosci od ustaled odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym
etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowenu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajaeych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w crasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu,
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Gotowosé danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawcea wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilog¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3, Odbior czgiciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci | jakosci wykonanych czgsci robot.
Odbioru czesciowego robat dokonuje sig wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje Tnzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostatcezny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakeie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoficzenia robot i
przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego tobot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnodei  Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentow, wynikow badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektows i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjy ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, Zzwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych Iub robdt
uzupelniajacych w warstwie scieralnej lub robotach wykoiiczeniowych. komisja przerwie
swoje czymosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa 1 SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajac
pomniejszong wartosc wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

ak
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8.4.2. Dokumenty do odbioru ostaiecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest
protok6! odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg WwZzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace
dokumenty:

i. dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizac)i umowy,

2. szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.

uzupetniajgce lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksigzki obmiarow {oryginaly),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST
iew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z
SSTiew. PZI,

7. opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i
pomiaréw zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZl,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linji
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wladcicielom urzadzef,

9. geodezyjna inwentaryzacjg powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstate) w  wyniku geodezyjnej  inwentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do adbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyZnaczy ponowiny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda
zestawione wg wZoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy
komisja.

R es

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z
usunicciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie
gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bgdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 L Oxdbior ostateczny robot’.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ustalenia ogolne

Podstawa platnodcl jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonaweg za
jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
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Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg platnosci jest
wartoéé (kwota) podana przez Wykonawceg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i badania skfadajgce si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot bedg obejmowac:

— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
~ warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw 1 transportu na teren budowy,
—  warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
~ podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT,

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a
nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

() opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i
nzgodnien wynikajacych z postepu robot,

(b) ustawienic tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie  z  wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier,
oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obeych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszezanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i Swiatet,

(b) utrzymanie piynnoéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usuniecie wbudowanych materialow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

|. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane (Dz U. Nr 89, poz. 414 z pozniej-
szymi zmianami).

L
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()

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z pozniejszymi zmianami).

pad
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) s
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem frasy
drogowej i jej punktow wysokodciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach powiatowych.

1.3, Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektow inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysoko$ciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych wechodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktow gtownych osi trasy
i punktow wysokogciowych,

b} uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperdw raboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenic obiektow mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu
i punktow wysokosciowych, sastahilizowanie ich w sposéb trwaly, ochrong ich przed
zniszezeniem, oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie
oraz wyznaczenie usytuowania obiekiu (kontur, podpory, punkty).

1.4, Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty giéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy 1 koficowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreélenia podstawowe sg zgodne Z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definiciami podanymi w SST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt
1.4.

L2y
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1.5. Wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczgce robot podano w ST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogolne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyezgce materialow

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane 2z
gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto
0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny mie¢ érednicg od 0,15 do 0,20 m idlugesc od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowa¢ paliki drewniane $rednicy od
0,05 do 0,08 m i dlugosci okolo 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejace]
nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

JSwiadki™ powinny mie¢ dlugos¢ okoto 0,50 m i przekrj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczqgcee sprzgtu

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 Wymagania ogélne”
pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowad
nastepujacy sprzet:
~ teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
— laty,
— ta$my stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punkiow wysokosciowych
powinien gwarantowac uzyskanie wymagane] doktadnosei pomiaru,
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4, TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pki 4.

4.2, Transport sprzetu i materialéw

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami
GUGIK {od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przejac od Zamawiajacego
dane zawierajace lokalizacjg i wspdlrzgdne punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegbdlowego wytyczenia
robot,

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktow gléwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te
powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi tereni. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnic roznig sie od rzgdnych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym InZyniera. Uksztaltowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe. wynikajace z roznic rzednych terenu  podanych  w
dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanic powiadomienia Inzyniera oznacza, ze
roboty dodatkowe w takim preypadku obeigzg Wykonaweg.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcey, nie moga by¢
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzynicra.

Punkty wierzchotkowe, punkty gidwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg
by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposéb wyrazny | jednoznaczny
charakterystyke i polozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczen powinny byc
zaakceptowane przez Inzynietra,

Yy
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Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszysikich punktow pomiarowych i
ich oznaczeh w czasic trwania rob6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawee $wiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot
nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gtowne powinny by¢ zastabilizowane w
sposéb trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane
do punktéw pomocniczych, polozonych poza granicg robot ziemnych., Maksymalna
odleglos¢ pomigdzy punktami glownymi na odcinkach prostych nie moze przekraczac
500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekeie inZynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w
terenie plaskim powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskim
powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty
stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdiiz trasy drogowej. O ile brak takich
punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykiuczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslac z takg doktadnogcia, aby $redni btad
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacjg podwdjna w
nawigzaniu do reperow pafistwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce
wyrazne i jednoznaczne okre$lenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4, Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonal w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz
inne dane geodezyjne przekazane pricz Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjinej, okreslone] w dokumentac;i
projektowej.

Q4 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownyeh i w punktach posérednich
w odleglosei zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczongj osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze byc¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub 5 cm dla pozostalych drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowe;.

b5
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Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2,
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot
zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przeKrojow poprzeczaych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow
i wykopow na powierzehni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja
projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci
przekraczajace) 1 metr oraz wykopdw glebszych niz | metr. Odleglosc migdzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowaé do uksztaftowania terenu oraz geometrii trasy drogowej.
Odlegloéé ta co najmnicj powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow
poprzecznych,

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i
wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.

5.6, Wyznaczenic polozenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie
poprzez:
a) wylyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczeghinoici

przyczotkow i filarow mostow i wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja projektowa powinna zawierac
opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Polozenic obiektu w planie nalezy okresii¢c z dokladnoscia okreélong w
punkcie 5.4,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punkiow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2.3,4,5.6.7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 54
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru rob6t
Zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czescig obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot
Zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b adbioru robdt

Odbior rob6t zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktdre
Wykonawca przedktada Inzynierowi,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy plafnosci

Ustalenia dotyczace podstawy plamoséci podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowyeh,
— uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
_ zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie ufatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platnosé robot zwiazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w
koszcie robot mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

l. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979,

g
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Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,
Instrukeja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukeja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

SO A
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem  ninigjszej  szczegdlowe) specyfikacji techniczne) (SS5T) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu
i/lub darniny.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy |
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot budowlanych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu ¥lub darniny, wykonywanych w ramach robot
przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne Z ohowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 1.4,

1.5. Ogolne wymagania dotyczgcee robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w 83T D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepuja,

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzgt do zdj¢cia humusu i/lub darniny

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie
nadajacej si¢ do powtdrnego uzycia nalezy stosowac:
- rowniarki,
- spycharki,
— lopaty, szpadle i mny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidiowe wykonanie robot sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
~ koparki i samochody samowytadowcze - W przypadiku fransportu na odlegtosc
wymagajaca zastosowania takiego sprzgtu.

ya
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Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej sie do
powtdrego uzycia, nalezy stosowac:
- noze do ciecia darniny wedlug zasad okreslonych w p. 5.3,
— lopaty i szpadle.

4, TRANSPORT

4.1. Ogoine wymagania dotyczgce transportu

Ogbine wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo
przewozi¢ transporiem samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od odlegtosci,
warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darning nalezy przewozi¢ (ransportem samochodowym. W przypadku darniny
przeznaczonej do powtornego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposdb nie
powodujacy uszkodzen.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogolne”
pkt 5.
Teren pod budowe drogi w pasic robot ziemnych, w miejscach dokopow i w innych

miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszezony Z humusu
i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewdéw oraz do innych
czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykenane zgodnie ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dia prawidlowego
wykonania robét, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczefsiwa robot {zmienna
grubos¢ warstwy humusu, sgsiedztwo  budowli), nalezy dodatkowo stosowaé rgczne
wykonanie robét, jako uzupetienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjac z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w
innych miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez
Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania,
wysokosci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna 7

nl
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ustaleniami  dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedtug
faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawg do rozliczenia
czynnosci zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skladowat w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania
humusu powinny byé przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowac humusu w
czasie intensywnych opadow i bezpodrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia gling
jub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdje¢cie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrgbie pasa przeznaczonego pod budowe trasy
drogowej jest pokryta darning przeznaczong do umocnienia skarp, darning nalezy zdja¢ w
sposeb, kiéry nie spowoduje jej uszkodzefi i przechowywaé w odpowiednich warunkach do
czasu wykorzystania,

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darning nalezy cia¢ w
regularne, prostokgtne pasy o szerokosci okolo 0,30 metra lub w kwadraty o dtugoséci boku
okolo 0,30 metra. Grubo$¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed
powtdrnym wykorzystaniem musi by¢ skladowana, to zaleca si¢ jej rozlozenie na gruncie
rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie rozlozenie darniny, to nalezy ja magazynowac w
regularnych pryzmach. W porze rozwoju roélin daming nalezy skladowa¢ w warstwach
trawa do dolu. W pozostalym okresie darning nalezy skladowaé warstwami na przemtian
trawa do gory i trawg do dolu. Czas skladowania darniny przed wbudowaniem nie powinien
przekraczaé 4 tygodni.

Darnine nie nadajaca si¢ do powtdrnego wykorzystania nalezy usungé mechanicznie, z
sastosowaniem rowniarek lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez
InZyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosc robat podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosei usunigeia humusu
[ub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne”
pkt 7.

Uh
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) zdjgtej warstwy humusu lub/i
darniny.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w 58T D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnodci podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 9.

9,2. Cena jednostki obmiarowej

Cena | m? wykonania robdt obejmuge:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdluz drogi lub odwiezieniem na
odktad,
zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowaniem jej w regularnych
pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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I. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe) specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru liniowych robot ziemnych.

1.2, Zakres stosowania SST

Szezegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do robot fundamentowych i zwiazanych z wykonaniem
instalacji.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmujg:
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. 1-V),
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,
¢) budowe nasypéw drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie fub z gruntu albo rozdrobnionych odpadow
przemystowych, spetniajaca warunki statecznodei i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czesé wykopu, kiora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub glebokosé wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp sredni - nasyp, ktorego wysokosc jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktorego sleboko$¢ jest mnigjsza niz I m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od [ do 3 m.
1.4.9. Wykop gleboki - wykop, kidrego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosei, charakteryzujacy sie znacznym i
diugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

L.4.11. Grunt skalisty - grunt redzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach, ktorego probki nie
wykazujg zmian objetosci ani nie rozpadaja sie pod dzialaniem wody destylowanej; maja wytrzymato$¢ na
éciskanie R, ponad 0.2 MPa; wymaga uzycia $rodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone w obrebie pasa robot drogowych.
1.4.13. Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdéw, polozone poza pasci roboi drogowych.

1.4.14. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwiazanych z trasa
drogowa.

1.4.15. Wskaznik zageszezenia gruntu - wielkosc charakteryzujaca stan zaggszezenia gruntu, okreslona wg
WZOrL:

I
pd\'
pdzie:
pi - gestosc objgtosciowa szkieletu zaggszezonego gruntu, {Mg/m?),
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pis - maksymalna gestosé objetosciowa szKieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzaca do oceny zageszcezenia gruntu w
robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [7], (Mg/ny').

1.4.16. Wskaznik réznoziarnistosei - wiclkos¢ charakteryzujaca zageszezalnose gruntow niespoistych, okreslona
wg WZOru:

U= %
dy
gdzie:
de - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, {mm),
die - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm}.

1.4.17. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, pdpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania og6ine” pkt 2.

2.2. Podzial gruntéw

Podstawe podzialu gruntéw i innych materialow na kategoric pod wzgledem trudnosci ich odspajania
podaje tablica 1. W wymienionej tablicy okreslono przecigtne wartosci gestosci objgtosciowe] gruntow i
materialow w stanie naturalnym oraz wspoltczynnikdw spulchnienia.

Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 2.

Podziat gruntow pod wzgledem przydatnodci do budowy nasypow podano w SST D-02.03.01, pkt 2.

2.3, Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawcg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga byé wywiezione poza
teren budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objgtosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdw, nie bedac nadmiarem objgtosci robot
ziemnych, zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypow Jub wykonanie prac objgtych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczenia rownowaznej objetosci  gruntow przydatnych ze 2zrédel whasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow, okreslonc w SST D-02.03.01, pkt 2.4, powinny
by¢ wywiezione przez Wykonawcg na odklad. Zapewnienie terendw na odklad nalezy do obowigzkow
Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakazaé¢ pozostawienie na terenie
budowy gruntéw, ktorych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powadu zamarzniecia lub nadmiernej
wilgotnosei.

Tablica |. Podzial gruntéw i innych materiatow na kategorie wg [8]

(rgstosé Przecietne
objetosciowa w | spulchnienie po
Kate- Rodzaj i eharakterystyka gruntu lub materiatu slanie odspojeniu w %
goria naturalnym od pierwotnej
KN/ objglosei”
Piasck suchy bez spoiwa 13.7 od Sdo 13
1 Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 1.8 od3do 13
Tort bez kotzeni 9.8 od 20 do 30
Popioly lomne niezlezale 11.8 od Sdo 13
Piasek wilgotny 16.7 od 15 do 23
Piasck gliniasty. pyt i lessy wilgome, twardoplastyezne i plastycane 17.7 od [5do 23
Gleba uprawna z darning lub karzeniami grubosei do 30 mm 12.7 od 15 do 23
2 Torf z korzeniami arubosci do 30 mm 10.8 od 20 do 30
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Nasyp # piasku oraz piasku gliniastego 7 gruzem. thuczniem lub

odpadkami drewna 16,7 od 15 do 25
Z.wir bez spoiwa fub malospoisty 16,7 od 15do 25
Piasck gliniasty, py} i lessy matowilgotne, polzwarte 18,6 od 20 do 30
Gleba upsawna 2 korzeniami grubosci ponad 3¢ mm 13.7 od 20 do 30
‘Torf z korzeniami grubosei ponad 30 mim 13.7 od 20 do 30
1| Nasyp zlezaly 7 piasku gliniastego. pylu i lessu 2 gruzem, tluczniem
lub odpadkami drewna 18.6 od 20 do 30
Rumosz skalmy zwietrzclinowy z otocrakami o wymiarach do
40 mm 17.7 od 20 do 30
Glina, glina cigzka i ity wilgotne. twardoplastyczne i plastycane,
bez alazow 19,6 od 20 do 30
Mady i namuly gliniaste rzecrie 17.7 od 20 do 30
19,6
Popioly lotne zlczate 17,7 od 20 do 30
19.6
Less suchy zwarty 18.6 od 25 do 33

Nasyp zlezaly z gliny lub itu 2 gruzem. tuczniem 1 odpadkami
drewna lub glazami o masie do 23 ke stanowigeymi do 10%

objgtosci gruntu 19,6 od 25 do 33
4 | Glina. glina cigzka i ily matowilgotne, polzwarte i Zwarle 206 od 23 do 35
Glina zwalowa 7 glazami do 30 kg stanowiacymi do 10% objelosci
gruniu 20,6 od 25 do 33
Gruz ceglany i rumowisko budowlane 7 blokami do 50 kg 16.7 od 25 do 33
Holupek migkki 19,6 od 25 do 33
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mm lub z glazami o
masi¢ do 10 kg 19,6 od 25 do 33
Zuzel hutniczy niczwictrzaty 147 od 30 do 43
19,6
Glina vwatowa 7 glazami do 50 kg stanowiacymi 10:30% obigtoscei
gruntu 20,6 od 30 do 45
Rumosz skalny zavietrzelinowy o wymiarach ponad 90 mm 17.7 od 30 do 43
5 | Gruz ceglany i ramowisko pudowlane silnic seementowane lub w
blokach ponad 50 kg 17.7 o 30 do 43
Margle migkkie lub srednio twarde slabo spekane 16,7
226 od 30 do 43
Opoka kredowa migkka lub zbiia 16.7
22.6 od 30 do 45
Tablica 1. cd. Podziat gruntow i innych materiatow na kategorie
Wegiel kamienny i bnmatny 41.8 od 30 do 43
Ity przewarstwicne fupKiem 14.7 od 30 do 45
19.6
ltotupek twardy. lecz rozsypliny 19.6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20.6 od 30 do 45
Gips 21.6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny. czgsciown sypki 5.7 od 30 do 45
ltolupek twardy 26,5 od 30 do 43
Lupck mikowy i piaszezysty niespekany 226 od 45 do 30
Margie twardy 235 od 30 do 43
6 | Wapicn marghisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec 0 spoiwic ilastym 21.6 od 30 do 30
Zlepience oteezakow glownic skat osadow yeh 21.6 od 30 do 45
Anhydryt 245 od 43 do 50
Tul wulkaniczny £bity 18.6 od 45 do 30
Lupek piaszezysto-wapnisty 235 od 45 do 30
Piaskowice ilasto-wapnisty twardy 235 od 45 do 30
Zlepience 2 otoczakéw glownie skal  osadowy ch o spoiwie
7 | krzemionkowym 235 od 45 do 50
Wapien niczwietrzaty 235 od 45 do 30
Magnezyl 284 od 43 do 30
Granit i gnejs silnic zwictrzate 235 od 45 do 30
L.upek plastyczny twardy nicspgkany 24.3 od 45 do 30
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24.3 od 45 do 30
8 | Wapien twardy niczwictrzaly 24,3 od 43 do 50
Marmur i wapien krystabiczoy 253 od 43 do 30
Dolomit niezbyt twardy 245 od 45 do 50
Piaskowice kwarcylowy lub o spoiwic ilasto-krzemionkowym 253 od 45 do 30

Zlepichee 7 otogzakow skat glownic krystalicznych © spoiwie
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wapiemnym lub krzemionkowym 235 od 45 do 30
Dolomit bardzo twardy 25,3 od 45 do 50
9 | Geanit gruboziarnisty niczwietrzaly 255 od 45 do 30
Sjenit gruboziamisty 255 od 45do 50
Serpentyn 245 od 45 do 50
Wapien bardzo twardy 24,5 odd 45 do 30
Ginejs 255, od 45 do 30
Granit srednio i deobnoziamisty 253 od 45 do 50
26.5
Sjenit srednioziarnisty 255 od 45 do 50
Gngejs twardy 26.5 od 45 do 50
Porfir 245 ad 45 do 50
Trachit, liparyl. i skaly pokruszone 26,3 od 45 do 50
10 | Granitognejs 235 od 43 do 50
Wapien krzemienisty | rogowy bardzo twardy 274 od 45 do 50
AndezyL. bazalt. rogowiee w lawicach 20,5 ad 45 do 50
(abro 26,5 od 45 do 50
Gabrodiabaz i Kwarcyl 274 od 45 dv 50
Bazalt 255 od 45 do 50
274

1) Mnigjsze wartosci stosowac przy obliczaniu ilosei materialow na warstwy nasypow przed ich zaggszezeniem,
wigksze wartosci przy obliczaniu cbigtosci i ikodei srodkow przewozowych.

Tablica 2. Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-5-02205 (4]

Lp. Wyszezegolnienic Jed- Grupy gruntow
wladciwosci nostki | Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu —  IUMOSZ — piasek pylasty malo wysadzinowe
niegliniasty _ zwietrzelina |~ glina piasz-
—  awir gliniasta cz?’sla 7,\'\'|L;7,la_
— pospdtka —  rumosz glina zwigzla.
. C glina pylasta
— piasek gruby gliniasty

zwiezla

— piasek $redni zwir gliniasty it, il piaszezys-

— piasek drobny |~ pospotka ty. it pylasty
- zuzel gliniasta bardzo wysadzinowe
nierozpadowy - piasck gliniasty
—  pyl. pyt piasz-
Crysty

glina piasz-
czysta. plina.
glina pylasta
— il warwowy

2 | Zawartosc

czgstek %o

< 0,075 mm <15 od 15 do 30 = 30

<0,02 mm <3 od 3 do 10 > 10
3 | Kapilarnosc

bierna Hyp m < 1,0 = 1,0 > 1,0
4 | Wskaznik

piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetul podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogélne™ pkt 3.
3.2 Sprzgt do robot ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntow {(narzedzia mechaniczne, mioty pnewmatyczne, zrywarki, koparki.
ladowarki. wiertarki mechaniczne itp.),

y%
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- jednoczesnego wydobywania i przemieszezania gruntow (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacj itp.),

~ fransportu mas ziemnpych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

-~ sprzglu Zaggszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoine wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogolne™ pki 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosei, technologii odspajania i zatadunku oraz od odleglodci transporiu. Wydajnosé
¢rodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu st0SOWancgo do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosei zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszezen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, © ile zwigkszone odleglosci nie zostaly wezesniej
zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogoblne zasady wykonania robét
Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 5.
5.2. Dokladnosé¢ wykonania wykopow i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projekiowangj nie powinny by¢
wicksze niz + 10 em. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekraczac +
lemi-3cm.

Szerokosé korpust nie moze roznié sig od szerokosci projektowanej o wigce] niz + 10 cm, 3
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rozni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartoécl wyrazonej
tangensem kata. Maksymalna glgbokos¢ nierdwnosci na powierzehni skarp nie powinna przekraczac 10 e przy
pomiarze lata 3-metrowa, albo powinny by¢ spefnione inne wymagania dotyczace rownosel, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzehni dna wykopu 0raz pochylenia i
rownosci skarp, powinny byc okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezateznic od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w
dokumentacii projektowej, Wykonawca powinien, 0 ile wymagajg tego warunki terenowe, wykonat urzadzenia,
ktdre zapewnig adprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar vobét ziemnych tak, aby zabezpieczyt
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w calym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe
odwodnienie.

jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grity ulegna nawodnieniu, ktbre spowoduje ich diugotrwala
nieprzydatnosc, Wwykonawca ma obowiazek usunigeia tych gruntow i zastapienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony Zamawiajgcego za te czynnosei, jak réwnicz za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikow naturalnych 1 urzadzen odwadniajacych musi by¢
poprzedzone uzgodnicnicm Z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopdw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania robat ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowad w kierunku podnoszenia sig niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy sachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odplyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projekowej nie
sawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien byc mnigjszy niz 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie muiejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw
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kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania innych robot na spelnienie wymagan
dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych.

Zrodia wody, odslonigte przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacia projektowa i SST.

. .

Szerokosé dna i gleboko$é rowu nie moga rozni¢ sie od wymiardw projektowanych o wiecej niz = 5 cm.
Dokladnosé wykonania skarp rowéw powinna by¢ zgodna z okreslong dla skarp wykopow w SST D-02.01.01.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoéei robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

6.2.1, Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacja projektowa.
Szczegdlng uwagg nalezy zwrécic na:
- whasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- whasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkow wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robét

Czynnoéci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot okreslono w punkeie 6 SST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badar i pomiarow
Czestotliwoé¢ oraz zakres badai i pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Ep. Badana cecha Minimalna czgstotliwosé badai i pomiarow

|| Pomiar szerokosci korpusu | Pomiar tasma, szablonem, tata o dlugosci 3 m i
ziemnego poziomicg lub niwelatorem, w odstgpach co 200 i na

2 | Pomiar szerokosci dna prostych, w punktach gtownych luku, co 100 m na
rowiw tukach o R = 100 m co 50 m na tukacho R < 100 m

3 | Pomiar rzgdnych oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp
5 | Pomiar rownosci
powietzchni korpusu

6 | Pomiar rownosci skarp
7 |Pomiar spadku podluznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna { oraz w punktach watpliwych

rowu

8 | Badanie zaggszczenia gruntu Wskaznik zaggszezenia okresla¢ dla kazdej ulozonej

3

warstwy lecz nie rzadziej niz raz na kazde 500

L nasypu J

6.3.2. Szerokoéé korpusu ziemnego

Szerokoéé korpusu ziemnego nie moze roznié si¢ od szerokoscei projektowanej o wiecej niz £ [0 cm,
6.3.3. Szerokos¢ dna rowdow

Gzerokodé dna rowdw nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowane] o wiecej niz £ 5 cm.
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6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga réznic sie od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 em
lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rozni¢ sig od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownosc korony korpusu

Nierdwnosci powierzchni kerpusu ziemnego mierzone lata 3-metrowa, nie moga przekraczac 3 cm.
6.3.7. Rownos¢ skarp

Nierdwnosci skarp, mierzone tatg 3-metrowg, nie moga przekracza¢ £ 10 cm.
6.3.8. Spadek podiuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiuzny powierzehni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze dawac roznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3
cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszezenie gruntu

Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien by¢ zgodny z
zalozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu,

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy bie spehiajgce wymagaii podanych w odpowiednich punktach specyfikacji.
zostang odrzucone. Jesli materialy nie spelniajace wymagan zostang whbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uznaé wadg za nie majaca zasadniczego wplywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkos¢ potracen za obnizong jakosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar robt ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m* (metr szescienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoine zasady odbioru robot podano w 58T D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pke 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzynicra, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogélne” pkt
9,

Zakres czynnoéci objgtych cena jednostkows podano w SST N-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01
pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02430 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis
gruntow
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow
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10.2. Inne dokumenty

PN-B-04493
PN-5-02205
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-77/8931-12

Grunty budowlane, Oznaczanie kapilarnosci biernej

Drogi samochodowe. Roboty ziemne, Wymagania i badania
Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

Drogi  samochodowe. Oznaczenic modulu odksztalcenia
nawicrzehni podatnych i podloza przez obcigzenie plyta
Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

8. Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.
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D - 02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH 1-V KATEGORI
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru wykopéw w gruntach [-V kategorii.

1.2. Zakres stosowania S8T

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujgca podstawe jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikac)i dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmuja wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. [-V) pod ulice.
kanalizacje deszczowa, budowg mostu oraz transport nadwyzki ziemi z wykopow.

1.4, Okre$lenia podstawowe
Podstawowe okreélenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robdét

Ogblne wymagania dotyczace robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5,

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstawe podzialu gruntow i innych materialéw na kategorie pod wzgledem trudnoscei ich odspajania
podano w SST D-02.00.01, tablica 1. W wymienionej tablicy okreslono przecigtne wartosci  gestodei
objetosciowej gruntow i materialow w stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

Podzial gruntéw pod wzglegdem przydatnosci do budowy nasypow podano w SST D-02.03.01, pkt 2,
tablica 1.

3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w 3ST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST D-02.00.01 pki 4.
5. WY KONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 3.

Sposdab wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznoéé w calym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podcigcia lub
innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce robét ziemnych,

Wykonawea powinien wykonywaé wykopy w taki sposéb, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci
do budowy nasypéw byly edspajane oddzicinie, w sposéb uniemozliwiajaey ich wymieszanie. Odstepstwo od
powyZsZego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody
[nzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny byc bezposrednio whudowane w nasyp
lub przewiczione na odklad. O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych —gruntow, nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezel grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okoto 0.5 metra powyzej
projektowanych rzgdnych robol ziemnych.

5.2. Wymagania dotyczace zageszezenia

Zageszezenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spelnia¢ wymagania.
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszezenia (15), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszezenia w wykopach i migjscach zerowych robot ziemnych

Minimalna wartos¢ I, dla:
Strefa Autostrad innych drog
Korpusu i drog ruch cigzki ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo ciezki | od cigzkiego
Géma warsiwa o gruboscei 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od
powierzehni robdt ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty

rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaznika

zageszczenia, to przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je doggéei¢ do wartosei L. podanych w tablicy

1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy | nie mogg by¢ osiagnigte przez
bezpoérednie zaggszczanie gruntow rodzimych, to nalezy podjac érodki w celu ulepszenia gruntu podloza,
umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zaggszezenia. Mozliwe do zastosowania srodki, o
ile nie sa okreslone w SST, proponuje Wykonawea i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadkladu} powyze|
rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna
wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn wykonujgeych t¢ czynnos¢ budowlana. Moze odbywac sig
jedynie sporadyczny ruch pojazdow, kidre nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.Naprawa uszkodzen
powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obcigza
Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-02.00.01 pke 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykop6w polega na kontrolowaniu zgednosci z wymaganiami okreslonymi w
ninigjszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegding uwage nalezy
Zwrocic na:

a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania rob6t i po ich zakonczeniu,

d) dokiadnosé wykonania wykopow (usytuowanie i wykoiiczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w punkcie 5.2,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 7.
7.2. Jednostka cbmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m* (metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rabot podano w SST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSC!

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
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9.2. Cena jednostki cbmiarowej

Cena wykonania | m* wykopow w gruntach I-V kategorii obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,oznakowanie robot,wykonanie wykopu z transportem urobku na
nasyp lub odklad, obejmujace: odspojente, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyladunek,odwodnienie
wykopu na czas jego wykonywania,profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp, zageszczenie powierzchni wykopu
, przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji techniczne;,
rozplantowanie urobku na odkladzie . wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,rekultywacje terenut.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwiazanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.

hY
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe) specyfikacji  techniczne] (SST) s
wymagania dotyczace wykonania i adbioru robot zwiazanych z wykonywaniem podbudowy
7 kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i wojewddzkich.
Zaleca sie wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogach powiatowych.

1.3, Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbuddéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-
$-06102 [21] i obejmujg SST:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z
ustaleniami  podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocnicza |
podbudowg zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i
potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zaggszezeniu w optymainej wilgotnosci kruszywa o wilasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne™
pki 1.4 oraz w SST dotyczacych poszezegélnych rodzajow podbudéw z Kruszyw
stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne”
pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, pedano w ST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 2.
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2.2, Rodzaje materialow

Materialy stosowane do wykonania podbudow z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie podano w SST dotyczacych poszezegdlnych rodzajow podbuddw:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okre$lona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna
leze¢ miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Frakeie J
00 T praskowa z‘wirowa] 8
90 |/// j / 10
" A
SR /] /) 3
) . /| % // w *®
§ 50 —~ /,/ o &
N4 ,-/,_2,_\ /4 50 g
§ = 1 5
S 3 - et 0 8
< s g
2 - )
1t r;r%ﬁ// =] —| %
|
0 )
0078 025 0.25 05 f 2 . 63 8 128 1520 35 &

8ok ocita sita, mm

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metodg stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowg zasadnicza (gérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa

[-3 kruszywo na podbudowe pemocnicza (dolna warstweg)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggla i nie moze przebiegaé od dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich
sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy
uktadanej jednorazowo.

e
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2.3,2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetniaé wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa .
Lp. WyszczegdInienie tamane Badania
wlasciwosci Podbudowa wedlug
zasad- | pomoc-
nicza nicza

1 Zawarlps¢  ziarn  mmniejszych | od 2 ad 2 PN-13-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10 do 12 -15[3]

2 | Zawarlo$c nadziarna, ; PN-B-06714
% (m/m), nic wigeej niz 2 10 -15 [3]

1 | Zawartoéé ziamn nicforemnych _ PN-13-06714
24(m/m), nig wigcej niz 3 40 -16 [4

4 | Zawartosé zanieczyszczei
organicznych, Ye(m/m), nie | | PN-B-04481
wigeej niz 11

5 | Wskaznik piaskowy po piecio-
krotnym zaggszczenit metods 0d 30 | od30 | BN-64/8931
Llub 1l we PN-B-04481.% | 4070 ] do70 ) -0V 26l

6 | Scieralnos¢ w  bebnic los
Angeles
a) cieralnodd calkowita po
peingj  liczbie  obrotow. nic
wigcej niz 35 30
b) scieralnosé czesciowa po PN-B-06714
1/5 pelngj liczby obrotow. nic -2 [12]
wiecej niz 30 35

7 Nasigkliwodc.  %o(m/m). ni¢ ~ PN-3-06714
wiecej niz 3 3 -18 [6]

8 | Mrozoodpornosé, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamraza- 3 10 -190N
nia, Ye(m/m), i wigcej Niz

9 } . PN-B-06714
Rozpad krzemianowy i zela- 37110]
zawy lgeznie. % (m/m). nic - - PN-B-06714
wigee] niz 39 [11]

10 | Zawarlos¢ zwigzkow siarki w
przeliczeniu na $Oz. %(m/m). 1 1 PN-B-06714
nie wigee) niz 28 9]

11 [ wskaznik noesnosei wees stvie-
szanki  kruszywa, %, e
mnigjszy niz:

a) przy zaggszezenin 1s = 1,00 80 60 PN-5-06102
b) prey 7aggszezenin Is = 1.03 | 120 - 121

6%
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2.3.6. Woda
Nalezy stosowa¢ wodg wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyezace sprzgtu

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazac si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg.
Mieszarki powinny zapewnic wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnodci
optymalnej,

b} rowniarek albo ukiadarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszezania, W
migjscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszezarki plytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1, Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogaine” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozic dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem  z innymi materialami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac sie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transpott pozostalych materiatow powinien odbywaé si¢ zgodnie z wymaganiami
norm przedmiotowych.

5. WY KONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.

66
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5,2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowg powinno spetniaé wymagania okreslone w SST
D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza” i ST D-02.00.00
.. Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byé ulozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikanie
drobnych czastek gruniu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzic
wzorem:

Dis o5 ()
dys

w ktorym:
D15 - wymiar boku oczka sita, przez kiore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy Tub

warstwy odsaczajacej, w milimetrach,
des - wymiar boku oczka sita, przez kiore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza,

w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze byé spelniony, nalezy na podlozu utozy¢ warstweg

odcinajacq lub odpowiednio dobrang geowtokning. Ochronne wlasciwosci geowlokniny,
przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza si¢ z warunku:

/
g0 o2 )

w ktorym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50 % ziarm gruntu podtoza,
w milimetrach,

O -umowna $rednica poréw  geowtdkniny odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu
zatrzymujaca sig¢ na geowlokninie w ilogci 90% (m/m); wartos¢ parametru Oso powinna
by¢ podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢
wezednigj przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleglych do
osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera,

Rozmieszezenie palikéw fub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigeie sznurkow

lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5,3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej
nalezy wytwarza¢ w mieszarkach pwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze
wzgledu na konieczno$c zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych  frakeji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna byé od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki
sposab, aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

s
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5.4, Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci,
takiej, aby je] ostateczna grubos¢ po zaggszczeniu byla rowna grubosci projekiowanej.
Grubo$é pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszezeniu,
Warsitwa podbudowy powinna byc rozlozona w sposdb zapewniajacy osiagnigcie
wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wiecej
niz jednej warstwy kruszywa, (0 kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona
z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczgeie budowy
kazdej nastgpnej warsiwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzednigj warstwy przez Inzyniera,

Wilgotno§¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadac
wilgotnosci optymalnej, okreélonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 Mm
(metoda 11). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zostac osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jezeli wilgotnoé¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej 0 20% jej
wartosci, mieszanka powinna by swilzona okreslona iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej
o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zaggszczenia podbudowy Wwg BN-77/8931-12  [29] powinien
odpowiadaé przyjgtemu poziomowi wskaznika nosnosei podbudowy wg tablicy 1. Ip. 11.

5.5. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano koniecznosc wykonania odcinka probnego, to co
najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robot, Wykonawca powinien wykonaé odcinek
probuy w celu:

— stwierdzenia czy sprzgt budowlany do mieszania, rozkladania i zaggszczania kruszywa
jest whasciwy,

— okreélenia grubodcl warstwy materialy w stanie luznym, koniecznej do uzyskania
wymaganej grubosci warstwy po zageszczeniu,

. okreélenia liczby przejs¢ sprzgtu zageszezajacego,  potrzebne] do uzyskania
wymaganego wskaznika zaggszezenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatow oraz sprzgtu
do mieszania, rozktadania i zageszezania, jakie bedg stosowanc do wykonywania
podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m>,

Odcinek probny powinien byc zlokalizowany w miejscu wskazanym przez
[nzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu
odcinka probunego przez Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy. powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie.  Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda
Inzynicra, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawic
wszelkie uszkodzenia podbudowy. spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawcg robot.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakesci robot

Zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 . Wymagania ogoine”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot | przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacji materiatéw. Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wlasciwodci okreslone w
pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwosé badan

Maksymalna
powierzchnia
podbudowy przy-
padajaca na jedno
badanic (%)

Minimalna liczba
hadan na dziennej

Lp. SZ! slnienie badan X
p Wyszezegolnienie badan dzialee 0bOCZE]

| | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600

3 | Zageszezenie warstwy 10 probek na 10000 m?

dla kazdej partii kruszywa i

4 | Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab, 1, pkt 232 przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Ugziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.
Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roziozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem.
Wyniki badaii powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynicrowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedlug proby Proctora, zgodnie 2 PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancjg +10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okreslic wedlug PN-B-06714-17 [5].

8
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6.3.4. Zaggszezenie podbudowy

Zageszezenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiggnigcia wymaganego

wskaznika zageszezenia.

Zageszezenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [30]. W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste
kruszywo, kontrolg zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych, wg BN-

64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m?,
stabilizowane)
do pierwotnego modulu odksztalcenia £,

Zaggszczenie  podbudowy

prawidlowe, gdy stosunek wtornego modutu £

lub wedtug zalecen Inzyniera.

mechanicznie nalezy uzna¢ za

jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukeyjnej podbudowy.

£
E)

< 2,2

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych

wpkt 2.3.2.

Prébki do badan pefnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce W $sposob

losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwo$c oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢  oraz  zakres pomiaréw  dotyczacych cech

podbudowy podano w tablicy 3.

gepmetrycznych

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa

stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiaréw

Minimalna czestotliwosé pomiarow

1 | Szerokosé podbudowy

10 razy na | km

2 | Rownosé podluzna

w sposob ciagly planografem albo co 20 m
tata na kazdym pasie ruchu

Grubosé podbudowy

3 | Rownosc poprzeczna 10 razy na | km
4 | Spadki poprzeczne®! 10 razy na | km
5 | Rzedne wysokodciowe co 100 m

6 | Uksztattowanie osi w planie®’ co 100 m

7

Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz
nie rzadziej niz raz na 400 m’

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz razﬂ
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D-04.04.02
2000 m?
8 | Nosnosé podbudowy: co najmniej w dwoch przekrojach na kazde
- modut odksztatcenia 1000 m
- ugigele sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykonaé w punktach gtownych hukow poziomych.

6.4.2. Szerokoé¢ podbudowy

Szerokoé¢ podbudowy nie moze rézni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigcej
niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez krawgznikow szerokosc podbudowy powinna by¢ wigksza od
szerokosci warstwy wyze] lezace] o co najmnigj 25 cm lub o wartoé¢ wskazang w
dokumentacji projektowe;].

6.4.3, Rownos¢ podbudowy

Nieréwnoéci podluzne  podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata  lub
planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowy tatg.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:
- 10 mum dla podbudowy zasadnicze],
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze].

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa, z tolerancjg = 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomigdzy rzednymi  wysokodciowymi  podbudowy i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ -+ | em, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza

0% podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej
o wigcej nizx Sem.

6.4.7. Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Gruboé¢ podbudowy nie moze si¢ rozni¢ od grubosci projekiowanej o wigeej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nognosé podbudowy

~ modul odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w
tablicy 4,

4
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~ ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
zkruszywa o | Wskaznik o Minimalny modut odksztal-
wskazniku | zaggszezenia M,a ksymalne ugiccic cenia mierzony plyta o
W e L nie sprezyste pod kotem, mm érednicy 30 cm, MPa
mnigjszym | mniejszy niz
niz, % od pienvszego od drugiego
’ 40kN 50 kN obcigzenia L) obciazenta F)
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 30 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktdre wykazuja wieksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienic lub zerwanie do
glebokosci co najmniej [0 cm, wyréwnane i powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego
materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej
niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na
whasny koszt poszerzy¢ podbudowg przez spulchnienie warstwy na pehna grubos¢ do
polowy szerokoscei pasa ruchu, dotozenie materialu i powtérne zageszezenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubosé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca
wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienic
lub wybranie warstwy na odpowiednia gebokosé, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione
nowym materiatem ¢ odpowiednich whasciwosciach, wyrdwnane i ponownie zaggszezone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastgpi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3. Niewlaéciwa nosnosc¢ podbudowy

Jezeli nognosé podbudowy bedzie mnigjsza od wymaganej, to Wykonaweca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej noénodei, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wiedy,
gdy zanizenie noénosci podbudowy wynikto z niewladciwego wykonania robot przez
Wykonawce podbudowy.

3
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 7,
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 . Wymagania
og6lne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowg | m? podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie, podano w SST:
D-04.04.02 Podbudowa 7 kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen obeych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarm

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda bezposrednia

8. PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie rawartosci
zanieczyszczen organicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie zawartosci siarki

metoda bromowg

&3
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18.
19.
20.
21

22,

23

24,
25,

26.
27.

28.

29,

30.

PN-B-06714-37

PN-B-06714-39

PN-B-06714-42

PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-5-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Kruszywa mineralne.  Badania. Oznaczanie  rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne.  Badania. Oznaczanie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci w
bebnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytkn. Sklad, wymagania i
ocena zgodnosci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe, Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia
kamiennego

Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaZnika piaskowego
Drogi samocheodowe. Oznaczanie modulu  odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta

Drogi  samochodowe. Pomiar  rownosci  nawierzchni
planografem i tatg

Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugigciomierzem
belkowym

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

3t. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDIM -

Warszawa 1997.

Hy
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
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1. WSTEP

1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] szczegdtowej specyfikacji techniczne] (SST) sa
wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawe
opracowania szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) stosowane] jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i
wojewodzkich.

1.3, Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt
zwiazanych 7z  wykonywaniem podbudowy 2z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie.

Ustalenia zawarte sa w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej
warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$na nawierzehni drogowe;.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

1.5. Wymagania dotyezace robdt

Wymagania dotyczace robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 1.5,
2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczgce materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”™ pkt 2,

2.2. Rodzaje materialdw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych
mechanicznie powinno by¢ kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca
skalnego tub kamieni narzutowych i otoczakdw albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno byé jednorodne bez zanieczyszezefi obcych i bez domieszek

gliny.

1%
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2.3. Wymagania dla materialéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziamienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ST
D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne” pkt 2.3.1.

2.3.2, Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w ST D-04.04.00 ,.Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2,
3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoine” pkt 3.
4, TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Zasady wykonania robot podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST D-
04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2,

5.3, Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzaé zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementen, wapnem
lub popiotami przy WP od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegdlowe warunki i wymagania
dla takiej podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszezanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszczania mieszanki podano w ST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw, Wymagania ogélne” pkt 5.4,

5.5, Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykonaé odeinki probne,
zgodnie z zasadami okreslonymi w ST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne™ pkt 5.5.

¥
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2, Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw,
zgodnie z ustaleniami ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne”
pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwosé oraz zakres badan | pomiaréw kontrolnych w czasie robdt pedano w
ST D-04.04.00 ,,Pedbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwoéé oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.4.

6.5, Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w
ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robot podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebrane
podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robot podano w ST D-04.04.00  Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt §.

¥9
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyezgce podstawy platnosei

Ustalenia dotyczace podstawy platnodci podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualna naprawe podloza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na migjsce wbhudowania,
— rozlozenie mieszanki,
— zageszczenie rozlozonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw | badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji
technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robdt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwiazane podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 10,

gC



