D-05.03.26 Wzmocnienie istniejacej nawierzchni geosyntetykiem

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyflkacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z uloZeniem geokompozytu na spekanej nawierzchni - :

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robot na zwigzanych
z wiw przebudowsa,

1.3. Zakres rohot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ulozeniem
geokompozytu na spekanej nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Geosyntetyk — materiat o postaci ciagtej, wytwarzany z wysoko spolimeryzowanych wiokien syntetycznych.

1.4.2. Geokompozyt — materiat zlozony z co najmniej dwoch rodzajéw polaczonych geosyntetykow, np. geowldkniny i
geosiatki, uformowanych w postaci maty.

1.4.3. Geowloknina — materiat nietkany wykonany z widkien syntetycznych, kibrych spojnost jest zapewniona przez
igtowanie lub inne procesy laczenia i kidry zostaje maszynowo uformowany w postaci maty.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pk 1.4, -

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania agolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdine wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
Wymagania ogblne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Do zazbrojenia peknie¢ nawierzehni przewidziano zastosowanie geokompozytu — siatki o sztywnych wezlach
na podkladzie z geowlokniny.

Lp Whasciwosci Wymagania
1 | Wytrzymalos¢ na rozciaganie (kKN/mj:

- wkierunku podiuznym 2100

- wKkierunku poopizecznym =100
2 | Wydluzenie przy zerwaniu (%) <3
3 | Temperatura topnienia kompozytu {°C) ' 2165
4 | Brak wrazliwosci na hydrolize, odporne na dziatanie wodnych roztworow soli,

Kwaséw i zasad

5 | Odporne na biodegradacje

6 | Cdporne na dzialanie promientowania ultrafioletowego




3. SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotyczyce sprzgtu
Ogslne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3.
3.2, Sprzet

Wykonawca powinien wykazac sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
- szczotki mechaniczne
- skrapiarka do emulsii

4. TRANSPORT

4.1, Ogéine wymagania dotyczace fransportu
Ogdlne wymagania dotyczage transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdine zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wzmocnienie nawierzchni

5.2.1. Przygotowanie podioza
Podioze czyli istniejaca nawierzchnia powinna by¢ sfrezowana zgodnie z dokumentacig projektows i oczyszczona 2
luznego i stabo zwiazanego malerialu, nastepnie wyrownana betonem asfatowym do wymaganego przekroju.
Skropienie pod geosyntetyk emulsia asfaltowa modyfikkowana nalezy wykonat w ilodci wiasciwej, ustalonej dla danego
wyrobu,
5.2.2. Ulozenie geokompozytu na wyrownanej nawierzchni,
Na wyrownane] powierzchni, pod warstwe wigzaca nalezy uto2yC geokompozyt z siatki 2 wlokien szklanych na tkaninie.
Wykonanie robdt obejmuje:
a) czynnosci przygotowawcze — oczyszczenie powierzchni wyrownania, zaplanowanie miejsc taczenia pasm,
b) skropienie nawierzchni asfaltowa emulsja szybkorozpadowg
¢) rozwiniecie pasma geokompozytu, warstwa geowlokniny do podioza (po rozpadzie emulsji), tak aby
rownomiernie przylegata. Male nieréwnosci i sfalowania nalezy usuna¢ przez szczotkowanie. Nalezy unikat
wiekszych fald i zagie¢,w przypadku ich powstania nalezy je przecia | polaczy¢ na zaklad zgodnie z
kierunkiem ukladania nawierzchni. Po ulozeniu geokompozytu dopuszcza sig jedynie ruch maszyn zwiazanych
2 wbudowaniem betonu asfaitowego
d)y wykonanie warstwy wiazacej z betonu asfaltowego jest mozliwe po odparowaniu wody z emulsji. Nie wolno
dopuscic do zamoczenia siatki przez opady atmosferyczne, Przy ukiadaniu betonu asfaltowego kompozyt musi
by¢ suchy. Mieszanka betonu asfaltowego w chwili zetkniecia z powierzchnia geokompozytu nie moze mie¢
temperatury wyzszej niz 165°C.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogoine zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

6.21. Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonac badania lepiszcza i przedstawic wyniki tych
badaf Inzynierowi do akceptacji. Od producenta kompozytu nalezy uzyskac Deklaracjg zgodnosci na dostarczong
partie, Aprobate techniczng na wyrdb i instrukcjg wbudowania.



6.3. Badania w czasie robot
W czasie rob0t nalezy sprawdzad:
- ilo&¢ i rownomierno$¢ skropienia lepiszczem,
- rownomiernosc pokrycia lepiszczem powierzchni jezdni,
- poprawnosé roztozenia kompozytu { bez fald, zagiet i nieréwnosci),
- prawidiowosé zakladdw,
- prawidiowos¢ rozlozenia na tukach,
- nieuszkodzenie przez manewrujgce maszyny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? {metr kwadratowy) pokrytej powierzehni,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Qgodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogoéine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdline” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,
— skropienie podioza emulsjg asfaltowa modyfikowana,
~ wbudowanie kompozytu zgodnie z zaleceniami producenta,
—  przeprowadzenie badan | pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Inne przepisy

1. Aprobata techniczna dotyczaca geckompozytu
2. Instrukcja whudowania geokompozytu.
10.2. Dokumentacja projektowa.



