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5. Wykonanie robot

Ogo6lne zasady wykonania robét podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akeeptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda prowadzone Roboty.

5.1. Lokalizacja krat
Przed montazem krat nalezy wytrasowaé ich miejsca. Okucia - kraty zlokalizowano na wlocie i wylocie przepustu

stalowego.

5.2. Wykonanie okué
Okucia — kraty ostonowe wykonaé (zespawac) z pretéw zbrojeniowych o $rednicy 12 mm przy uzyciu elekirod.

5.3. Mocowanie oku¢ ~ krat oslonowych
Obie kraty ze stali zbrojeniowej ¢ 12 mm przyspawaé na wlocie i wylocie z przepustu stalowego przy pomocy
elektrod.

5.6. Zakres robét
W zakres rob6t wehodzi:
- wykonanie 2 krat oslonowych z pretéw o érednicy 12 em i zamontowanie ich na wlocie i wylocie przepustu

stalowego.

6. Kontrola jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ei robot podano w D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
Kontrola jakosci wykonania elementow kotwienia polega na sprawdzeniu zgodnosci z projektem oraz podanymi

powyZej wymaganiami.

7. Obmiar robét

Jednostka obmiarows jest oraz 1 szt. (sztuka) dla wywierconych i wklejonych kotew z pretéw zbrojeniowych,

Stal zbrojeniowa kotew ujeto w M.12.01.00.

Nie uwzglednia sie tez zwigkszonej ilosci materiatu w wyniku stosowania przez Wykenawcee elementéw o wymiarach

wigkszych od wymaganych w projekcie,

8. Odbidr robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne”.

8.1. Odbiér robdt zanikajacy i ulegajacych zakryciu - wg D-M.00.00.00.

8.2, Odbiér (czgiciowy) konicowy - wg D-M.00.00.00.

* Odbidr kotew przed przystapieniem do betonowania powinien by¢ dokonany przez Inspektora Nadzoru oraz wpisany
do dziennika budowy.

* Nalezy sprawdzi¢ atesty materialéw stosowanych do wykonania robét.

* Odbidr powinien polega¢ na sprawdzeniu zgodnoéci z rysunkami roboczymi.

9. Podstawa platnosci

Podstawe platnosci stanowi cena jednostkowa za 1 komplet.

Cena obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
- oznakowanie micjsca Robét i jego utrzymanie,

- dostarczenie materialow i sprzetu,

- wytrasowanie miejsc mocowania krat,

- przyspawanie Krat na koncach przepustu stalowego,

- uporzagdkowanie terenu prac.

10. Przepisy zwigzane
PN-S-10040 Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Wymagania i badania.

PN-91/8-10042 Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Projektowanie.
PN-89/5-10050 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowe. Wymagania i badania.
PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane - Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych
PN-92/C-04504 Oznaczanie ggstodci produktéw chemicznych cieklych

PN-92/C-89402 Tworzywa sztuczne. Zywice w stanie cieklym lub w postaci emulsji albo dyspersji. Oznaczanie
lepkosci pozornej metody Brookfield’a

PN-EN 1097-3 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw - Oznaczanie gestosci nasypowej i
jamistosei

10.2. Inne dokumenty

- Procedura badawcza IBDiM nr TWm-31/97 — Badanie skurczu i pgcznienia zapraw modyfikowanych
- Procedura badawcza IBDiM nr SO-2 — Badanie dynamicznege modulu spreZystosei dla zapraw modyfikowanych
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- Procedura badawcza IBDIM nr SO-3 — Badanie mrozoodporno$ci zapraw modyfikowanych
- Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ obiekty inzynierskie i ich usytuowanie (Dz. U. nr 63, poz. 735)
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M.14.00.00. KONSTRUKCJE STALOWE
M.14.03.01. Przepusty stalowy kolowy z blachy karbowanej

1. Wste¢p

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z
wykonaniem przepustéw o konstrukcji stalowej z elementéw zwijanych, wykonanych z blach karbowanych w ramach
realizacji zadania: przebudowa przepustu na drodze powiatowej nr 4912E w miejscowosci Talar, gmina Dobrof.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymieniontych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét przy remoncie przepustu pod korong drogi i

obejmuja:

- wyznaczenie migjsca wykonania zadania,

- zakup konstrukeji stalowej rur z blachy karbowanej zwijanej o przekroju ® 120 cm — na ciag przelotowy o
dlugosci 11,40 m (elementy stalowe przepustu sa fabrycznie zabezpieczone antykorozyjnie — ocynkowane
galwaniczne i z powloka Trenchcoating) — wykonane przez Producenta konstrukeji,

- transport i skladowanie elementéw i materialéw,

- ulozenie na wykonanym podiozu z kruszywa zmontowanych elementdw konstrukcji stalowej — cze$é przelotowa,
zabezpieczona antykorozyjnie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podane w ninicjszej STWIORB s3 zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i D-M.00.00.00

“Wymagania ogdlne” oraz wytycznymi stosowania konstrukcji stalowych

1.5. OgéIne wymagania dotyczace robdt

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w D-M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
STWIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w aprobacie technicznej

oraz wytycznych dostawcy.

1.6. Wspélny Slownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robét Wspélnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano

w D-M.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”,

2. Materialy

Ogodlne wymagania dotyczace materialdw podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdine”.

Materiaty do wykonania robét powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej i z D-M.00.00.00, punkt
6.7.

Materialy musza by¢ wykonane zgodnie z Aprobatg Techniczng wydang przez LB.D. i M.

2.1. Blachy

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu pod korona drogi wg zasad niniejszej specyfikacji jest
konstrukeja stalowa z blach karbowanych o ksztatcie kolowym i owalnym.

Do produkeji blach falistych stosuje si¢ stal o granicy plastycznosei od 250 MPa, wytrzymatosci na rozcigganie
330MPa, o symbolu S250GD.

Rury przepustéw wykonuje si¢ z blach stalowych falistych. Fale blach do projektowanych przepustéw majg wymiary

68 x 13 mm.

Parametry geometryczne charakteryvzujace profil fali o wymiarach 68 x 13 mm:
gruboic blachy [t] 2,00 mm,

powierzchnia przekroju [A] 2,16 mm%/mm

moment bezwladnosei [I] 40,9 mm*/mm,

wskaznik wytrzymatosci [W] 5,6 mm’/mm.

Parametry przekroju kotowego @ 120 cm:

- promien przekroju R = 0,60 m,

- powierzchnia przekroju poprzecznego P = 1,13 m’.
Dopuszcza si¢ zastosowanie innych konstrukcji o parametrach geometrycznych i wytrzymatoSciowych nie
mniejszych od pedanych wyzej.
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2.2. Zlaczki
Do laczenia odcinkéw rur, ktérych produkcyjne dhugosci wynosza 6, 7 i 8 m, z mozliwoscig wykonanie odcinkéw

projektowanych, ktére laczyé nalezy przy pomocy typowych dla kazdego przekroju zlaczek.

2.3. Zabezpieczenie antykorozyjne elementow stalowych

Producent elementéw stalowych dostarcza je na budowe jako zabezpieczone antykorozyjnie (zgodnie z Aprobaty
Techniczng).

Rury stalowe karbowane typu zwijanego oraz pierScien polaczeniowy musza by¢ fabrycznie zabezpieczone
antykorozyjnie - przez obustronne galwanizowanie cynkiem, o grubosci powloki minimum 42 pm (wg PN-EN ISO
1461). Dodatkowo zabezpieczy¢ nalezy powierzchnie warstwa Trenchcoating’u o gr. min. 250 um. Pomiar grubosci
powlok wg PN-EN ISO 2178.

Powyzsze warstwy zabezpieczenia wykonaé nalezy w Wytwoérni elementéw stalowych.

3. Sprzet
Ogdblne warunki stosowania sprzetu podaro w D-M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.
Roboty ziemne moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzegt zaakceptowanego
przez Inspektora Nadzoru. Moga to by¢:

- ubijaki reczne i wibracyjne,

- plyty wibracyjne o cigzarze 50 - 100 kg,

- zuraw 0 udzwign dostosowanym do cigzaru elementéw konstrukeji,

- zawiesia (trawersy) i haki montazowe,

- zakretarki elekiryczne, pneumatyczne lub klucze dynamometryczne (500 Nm),

- lekkdie rusztowanie, drabina aluminiowa, ‘

- agregat pradotwérczy (kompresor).

4. Transport

Qgo6ine warunki transportu podano w D-M.00.00.00 “Wymagania ogdine”.

Materialy do wykonania przepustéw pod korong drogi moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu o
odpowiednio dhugicj skrzyni ladunkowej, przyczepami ciagnikowymi itp. Nalezy je ulozy¢ rownomiernic na calej
powierzehni ladunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania sig podczas transportu. Nalezy
zwrdcié uwage na zabezpieczenie warstwy ochronnej stali przed uszkodzeniami mechanicznymi.

5. Wykonanie robdt

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w D-M.00.00.00 “Wymagania og&lne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich beda prowadzone Roboty.

5.1. Zakres wykonywanych robét

Zakres czynnosci i robét, ktére nalezy wykonac:

- Wyznaczy¢ miejsce wykonania zadania w oparciu o dokumentacj¢ projektowa.

- Oznakowaé i zabezpieczyé prowadzone roboty zgodnie z projektem organizacji ruchu opracowanym zgodnie z
zasadami okredlonymi w instrukcji zatwierdzonej przez organ zarzadzajacy ruchem.

- Okresli¢ miejsca skladowania materialéw na miejscu budowy.

- Wykona¢ konstrukcje obiektu — facznie z wykonaniem zabezpieczenia antykorozyjnego.
Ulozyé zmontowang uprzednio konstrukeje na podiozu fundamentowym (w $cianach szczelnych)

Nalezy sprawdzié prawidlowo$¢ wykonania polaczen srubowych. Moment skrgcajgcy powinien wynies¢ 240+-360Nm.

Calkowita diugo$¢ przepustu wynosi 11,40 m.

UWAGA: na wlocie i wylocie przepustu zamontowaé nalezy okucia krat ostonowych (wykonanie i koszt ujeto w

M.12.02.05.)

5.2. Zabezpieczenie antykorozyjne
Konstrukcja stalowa zabezpieczana jest powloka cynkowa wykonang galwanicznie oraz warstwg Trenchcoating’u (wg

p.2.3.) Warstwy zabezpieczen wykona¢ nalezy w wytwdrni.

5.3. Umocnienie wlotéw i wylotéw
Umocnienia wlotéw i wylotow nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa i D.06.01.01. Umocnieniu

podlegaja skarpy drogi przy wlocie i wylocie w bezposrednim sgsiedztwie przepustu.

6. Kontrola jakosci robdét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w D-M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.
Kontroli podlegaja elementy przepustow — wymagania wg norm i Aprobaty Technicznej wydanej przez IBDiM.

6.1. Kontrola wykonania elementow przepustu

Elementy rur stalowych i akcesoriow nalezy sprawdzaé w zakresie:

- ksztaltu i wymiaréw (dlugosé, srednica, grubosé $cianki, typ karbu — wg dokumentacji projektowe;),
- wygladu zewng¢trznego — zachowania ksztaltu owalnego.
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6.2. Kontrola polgczenia przepustu z istnicjgeg konstrukeja
Polgczenie rury za pomocg pierécienia potaczeniowego przy pomocy kotew chemicznych powinno byé sprawdzone w
zakresie zgodnosci kazdego Iacza z Instrukcja montazu producenta.

6.3. Kontrola izolacji przepustu
Producent rur obowiazany jest dostarczy¢ dokument potwierdzajacy zgodnosé dostarczonych elementéw rur,

facznikéw i powloki antykorozyijnej z Aprobata Techniczna.

7. Obmiar robat

Jednostka obmiarowg jest 1 m (metr) wykonanego i odebranego przepustu. Ilosé robét okresla si¢ na podstawie
dokumentacji projektowej z uwzglednienjem zmian zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych
W naturze,

8. Odbiér rebot
Ogélne zasady odbioru robét podano w D-M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.
Na podstawie wynikéw badan wg pkt 6 nalezy sporzadzié protokéty odbioru robét koficowych.

9, Podstawa platnosci
Ogolng podstawg platnodci podano w D-M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.
Platno$¢ za 1 m wykonanej czesci przelotowej przepustu.
Cena wykonywanych robot obejmuje:
- dostarczenie na migjsce budowy sprzetu potrzebnego do wykonania przepustu,
- wyznaczenie na podstawie dokumentacji projektowej miejsca wykonywania przepustu,
- dostawa konstrukeji przepustu (zabezpieczonej antykorozyjnie) i montaz przepustu,
- ulozenie na podiozu fundamentowym nowej konstrukcji stalowej przepustu,
- uporzadkowanie terenu po montazu,
- wykonanie niezbgdnych badan i pomiaréw spemiajace parametry okre¢lone w przytoczonej aprobacie,
- uporzadkowsanie terenu.
Uwaga: kraty na wlocie i wylocie, geomembrana i umocnienie skarp — wg odrebnych specyfikacji.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

PN-5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

PN-EN IS0 1461  Powloki cynkowe nanoszone na wyroby stalowe i zeliwne metoda zanurzeniowa, Wymagania
i metody badan

PN-ENISO 2178  Powloki niemagnetyczne na podiozu magnetycznym. Pomiar grubosci powlok. Metoda
magnetyczna

PN-ENISO 4624  Farby i lakiery. Proba odrywania do oceny przyczepnoscei

PN-EN 10051/A1  Stal - Blacha gruba, blacha cienka i tasma, walcowane na gorgco w sposcb ciagly,
niepowlekane, ze stali niestopowej i stopowej — Tolerancje wymiaréw i ksztaltu.

PN-EN 10346 Wyroby plaskie stalowe powlekane ogniowo w sposéb ciagly — Warunki techniczne dostawy.

PN-M-82054-03 $ruby, wkrety i nakretki. Wlasno$ci mechaniczne srub i wkretéw
PN-M-82054-09  Sruby, wkrety i nakretki. Wlasnosci mechaniczne nakretek

10.2. Inne dokumenty

- Procedura IBDiM —-TWm —10/97 Sprawdzenie wygladu.

- Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r.w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 63,
poz.735)

- Zalecenia projektowe i technologiczne dla podatnych konstrukcji inzynierskich z blach falistych — IBDiM —
Zmigréd 2004 r.

- Katalogi producentdéw przepustéw z blach falistych,
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M.20.00.00. INNE ROBOTY MOSTOWE
M.20.01.03. Geomembrana izolacyjna nad konstrukejg stalowg

1. Wstep

1.1, Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rebét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiORB) s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot przy
zabezpieczaniu przeciwwodnym konstrukcji stalowej w ramach realizacji zadania: przebudowa przepustu na drodze
powiatowej nr 4912F w miejscowosci Talar, gmina Dobrofi.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja techniczna (STWiORB) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych STWiORB
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
membrany izolacyjnej o szer. 4,0 m dla ochrony konstrukeji stalowej przepustu jw,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreélenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz z okresleniami

podanymi w D-M.00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
STWIiORB i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robot podano w D-M.00.00.00

"Wymagania ogdlne”.

1.6, Wspdlny Slownik Zamdwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspélnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano

w D-M.00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”.

2. Materialy

Warunki ogdlne stosowania materiatéw podano w D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne".

Zaproponowane materialy podano jako przykladowe. Mozna je zastosowa¢ po spelieniu wymogéw wg obowigzu-
jgcych przepisow lub zastosowaé inne, speliajace podane nizej wymagania techniczne.

Wiszystkie materialy musza posiadaé aprobaty techniczne.

2.1. Geowldoknina
Geowldknina polipropylenowa stosowana jest do wzmocnienia slabego podioza nasypéw komunikacyjnych i gornej

warstwy podloza pod nawierzchnie drogowe i kolejowe powinna mieé¢ nastepujace whasciwosci:

- masa powierzchniowa -235 g/,

- grubos¢ przy nacisku 2 kPa - 1,70 mm,

- wytrzymalos¢ - przewidziana wytrzymaltos¢ min 25 lat (w warunkach przy pH gruntu 4<pH<9 i
temperaturze gruntu < 259,

- wytrzymalo$¢ na rozciaganie: - wzdluz pasma - 20,0 kN/m,
- wszerz pasma - 20,0 kN/m,

- wydluzenie wzgledne przy obcigzeniu maksymalnym: - wzdluz pasma - 50,0 %,
- wszerz pasma - 50,0 %,

- wytrzymalosé na przebicie statyczne (metoda CBR) (x-5) - 3,40 kN,

- dynamiczny rzut stozka - 14 mm,

- przepuszezalnosé wody w plaszezyZnie geowlokniny -80x 107 m/s

- przepuszczalno$¢ wody prostopadle do plaszczyzny geowlokniny - 80 I/m’s,
- przeptyw wody prostopadly do plaszczyzny geowlokniny 20 kPa - 7x 10°° IY'm%s,
- charakterystyczny wymiar poréw Qg (przesiew na sucho) - 70 pm.

2.2. Geomembrana - folia
Geomembrana (folia) polipropylenowa stosowana jest do wzmocnienia slabego podloza nasypow komunikacyjnych i

gornej warstwy podloza pod nawierzchnie drogowe i kolgjowe powinna mie¢ nastgpujace wlasciwosci:

- struktura wzmocniona tasma HDPE, powloka LDPE po jednej stronie, po drugiej stronie powloka nietkana -
PP — grubosé 0,6 mm,

- wlagciwosdci mechaniczne:

- kierunek wzdluzny: - wytrzymalo$¢ przy zerwaniu - 21 kKN/m,
- wydluzenie przy maksymalnej wytrzymalosci - 19 %,

- kierunek poprzeczny: - wytrzymalos¢ przy zerwaniu - 20 kN/m,
- wydtuzenie przy maksymalnej wytrzymatosci -19 %,

- CBR:

126




e —

- wytrzymalod¢ -2 kN,

- odksztalcenie - 40 mm,

- przebicie stozkiem (EN 918) - 18 mm,

- wytrzymalos¢ faczenia fabrycznego — 90 %,
wlasciwosci fizyczne:

- gramatura - 270 g/m’,
- grubo$é - 0,60 mm,
trwalosé:
- wytrzymato$¢ na promienie UV (Xenon 50MJ/m?) > 90 %,
- wytrzymalos¢ na promienie UV - grupa C,
- odpornosé na utlenianie - grupa B.
3. Sprzet

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
Zastosowa¢ mozna dowolny sprzgt dostosowany do zakresu robét i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru lub
roboty wykonywa¢ recznie.

4. Transport
Transport powinien byé zgodny z wymaganiami D-M-00.00.00, *Wymagania og6lne”.
Materialy moga by¢ dowozone dowolnymi srodkami transportu.

5. Wykonanie robét

Ogolne zasady wykonywania robét podano w D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne”,

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich beda prowadzone Roboty.

5.1. UloZenie geomembrany nad obiektem — zabezpieczenie przed wodg opadowsy
W celu stabilizacji warunkéw nalezy wykona¢ dodatkowa, zewnegtrzng oslong w postaci geomembrany na calej

diugosci przepustu nad nim,

Nad obiektem nalezy wykona¢ geomembrang, ktora sklada si¢ z 2 warstw geowldkniny polipropylenowej i ulozonej
miedzy nimi warstwy folii polipropylenowej (o gr. min 0,6 mm).

Geomembrang nalezy utozy¢ nad obiektem migdzy Sciang czolows istniejacego przepustu i umoenicniem skarpy - na
warstwie piasku o gr. min. 8 cm, z zachowaniem dwustronnego spadku poprzecznego o wielkodci 8 %. Szerokosé
geomembrany — wg rysunkow technicznych - 5,0 m.

6. Kontrola jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét podano w D-M-00.00.00 “Wymagania ogolne™.

6.1, Kontrole i badania w trakcie wykonywania robat

Badania w czasie prowadzenia robot polegajg na sprawdzeniu przez Inspektora Nadzoru na biezaco, w miare postepu
robot, jakosci uzywanych przez wykonawce materialéw i zgodnosci wykonywanych robét ziemnych z projektem i
wymaganiami niniejszej specyfikacji.

6.2, Kontrola wykonania zbrojenia geotekstyliami
Kontroli podlega jakos¢ i zgodno$¢ z dokumentacja projektowa uzytych materialéw oraz zgodnos$é¢ ich ulozenia i

taczenie poszezegdInych materiatow.

6.3. Kontrola materialéw
Kontrola materiatéw polega na sprawdzeniu ich wlasciwosci z aprobatami technicznymi.

Dopuszczaine odchytki wlasciwosci dla geowldkniny:

~ masa powierzchniowa + 10 %, 181 g/cmz,

—~  grubos$¢ przy nacisku 2 kPa + 20 %, 0,70 mm,

—  wytrzymaloéé na rozcigganie -13 %,

— wydluzenie wzgledne przy obciazeniu maksymalnym 23 %,
—  wylrzymalos¢ na przebicie (metoda CBR) (x-s) - 20 %,
—  charakterystyczny wymiar porow Qg (przesiew na sucho) +30 %,
—  przeplyw wody prostopadly do plaszezyzny geowlokniny - 30 %.
7. Obmiar robét

Jednostka obmiarowa robdt jest m® wykonanej i odebranej powierzchni wzmocnienia geotekstyliami. Ilo$¢ robét
okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych

w naturze.

8. Odbiér robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne”.
Odbioru robét naiezy dokonac¢ zgodnie z PN-B-06050.
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9. Podstawa platnosci
Zasady ogdlne podano w D-M.00.00.00.
Platnos¢ zgodnie z p. 7 na podstawie obmiaru i po odbiorze jakosciowym.

Cena wykonania robot obejmuje:

- opracowanie Programu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym,

- wyréwnanie podloza,

- zakup i dowdz materialow,

- ulozenie 2 warstw geowldkniny przedzielonej 1 warstwa folii nad przepustem,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
PN-B-06050
PN-EN ISO 10319
PN-EN ISO 12236
PN-EN ISO 13433
PN-EN ISO 110358

PN-EN ISO 12958

PN-EN ISO 9863-1
PN-EN ISO 9864

Geotechnika — Roboty ziemne — Wymagania ogélne,

Geosyntetyki. Badania wytrzymato§ciowe na rozciaganie metoda szerokich prébek.

Geosyntetyki. Badania statycznego przebicia (metoda CBR)

Geosyntetyki. Badania dynamicznego przebicia (metoda spadajacego stozka)

Geosyntetyki i wyroby pokrewne., Wyznaczanie charakterystyk wodoprzepuszczalnosci w
kierunku prostopadiym do powierzchni wyrobu, bez obciaZenia.

Geosyntetyki i wyroby pokrewne. Wyznaczanie zdolnosci przeplywn wody w plaszczyZnie
wyrobu

Geosyntetyki. Wyznaczanie grubosdci przy okreslonych naciskach. Czgé¢ 1: Warstwy pojedyncze.
Geosyntetyki. Metody badan do wyznaczania masy powierzchniowej geotekstylidéw i wyrobéw
pokrewnych

10.2 Przepisy zwiazane

- Wytyczne i zarzadzenia GDDP w tym gléwnie “Technologia robét drogowych na lata 1987 — 1990” wraz z
pézniejszymi uzupehieniami.

- Program Zapewnienia Jakosci.

- Aprobaty techniczne zastosowanych materiatow.
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M.20.04.01. Prace pomiarowe na budowie

1. Wstgp

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej STWiORB s3 wymagania dotyczace wykonania prac pomiarowych w ramach realizacji
zadania: przebudowa przepustu na drodze powiatowej nr 4912E w miejscowosci Talar, gmina Dobron.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
STWiIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w

pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie prac
pomiarowych na budowie — roboty polowe i kameralne.

1.4. Okreéleniza podstawowe
Okreslenia podane w ninigjszej STWiORB sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz z okreéleniami

podanymi w D-M.00.00.00,

1.5. Ogéne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne".
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$é¢ z dokumentacjs projektowa,

STWiORB i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.6. Wspélny Slownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robét Wspéinego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczgcych przedmiotu zaméwienia podano

w D-M.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”,

2. Materialy
Nie wystepujg

3. Sprzgt
Nie wystepuje,

4. Transport
Nie wystepuje.

5. Wykonanie robét
Wymagania ogdlne podano w D-M.00.00.00.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét uwzgledniajacy

wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.1. Zasady ogdlne

(1) Obsluge geodezyjng budowy powinna wykonywa¢ ta sama ekipa przez caly okres budowy. Pracownicy tej ekipy
niezaleznie od uprawnien w zakresie geodezji powinni posiada¢ przeszkolenic w zakresie dopuszczalnych odchylek dla
poszezegolnych elementéw konstrukeji zgodnie z odpowiednimi normami.

(2) Wyposazenie tej ekipy, sposob stabilizacji punktéw kierunkowych (osnowy) i reperdw oraz sposob prowadzenia
prac geodezyjnych powinny gwarantowa¢ nie przekraczanie dopuszczalnych odchylek wymiarowych.

5.2. Wytyczenie wysoko$ciowe

(1) Wysokosciowo obiekt nalezy dowigzaé do reperu podanego w projekeie.

(2) Operat geodezyjny dotyczacy stabilizacji i ustalenia wysokosci wzniesienia reperéw roboczych powinien byé
dolaczony do dziennika budowy.

(3) Wysokos¢ wzniesienia wszystkich punktéw dla ktérych w projekcie podano rzedne nalezy ustalaé przez niwelacje
w nawigzaniu do reperéw. Powyzsze dotyczy ponadto podloza pod izolacj¢, konstrukcji nosnej, wpustow
odwadniajacych, gzymséw, dylatacji oraz nawierzchni.

5.3. Tolerancje (dopuszczalne odchylki)
Zastosowane metody tyczenia sytuacyjnego i wysokosciowego osi obiektu i jego elementéw powinny zapewnié

nieprzekroczenie dopuszezalnych odchylek wymiarowych zestawionych w tabelach ponizei:
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Tabela 1 Dopuszczaine odchytki wymiarowe dla zelbetowych i betonowych konstrukeji mostowych

Rodzaj odchytki Dopuszezalna odchytka wymiarowa
Lawa fundamentowa w planie 5em
Lawa fundamentowa o h<2,0 m w suchym wykopie 2 cm
Rzedna wierzchu law fundamentowych 2cm
Polozenie w planie pola okraglego 0,5 $rednicy (lub 20 cm)
Podpory stupowe: - pochylenie $cian 0.5 % wysokosci
- wymiary w planie 1cm
- rzedne wierzchu podpory 1cm
Podpory stupowe: - pochylenie stupéw 0,5 % wysokoscei (lub 1,5 cm)
- wymiary w planie 1 em
- rzedne wierzchu podpory 1 cm
Rusztowanie: - rozstaw pali lub ram 15 cm
- rozstaw podiuznic i poprzecznic 2cm
- rzgdne oczepow ' 1cm
- dhugosc wspornikow +10 ¢m, -1 cm
- przekroje poprzeczne elementow 4%
- wychylenie jarzm lub ram z pionu 0.5 % wys., 3 cm
- wielkos¢ podniesienia wykonawczego 10 %
Tabela 2 Dopuszczalne odchytki wymiarowe dla stalowych konstrukcji mostowych (wg PN-8-10050)
Rodzaj odchylki Dopuszczalne odchylenie wymiarowe
Wykonana konstrukeja:
- calkowita dhugosé przesta 1/200 przgsta - 500 mm
- rozstaw dZwigaréw 1/500 rozstawu - 4 mm
- prostopadtos¢ elementéw rusztu 10 %
- wysokos¢ dZwigarow 1/200 wysokodei - S mm
- wybrzuszenie §rodka szachownicy 1/300 wysokosci - 10 mm
Zmontowana konstrukcja:
- wygigcie pretow scisk. z plaszezyzny dZwigara kratowego 1/16001
- wygiecie pretéw rozciag. plaszczyzny teoretycznej 10%
- wychylenie dZwigara w plaszczyZnie poziomej (w planie) 1/1000 rozpigtodei - 2 cm
Rusztowanie montazowe:
- rozstaw pali lub ram 5 % rozstawu
- wychylenie jarzm z plaszczyzny pionowej 5 % wysokodei - 5 cm
- rozstaw podiuznic i poprzecznic 3 com

5.4. Zasady szczegilowe

Przed przystapieniem do budowy wykonawca na zlecenie inwestora powinien sporzadzi¢ program (projekt) obstugi
geodezyjnej budowy.

Program ten powinien by¢ opracowany przy uwzglednieniu podanych nizej zasad:

* Program obshugi geodezyjnej dla budowy obiektu powinien uwzglgdnia¢ sposéb powigzania niwelety jezdni na
obiekcie i na przyleglych odcinkach autostrady tak, aby w koficowym efekcie zachowaé projektowany plynny przebieg
niwelety jezdni,

* W odniesieniu do rzgdnych wysoko$ciowych obowiazuje ogdlna zasada zachowania projektowanego wzniesienia
obiektu w stosunku do przyleglego terenu. Z powyzszej zasady wynika konieczno$¢ prowadzenia budowy w
nawigzaniu do reperéw roboczych usytuowanych bezposrednio przy obiekcie.

* Program prac geodezyjnych powinien byé przedstawiony do zatwierdzenia inwestorowi po uzgodnieniu z

projektantem.

6. Kontrola i odbidr robdt

Zasady ogdine podano w D-M.00.00.00.

Kontrola robét powinna polegac na:

- sprawdzenin zgodnoéci wykonania obstugi geodezyjnej z zatwierdzonym operatem geodezyjnym.

7. Obmiar rebét
Zasady ogdlne podano w D-M.00.00.00.
Jednostka obmiaru jest caly zakres prac pomiarewych na budowie wyrazony kwota ryezaltu,

8. Odbior robét,
Ogdlne zasady odbioru robét podano w D-M.00.00.00. "Wymagania ogéine”.

9. Podstawa platnosci.
Suma zryczaltowana - jest platna po wykonaniu prac pomiarowych i zaakceptowaniu przez Inspektora Nadzoru.

Do zakresu prac wchodza pomiary liniowe, wysokosciowe i katowe w dowiazaniu do punktow i reperdw przekazanych
wykonawcy przed rozpoczeciem robot,

Niezbedny sprzet | materialy pomocnicze wraz z obstuga zapewnia wykonawca.

Platno$é obejmuje réwniez wbudowanie bolcow pomiarowych w poszczego6lnych elementach konstrukgji.
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10. Przepisy zwigzane

10.1, Przepisy geodezyjne

Jak w STWiORB D-M.00.00.00 oraz:

1. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. z 2005 r. or 240, poz. 2027)
2. Przepisy wykonawcze do ustawy z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne — Stan prawny na
dzien 24.03.2004 r.

3. Instrukcje techniczne Giéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii, w szczegdlnoscei:

0-3 Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;,

G-1 Pozioma osnowa geodezyjna,

G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna,

G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji,

4. Wytyczne techniczne Gléwnego Urzedu Geodezji i Kartografii

G-3.1 Osnowy realizacyjne

(G-3.2 Pomiary realizacyjne

G-4.3 Bezposrednie pomiary wysokogciowe

10.2. Polskie Normy
PN-78/N-02206 Obliczenia geodezyjne. Rachunek krakowianowy. Teoria bledéw. Rachunek
wyréwnawczy. Podstawowe nazwy, okreélenia i oznaczenia

PN-N-02211 Geodezja. Geodezyjne wyznaczenie przemieszczenh. Terminologia podstawowa
PN-N-02251 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terminologia

PN-N-99252 Dalmierze elektroniczne, Terminologia

PN-N-9931 Geodezja. Pomiary realizacyjne. Terminologia

PN-N-02260 Kartografia. Reprodukcja kartograficzna. Terminologia.

PN-89/8-10050 Obiekty mostowe - Konstrukeje stalowe — Wymagania i badania.

10.3. Przepisy mostowe

- Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkdw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie (Dz. U. nr 63,
poz. 735)
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